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Verbesserungen der Software Version 4

Fiir die Software Version 4 sind folgende Verbesserungen vorgenommen worden:

Isoliertes Logik Ausgangsmodul (LO)

Transducer Versorgung 5 oder 10V fiir einem externen Transducer. (Nicht fiir
Schmelze Druck Regler).

DeviceNet Kommunikation

Linearer Uberbereichsalarm fiir +5% des oberen Bereichs und —5% des unteren Bereichs
fiir alle Prozesseingéinge (z. B. 0-20mA, 4-20mA, 0-10V)

Erkennung von Fiihlerbruch oder offenen Regelkreis fiir alle Analogeingénge (PV1.PV2
und externer Sollwerteingang)

PV2 Alarm, Vollbereichs Maximal und Minimalalarm.

Wenn die Ausgangskennlinie als rev (Revers) konfiguriert ist, werden
Abweichungsalarme nicht invertiert.

Der PD Track Schrittregler Positionsparameter (Pc”:r) wurde entfernt.

Davon betroffene Regler:

Standard Regler — mit Programmerfunktion Version 4.10 oder spéter

fiir bis zu 4 Programme

Sollwert Programmgeber mit bis zu 20 Version 4.60 oder spéter
Programme
Profibus Regler — mit Programmerfunktion Version 4.30 oder spéter

fiir bis zu 4 Programme

Weitere Informationen

DeviceNet Communications Handbook Bestell-Nr. HA027506 (englisch) beinhaltet die
Parameter Adressen Tabelle.

Profibus Communications Handbook (englisch) Bestell-Nr. HA026290

EMV (Elektromagnetische Vertrdglichkeit) Installationshinweise, Bestell Nr.
HA025464GER

Dokumentationen finden Sie unter www.eurotherm-deutschland.de

Ausgabe 11.0 Nov-07 Entspricht Regler 2408 und 2404 Software Version 4.0
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Kapitel 1 INSTALLATION
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Abbildung 1-1 2408 1/8 DIN Regler
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Abbildung 1-2 2404 1/4 DIN Regler
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EINLEITUNG

Die Reglermodelle 2408 und 2404 sind Temperatur- oder Prozessregler mit
Selbstoptimierung und adaptiver Parameteranpassung. Die Hardware beinhaltet zwei
Digitalausgénge und ein Alarmrelais. Den standardméfigen Hardwareaufbau kénnen Sie mit
3 einsteckbaren Ein-/Ausgangs- und zwei Kommunikationsmodulen ausriisten.

Die Gerite sind erhiltlich als:

e PID Regler mit einem 8-Segment Programm:
Modelle 2408/CC und 2404/CC
e Programmregler:
Modelle 2408/CP, P4, CM und
2404/CP, P4, CM
e Dreipunkt Schrittregler mit einem 8-Segment Programm:
Modelle 2408/VC und 2404/VC
e Programmierbarer Dreipunktschrittregler: Modelle 2408/VP, V4, VM und
2404/VP, V4, VM

Bevor Sie das Geriit installieren, lesen Sie bitte im Anhang die Sicherheits- und EMV
Hinweise.

Gerateaufkleber

Der Geriteaufkleber auf der Seite des Reglers informiert Sie liber Bestellcode, Seriennummer
und Verdrahtung. Im Anhang A finden Sie weitere Informationen zur Hard- und
Softwarekonfiguration Ihres Reglers.

MECHANISCHER EINBAU

Bauen Sie den Regler nach folgenden Angaben ein:

1. Bereiten Sie den Ausschnitt nach den in Abbildung 1-3 bzw. 1-4 angegebenen Maflen
vor.

2. Stecken Sie den Regler von vorne in den Ausschnitt. Die Halteklammern miissen Sie
vorher entfernen.

3. Bringen Sie die Halteklammern an ihren Platz. Zum Sichern des Reglers halten Sie das
Gerit in Position und schieben Sie beide Klammern gegen den Schalttafelausschnitt.

Anmerkung: Die Halteklammern konnen Sie einfach mit dem Finger oder einem
Schraubendreher entfernen.

Regler entnehmen und wieder einstecken

Sie konnen den Regler ganz einfach entnehmen, indem Sie die Halteklammern 16sen und das
Gerit nach vorne ziehen. Wenn Sie das Gerét wieder einstecken achten Sie darauf, dass die
Halteklammern wieder einrasten. Ansonsten kann die Schutzart IP65 nicht garantiert werden.

Regler 2408 und 2404 1-3
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NEUES LANGES GEHAUSEDESIGN MKIIl

Seit Januar 03 werden die Temperaturregler 2408 und Anzeiger 2408i fiir /4 DIN Gehduse in
einer neuen Ausfithrung geliefert. (Monat und Jahr des Herstellungsdatum sind die letzten
zwei Zahlenpaare der Seriennummer).

Details

Eine neue Gehdusedichtung wird auf dem Gehéuseausschnitt angebracht, bevor das Gerat
eingeschoben wird. Siehe @. In dieser neuen Version wird die Dichtung separat zum Gerét
geliefert siche @.

Aus welchem Grund wurde das geiindert?
Mit dieser Anderung ist der Einbau und Betrieb nach IP65 verbessert worden. Der Einbau in
das neue Gehiduse ist mit wenig Aufwand verbunden.

Empfehlungen

1. Gerite die ab Januar 03 geliefert wurden, sollten mit dem mitgelieferten Gehduse
verwendet werden.

2. Wird ein Gerit ausgetauscht, sollte auch das Gehéduse getauscht werden.

3. Ein neues Gerét kann in ein bestehendes Gehéuse eingebaut werden, indem Sie die
bisherige, fest integrierte Dichtung vorsichtig entfernen, allerdings kann dann fiir
die Schutzart IP65 nicht garantiert werden.

4. Ein élteres Gerit kann in ein neues Gehduse eingebaut werden, allerdings ist dann
die Schutzart IP65 nicht mehr gewéhrleistet.

Sie haben allerdings auch die Moglichkeit die Geréte aus 3 und 4 mit einem entsprechenden
Dichtungssatz fiir IP65 einzubauen. Den Dichtungssatz erhalten Sie bei Eurotherm unter der
Bestellnummer: SUB24/GAS2408.

Gehen Sie wie folgt vor:

5. Um ein neues Gerét in ein dlteres Gehduse einzubauen, entfernen Sie erst vorsichtig
die vorhandene Dichtung und ersetzen Sie diese mit der etwas diinneren (1,25mm)
aus dem Dichtungssatz.

6. Um ein élteres Gerit in ein neues Gehduse einzubauen, bringen Sie die dickere
Dichtung (1,6mm) aus dem Dichtungssatz zwischen Gerit und Gehéuse an.

Die Dichtung @ wird als separates Teil mitgeliefert. Bringen Sie die Dichtung am Gehéuse
an, bevor Sie das Gerit in den Einschub stecken.

--— Schalttafel

. Gehauseabdichtung
Neues Gerat @ (wird als separates Gehause
Teil mitgeliefert)

Neue Dichtung ®. Wird auf dem
Schalttafelausschnitt angebracht

1-4 Regler 2408 und 2404
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ELEKTRISCHE INSTALLATION

Dieses Kapitel ist in fiinf Unterpunkte gegliedert:
e Riickansicht

e Klemmenbelegung

e Anschliisse Steckmodule

e Beispiel Verdrahtung

e Dreipunktschrittregelung

WARNUNG
Versichern Sie sich, dass der Regler fiir Ihre Anwendung konfiguriert ist. Eine falsche
Konfiguration kann zu Beschiidigungen der Regelstrecke oder Verletzung von Personen
fiihren. Als Inbetriebnehmer des Gerites sind Sie fiir die Uberpriifung der
Konfiguration verantwortlich.
Der Regler wurde entweder bei Bestellung konfiguriert oder muss von Ihnen
konfiguriert werden. Siehe Kapitel 6, Konfiguration.

Modell 2408 Riickansicht

" ol prase
o 85 bis 264Vc 20 - 29Vacinc
D
; R
L Cc

S | g\ Dew
1 I\Sﬂ Eingang1 Kleinspannung

1 Eingang?2 i . " . .
M LB Anmerkung: Gehause fir Gerate mit 85
o c bis 264Vac sind geschltzt vor dem
ommon . - .

D Einschub von Geréaten mit
U Kleinspannung.
L

xq I
2 C Alarm-

ﬁ / relais
v ||| e
o
D 2
U 3B JD Vi
L T/IC

-

} PV RTD/Pt100

Abbildung 1-5 Rickansicht Modell 2408

* Der Erdanschluss ist zur Riickfiihrung fiir interne EMV Filter vorgesehen. Schliefien Sie
Erde an, um den EMV Anforderungen zu entsprechen.

Regler 2408 und 2404 1-5
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Die Verdrahtung des Gerétes erfolgt mit den riickseitigen Schraubklemmen. Passende
Kabelschuhe erhalten Sie unter der AMP Bestellnummer 349262-1. Damit kdnnen Sie Kabel
mit einem Querschnitt von 0,5 bis 1,5 mm? verwenden (16 bis 22 AWG). Die Klemmen sind
vor Beriihrung durch eine durchsichtige Plastikabdeckung geschiitzt. Achten Sie beim
Anziehen der Schrauben darauf, dass das Drehmoment 0,4 Nm nicht iibersteigt.

Riickansicht

Die Abbildungen 1-5 und 1-6 zeigen die Riickansichten der Regler. An der rechten
Klemmenleiste verdrahten Sie die Hardware des Basisgerits (Versorgungsspannung, Sensor,
Digitaleingénge und Alarmrelais). Die einsteckbaren Module verdrahten Sie iiber die zweite
und dritte Klemmenleiste (von rechts). Die Belegung der Klemmen héngt von der
Hardwareausstattung Ihres Reglers ab. Die Bestellcodierung und die Verdrahtungshinweise
auf dem Gerédteaufkleber geben Thnen Informationen iiber die im Gerét enthaltenen
Steckmodule.

20 - 29V,
Kleinspannung Acibe

Q Erde*

Modell 2404 Riickansicht

Phase |
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Abbildung 1-6 Riickansicht Modell 2404
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Sensoreingang

Die nachfolgenden Bilder zeigen die Anschliisse fiir die verschiedenen Sensoren. Der
Eingang wurde gemédf der Bestellung konfiguriert.

; Volt oder mV
Thermoelemente Widerstands- A Ei :
thermometer mA Eingang Eingang
VI VI VI VI
2,490 +
v+ v* V* wider- | VF
> j stands- PV
V- V- V- thermo- V- =
meter
Abbildung 1-7 Sensoreingang
ANSCHLUSS STECKMODULE

Module 1, 2 und 3

Die Module auf Position 1, 2 und 3 sind Steckmodule mit zwei oder vier Klemmen (siche
auch Abbildung 1-7 und Tabelle 1-1).

Ebenfalls finden Sie in diesen Tabellen die Anschliisse und die Funktion der einzelnen
Module. Im Normalfall dient das Modul 1 als Heizausgang, das Modul 2 als Kiihlausgang
und das Modul 3 als Alarmrelais. Die tatsdchliche Funktion ist jedoch abhéngig von der
Konfiguration Thres Gerétes.

PDSIO Modus

Tabelle 1-8 entspricht PDSIO Modus 1 und 2.

PDSIO (Pulse Density Signalling Input/Output) dient zur bidirektionalen Ubertragung von
analogen und digitalen Daten iiber das gleiche Kabeladapterpaar.

PDSIO Mode 1 ~ verwendet einen Logikausgang zur Ansteuerung eines Solid State Relais
mit Lastfehlerriickfiihrung.

PDSIO Mode 2  verwendet einen Logikausgang zur Ansteuerung eines Solid-State-Relais
mit Last/SSR-Fehlerriickmeldung und Laststromriickfiihrung.

Regler 2408 und 2404 1-7
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Modul mit zwei Klemmen

Anmerkung: Modul 1 wird mit Klemme 1A und 1B verbunden
Modul 2 wird mit Klemme 2A und 2B verbunden
Modul 3 wird mit Klemme 3A und 3B verbunden.

Klemme
Modulart A B C D Maogliche Funktionen
Relais: Schliel3er L\J Frei Heizen, Kihlen, Alarm,
Steuerspur, Offnen und
(24, 264 Vac max.) Schlief3en eines Ventils
Logik — nicht isoliert + _ Frei Heizen, Kihlen, PDSIO
Mode 1 oder 2 oder
(18Vpc bei 20mA) Steuerspur
Logik —isoliert + - Heizen, Kuhlen, PDSIO
| l Mode 1 oder 2 oder
(18Vioc bei 20mA) Steuerspur
Triac Frei Heizen, Kiihlen,
. Steuerspur, Offnen oder
(1A, 30 bis 264Vac) Phase Last SchlieRen eines Ventils
DC Ausgang: Frei Heizen, Kihlen oder
- nicht isoliert \ Ruickfiihrung von Istwert,
(10Vpe, 20mA max.) Sollwert oder Regelgrofie

Tabelle 1-1 Modul mit zwei Klemmen

RC-Glied

Alle Relais und Triac Module sind mit einem internen 15nF/100€2 RC-Glied ausgestattet.
Die erhoht die Lebensdauer des Kontaktes und unterdriickt Storspitzen bei schaltenden
Induktivitéten.

WARNUNG
Bei geoffnetem Relaiskontakt oder ausgeschaltetem Triac flieen iiber den RC-Kreis
0,6mA bei 110V ¢ und 1,2mA bei 240V ,c. Achten Sie darauf, dass dieser Strom keine
niedrigeren Lasten anzieht. Wenn Sie das RC-Glied des Relais-Moduls entfernen
mdchten, setzen Sie sich bitte mit EUROTHERM in Verbindung.

1-8 Regler 2408 und 2404
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Installation

Modul mit vier Klemmen
Anmerkung: Modul 1 wird mit Klemme 1A, 1B, 1C und 1D verbunden

Modul 2 wird mit Klemme 2A, 2B, 2C und 2D verbunden

Modul 3 wird mit Klemme 3A, 3B, 3C und 3D verbunden

Modulart Klemme Mégliche
Funktionen
A ] B [ ¢ ] D

Relais: Wechsler

o, L,
>\«

N/C|

Heizen, Kihlen,

(2A, 264 Vac max.) :;dg&,rgslfrr
Stetig: Isoliert TN Heizen oder Kiihlen
(10V, 20mA max.) N C_
24Vpc Transmitter- + — Zum Leis_tungs-
versorgung prozesseingang
Potentiometereingang +0,5Vpe oV Schrittregelur)g
100Q bis 15KQ —il- ] Stellungsanzeige
Signalausgang T - Ubesl'trﬁgugg des
—~— oll- oder
Prozesswertes
Ext. Sollwertvorgabe 0-10Vpe |RT source +100mV COM Sollwerteingang
oder 2. Istwert 0-20mA 9 Istwert
(nur Modul 3) :

Duale Ausgangsmodul

Dual Relais
(2A, 264 Vac max.)

l\_l

LA

Heizen + Klhlen
duale Alarme,
offnen & schlieRen
eines Ventils

Dual Triac
(1A, 30 bis 264Vac)

g

Phase Last

g

Phase Last

Heizen + Kiihlen
offnen & schlieRen
eines Ventils

Dual Logik + Relais
(Logik nicht-isoliert)

I_\._I

Heizen + Klhlen

Dual Logik + Triac
(Logik nicht-isoliert)

JTL
TUT

Phase gl Last

Heizen + Kiihlen

Dreifach Logikein- und ausgangsmodule

Kontakteingang Eingang 1 | Eingang 2 | Eingang 3 [ Common
Logikeingang Eingang 1 | Eingang 2 | Eingang 3 [ Common
Logikausgang Ausgang 1 | Ausgang? | Ausgang3 | Common Steuerspuren

Regler 2408 und 2404
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Modulart Klemme Mégliche Funktionen
A B C D
Isolierter + - Dies ist ein komplett isoliertes Modul das
Logikausgang auf allen drei Modulsteckplatzen

verwendet werden kann. Es kann fur
Heizen, Kihlen oder Ereignisausgang bis
zu 18Vpc bei 20mA verwendet werden.

Transducer + - Komplett isoliertes 5 oder 10Vpc flr die

Versorgung Ansteuerung externer Transmitter fir bis
zu 20mA. Es kann fiir Modulposition 1
und 2 eingesetzt werden.

Tabelle 1-2 Module mit vier Klemmen

Zweiter Istwert (Modul 3)

Unten finden Sie die moglichen Anschliisse fiir den zweiten Istwert oder den Fiihrungs-
Folgeeingang bei Kaskadenregler.

Thermoelement Widerstands- mA Eingang Volt oder 10V Eingang
thermometer mV Eingang
+
3A 3A 3A | 2400 3A 3A
Wider-
3B 3B 3B | stand 3B 3B
+ 0-10Vpc

+ +
3C _> 3C 3c II 3C oeve, 3C
0-1,6Vo |
3D 3D _[,] 3D 3D federmVee 3D |-

Nennleistung der Dreifach Logikein- und -ausgénge

1. Dreifach Logikeingang (Stromsenke)

AUS Status: =3 bis 5Vpc

EIN Status: 10,8 bis 30Vpc (max.), bei 2 bis 8mA
2. Dreifach Kontakteingang

Interne Schaltspannung und Schaltstrom Vpe & mA: 15 bis 19Vpc bei 10 bis 14mA

AUS Status >28KQ Fingangswiderstand
AUS Status Spannung >14Vpc
EIN Status <100€2 Widerstand
EIN Status Spannung <1,0Vpc
3. Dreifach Logikausgang (Stromquelle)
AUS Ausgangsspannung 0 bis 0,7Vpc
EIN Ausgangsstatus 12 bis 13Vpc, bei bis zu 8mA.

1-10 Regler 2408 und 2404
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KOMMUNIKATIONS MODUL 1 UND 2

Sie konnen beide Reglermodelle mit zwei Kommunikationsmodulen ausstatten.

Die serielle Kommunikation ist nur auf einem Steckplatz moglich. Normalerweise ist dies
Commsl, kann aber auch auf Comms?2 installiert werden. Die serielle Kommunikation kann
entweder fiir Modbus oder EI Bisynch Protokoll konfiguriert werden.

Auflerdem kann der Steckplatz auch fiir ein PDSIO Modul genutzt werden.

Die moglichen Modularten finden Sie in der unten stehenden Tabelle aufgelistet:

Kommunikations-Modul 1 Klemmen (COMMS 1)
Modul HA HB HC HD HE HF
RS485 serielle Kommunikation| — - - Common A (+) B ()
(2-Draht)
RS232 serielle Kommunikation - - - Common Rx Tx
RS422 serielle Kommunikation - A B’ A B
Common

(Rx+) | (Rx-) (Tx+) (Tx=)

(4-Draht)

PDSIO Sollwertausgang - - - _

Signal Common

Kommunikationsmodul 2 Klemmen (COMMS 2)

Modul JD JE JF
PDSIO Sollwertausgang - Signal Common
PDSIO Sollwerteingang - Signal Common

Tabelle 1-3 Kommunikations-Module 1 und 2

Regler 2408 und 2404 1-11
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AnschlieBen der RS485 Verbindung

Common

Lokale
Erde _—-;

232
Lokale
Erde J—-F_
Com

Die RS485 2-Draht Verbindung erlaubt Ihnen, 32 Regler Gber
eine Kommunikationsleitung Gber eine Entfernung von bis zu
1,2km anzusprechen.

Verwenden Sie abgeschirmtes Twisted-Pair Kabel und
verdrahten Sie die Regler nach Abbildung 1-9. Achten Sie
bitte auf die entsprechenden Widerstande.

Die Abbildung 1-9 zeigt Ihnen auch die Verwendung des
KD485 Konverters von Eurotherm fir den Anschluss der
RS485 Verbindung mit der RS232 Schnittstelle des
Computers.

Eurotherm Universal
Kommunikations-Interface

KD485
Common i A
B HE Regler Serie
Common 2000
A—— HD
Lokale (
Erde ‘-F
Lokale Lokale Lokale
52?121 Erde Erde
Zone 1 Zone 2
_okale b\
=rde ‘—E‘ A [ \ A
Galvanische| " ®, 9| HE )
. B x| | = B Series 2000
Lokale Isolation \ / /- HE Regler
Erde Com
Zone 1 Com HD
_okale (
Zrde Lokale Erde
Lokale
Erde
Zone 1 Bis zu 32 $2000 Regler oder Ausd _Siche;heliltwr_ﬂr;?en
Interface Einheiten an dieser Stelle nicl
_okale | enthalten mit lokaler Erde verbinden.
=rde ;
.......................... HE :
Series 2000
HF Regler
Bereich 1 Com | up
Anmerkuna:

Alle Widerstande haben 200 Ohm 1/4W.

Die lokalen Erdanschlisse liegen auf gleichen Potential. Stehen Ihnen keine
Aquipotentiale Erdanschliisse zur Verfligung, verdrahten Sie in einzelnen Zonen
mit einem galvanischen Isolator (KD485). Fiir mehr als 32 Einheiten verwenden Sie

bitte einen Repeater.

Abbildung 1-9 RS485 Verdrahtung

Regler 2408 und 2404
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Installation

DeviceNet

Gerite die mit der Software Version 4 und hoher ausgestattet sind, sind geeignet fiir die
DeviceNet Kommunikation. Im Folgenden wird die Verdrahtung beschrieben.

Klemme
Referenz

CAN
Label

Farb
Chip

Beschreibung

HA

V+

Rot

Positive Klemme der DeviceNet Versorgung. Roten
Leiter des DeviceNet Kabels hier anschlieRen. Bei
einem DeviceNet Netzwerk ohne eigene
Spannungsversorgung, schlielfen Sie an diese
Klemme den positiven Pol einer externen 11-25Vpc
Spannungsversorgung an.

HB

CAN_H

Weil}

DeviceNet CAN_H Datenbus Klemme. Weilken
Leiter des DeviceNet Kabels hier anschlielRen.

HC

SHIEL
D

Ohne

Schirm/Drain Leiter Anschluss. Schirm des
DeviceNet Kabels hier anschlieRen. Zur
Vermeidung von Erschleifen, DeviceNet Netzwerk
nur an einer Stelle erden.

HD

CAN_L

Blau

DeviceNet CAN_L Datenbus Klemme. Blauen Leiter
des DeviceNet Kabels hier anschlieRen.

HE

Schwarz

Negative Klemme der DeviceNet Versorgung.
Schwarzen Leiter des DeviceNet Kabels hier
anschliefen. Bei einem DeviceNet Netzwerks ohne
eigene Spannungsversorgung, schlieRen Sie an
diese Klemme den negativen Pol einer externen 11-
25Vpc Spannungsversorgung an:

HF

Mit Gerate Erde verbinden

Anmerkung: Fiir die Verbindung der DC Spannungsversorgung mit der DeviceNet
Stichleitung benotigen Sie Power Taps. Diese beinhalten:

e  Eine Schottky Diode zum Anschluss von V+ der Versorgung und damit Sie mehrere
Spannungsversorgungen anschlieen konnen.

e 2 Sicherungen oder Trennschalter zum Schutz des Busses vor Uberstromen, welche die
Kabel und Anschliisse beschéadigen.

e Eine Erdverbindung HF, zum Anschluss der Erdung an die Hauptversorgung.

Regler 2408 und 2404
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Beispiel fiir den DeviceNet Anschluss

121Q Widerstand
erforderlich, wenn
nicht bereits intern

Verkettung zu
weiteren Geraten

Zur Konfiguration der DeviceNet Kommunikation siehe Kapitel 6.

vorhanden
Rot 7f 2400 Regler N
V+ 5
= HA [ v+
CAN-H 4 [ eiss / — T
I~ —T——| HB| cAN-H
Drain 3 I L .
Blau !_,_! ___,>-— Drain
CAN-L 2 ——+— 5
Ve 1 Schwarz CAN-L
=] He] v
Beispiel Interface HF | (SLAVE)
Karte (MASTER) Adresse 11
2400 Regler
— | - N
Netzwerk M i
Versorgung ?’
24Vpc (+1%) —T1T—+——1Lf uc N
250mV p-p —T T
Ripple I HD
2 o
T T—+L
HE | V-
:—_I—'r_}__If (SLAVE)
| HF
: : : Lo Address N+1
P
o : |
o . D .
Y VOV Y v Bringen Sie einen

1210 Widerstand an
das letzte Gerat in
der Kette an.
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Bedienungsanleitung

Installation

ProfiBus Verdrahtung

Regler mit der Modell Nummer 2408/ oder 2404f'sind mit Profibus Kommunikations-Modul

in Steckplatz H ausgestattet. Weitere Details zur Profibus Kommunikation finden Sie in

Anhang E dieser Anleitung oder im Profibus Communikations Handbook (englisch) Bestell-

Nummer HA026290. Diese Handbuch kénnen Sie auch im Internet runterladen unter:

www.eurotherm.co.uk.

Schirm

>

Twisted
pair

O

Twisted
pair

ac T ac T T I
m m (W) [oe]

. Station 1
Nicht angeschlossen

Schirm

VP (+5Vpc Spannungspotential)
B (Rx/Tx +ve)

A (Rx/Tx-ve)

DGND (Digital Erde)

2408f oder 2404f Regler

Verkettung zu weiteren Geraten

\;>

A

390Q

HB

220Q

Nur der letzte Regler in
der Kette benéotigt einen
Abschlusswiderstand.

390Q

I
0]
il

HF

IT|| || X I
HEEHEEHEH

. Letzte Station
Nicht anschlossen

Schirm

VP (+5V Vpc Spannungspotential)
B (Rx/Tx +ve)

A (Rx/Tx-ve)

DGND (Digital Erde)

2408f oder 2404f Regler
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VERDRAHTUNG
L1 Null
Kuhlleitung
Sicherung l _ _|_ Unterbrechungs-
1AM | —l kontakt
—
—
— —— Geréate-
ich
[] Logik- [ = z'li(Te)rung
. ausgang E
C
5 =
M
I M Heizelement-
Triac ? I:I sicherun.g _
Ausgang (lastabhangig)
L
N
™M
(0] C |:|
6 ¢
Ll
E S
3 2
O solid stateO
0. Relais O
. —
Kuhlventil Heizelement N
T/IC

Abbildung 1-10 Verdrahtungsbeispiel Modell 2408

Sicherheitsanforderungen fiir permanent angeschlossene Anlagenbauteile:

® Die Schaltschrankinstallation muss einen Schalter oder Unterbrechungskontakt beinhalten.

® Dieses Bauteil sollte in der Nahe der Anlage und in direkter Reichweite des Bedieners sein.

® Kennzeichnen Sie dieses Bauteil als trennende Einheit.

Anmerkung: Sie konnen einen Schalter oder Trennkontakt fliir mehrere Geréte verwenden.

Die Funktionen fiir den Logikausgang finden Sie nachfolgend beschrieben:

1-16 Regler 2408 und 2404



Bedienungsanleitung Installation

Logik Drive Fan Out

Der Logikausgang des Reglers 2400 kann mehrere Solid State Relais (SSR) in Serie oder
parallel ansteuern. In der folgenden Tabelle finden Sie die Anzahl der SSRs die in
Abhéngigkeit des SSR Typ's angesprochen werden konnen. S = Serie; P = Parallel.

mA SVDA RVDA TE10S 4258
Logik Logik Logik Logik Logik Logik
DC DC DC 10V 24V 20mA
Logik 18V@?20 | 4S 6P 4S8 3P 3S 2P 3S 3P 1S 2P 6S 1P
Triple 12V@9 | 3S3P 2S 1P 2S 1P 2S 1P 1 4S 1P
Logik
450 TC1027 | TE200S | TC2000 | RS3D
CE CE A
Standard | TTL Multi- Logik V | Logik Logik Logik
drive DC DC DC
Logik 28 3P 1S2p 6S 1P 3S 3P 3S 3P 3S 1P 4S 2P
Triple 1 1 4S 1P 2S 1P 2S 1P 0 0
Logik

Regler 2408 und 2404 1-17



Installation Bedienungsanleitung

DREIPUNKTSCHRITTREGLER

Den Dreipunkt-Schrittregler konnen Sie entweder mit einem Dual Relais- oder Dual Triac-
Modul auf Position 1 oder mit Relais- und Triac-Modulen auf Position 1 und 2 anschlieBen.
Im letzten Fall wird der Ausgang 1 ,,Offner”, Ausgang 2 als ,,Schliefer* konfiguriert.

Die Art der Regelung ist abhingig von der Konfiguration:

1. Ohne Riickfiihrpotentiometer.

2. Mit Riickfiihrpotentiometer als Stellungsanzeige. Das Potentiometer hat keinen Einfluss
auf die Regelung.

3. Mit Riickfiihrpotentiometer als Element des Regelkreises. Die Regelung ist abhingig von
dem Signal des Potentiometers.

Motor-
—® versorgung @— ‘ Phase
264V ac max. Dual 85 bis
Relais, ] Joeoe Nul
oder Triac
Ausgangs- Q Erde
D modul C . Eingang
1D, 5 LA
M @ Eingang
Mo s
(@] Common
o 1 @
U
=
|: w
2 D _ Alarm
/ relais
| e
+
@ 8 RTD/Pt100
Q Ruckfihr- | | @ M s
potentiometer M } PV
(Optional) @ 2 _

Abbildung 1-11 Verdrahtung des Dreipunkt-Schrittreglers

1-18 Regler 2408 und 2404



Bedienung

Bedienungsanleitung

Kapitel 2 BEDIENUNG

Diese Kapitel ist in 9 Unterpunkte aufgeteilt:

e BEDIENOBERFLACHEN

e GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG
e BETRIEBSARTEN

e AUTOMATIKBETRIEB

e MANUELLER BETRIEB

¢ PARAMETERZUGRIFF

e FLUSSDIAGRAMM

e PARAMETERLISTEN

e ALARME

Regler 2408 und 2404
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Bedienungsanleitung

BEDIENOBERFLACHEN

Ausgang 1 >

Ausgang 2

Obere Anzeige

Untere Anzeige

I
,: ,-' ,-'-’-' Externer Sollwert/
Sollwert 2 Kommunikation (blinkend)
~ l—
T sP2 || REM |«
Automatikbetrieb —_| | - | | — Programm lauft
Automatik/Hand [ 2[AUTO| RUN |5
Taste @ MAN \HOLD\@ Start/Stop Taste
- \\
Handbetrieb B H & H — H — | Programm gestoppt
;7 AN
/ \
Bild Weniger Para- Mehr
Taste Taste meter Taste
Taste

Abbildung 2-1 Modell 2408 Bedienoberflache

2404
Ausgang 1 > < Ausgang 2
-— N N — N
’—’ l ’ I , l , < Obere Anzeige
-, :; - |l — Untere Anzeige
g
,_ ,-' '-'.'-' Externer Sollwert/
Sollwert2 __[ | L qumunikation
T, / (blinkend)
Auto/Hand SP2 || REM
A Tastek 1 [ Start/Stop Taste
utomati > AUTOl ~ ~ [ RUN | < Program, lauft
betrieb "MAN @ @ HOLD| « Programm
Handbetriel ‘ 0 | ‘ b | ‘V| N gestoppt
F
|
Bild Parameter-Weniger Mehr
Taste taste Taste Taste

Abbildung 2-2 Modell 2404 Bedienoberflache
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Bedienungsanleitung

Taste/Anzeige Name Erklarung
Diese Anzeige zeigt, dass das Modul auf Platz 1
OP1 Ausgang 1 aktiv ist. Bei Temperaturreglern ist dies
normalerweise der Heizausgang.
Diese Anzeige zeigt, dass das Modul auf Platz 2
OoP2 Ausgang 2 aktiv ist. Bei Temperaturreglern ist dies
normalerweise der Kiihlausgang.
Je nach Konfiguration stehen Ihnen 2 oder 16
SP2 Sollwert 2 Sollwerte zur Verfigung. Ein Sollwert zwischen 2
und 16 ist ausgewahilt.
Ein externer Sollwerteingang ist ausgewahlt.
REM Externer Sollwert | Blinkt diese Anzeige, ist die Kommunikation aktiv.
Mit der Taste kann zwischen Automatik- und
Handbetrieb umgeschaltet werden. Die
@ Automatik/Hand | Automatik/Hand Taste kann in der Konfiguration
Taste verriegelt werden.
e Einmal Dricken startet ein Programm (RUN
leuchtet).
[RUN | Start/Stop Taste | * Weiteres Dricken halt das Programm an (HOLD
© (nur bei leuchtet)

Programmregler)

¢ Nochmaliges Druicken beendet den HOLD
Status (HOLD erlischt, RUN leuchtet)

¢ Driicken und Halten fiir 2s beendet das
Programm (Reset: RUN und HOLD sind aus)

RUN blinkt am Ende eines Programms. Hold blinkt
wahrend einem Holdback.

Bild Taste

Die Auswahl eines anderen Parametermenis
geschieht Uber die Bild Taste.

Parameter Taste

Die Auswahl eines Parameters in einem Menii
geschieht Uber die Parameter Taste.

Weniger Taste

Mit der Weniger Taste kann ein Wert verkleinert
werden.

d

|

Mehr Taste

Mit der Mehr Taste kann ein Wert vergroRert
werden.

Abbildung 2-3 Tasten und Anzeigen
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GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

SchlieBen Sie den Regler an die Versorgungsspannung an. Das Gerit durchlauft fiir circa 3
Sekunden einen Selbsttest, bei dem die Software-Version des Geréts auf der Anzeige
erscheint. Danach zeigt es in der oberen Zeile den aktuellen Ist- oder Prozesswert, in der
unteren Zeile den Sollwert an.

2404

E’ l:,—. E «___Ist-oder Prozesswert
EI IJ g +—— Sollwert

AUTO RUN
m@ @m

(0] @] =] [£2]

Abbildung 2-4 Hauptanzeige

In dieser Hauptanzeige konnen Sie mit den Tasten {Eﬂ und @ den Sollwert verandern.
Zwei Sekunden nach der letzten Anderung blinkt die Anzeige kurz auf und der Wert wird
iibernommen.

OP1 leuchtet wenn Ausgang 1 EIN ist. Wenn der Regler als Temperaturregler eingesetzt
wird, ist das normalerweise der Heizausgang.
OP2 leuchtet wenn Ausgang 2 EIN ist. Wenn der Regler als Temperaturregler eingesetzt
wird, ist das normalerweise der Kiihlausgang.

Anmerkung: Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten und gelangen Sie jederzeit
wieder zuriick zur Hauptanzeige. Auferdem erscheint die Hauptanzeige, wenn fuir 45
Sekunden keine Taste betitigt wird (10 Sekunden wenn der Regler einen Alarm anzeigt) oder
der Regler eingeschaltet wird.

Alarme

Steht eine Alarm an, zeigt der Regler im Display eine Alarmmeldung. Eine Liste aller
Alarmmeldungen und deren Bedeutung finden Sie am Ende dieses Kapitel unter Alarme.
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BETRIEBSARTEN

Der Regler bietet Ihnen vier Betriebsarten

e Automatikbetrieb mit Regelsollwert (Reglerbetrieb). Die Ausgangsleistung wird
automatisch geregelt, um den Prozesswert (z. B. Temperatur) dem Sollwert anzupassen.

e Manueller Betrieb (Handbetrieb)
Die Ausgangsleistung kann von Thnen unabhéngig vom Sollwert eingestellt werden.

e Automatikbetrieb mit externem Sollwert, |
Der Sollwert wird dem Regler von einer externen Quelle vorgegeben. Die REM Anzeige
leuchtet.

e Programmer Modus ist in Kapitel 5 beschrieben, Programmregler

Regler 2408 und 2404 2-5



Bedienung Bedienungsanleitung

AUTOMATIKBETRIEB

Durch Driicken der Automatik/Hand Taste konnen Sie jederzeit zwischen dem
Automatikbetrieb und dem Handbetrieb wechseln. Befindet sich der Regler im
Automatikbetrieb, leuchtet die Auto Anzeige.

Ein

Hauptanzeige

Priifen Sie, dass die AUTO Anzeige ein ist.

Die obere Anzeige gibt Ihnen den Ist- und Prozesswert,
die untere Anzeige den Sollwert an. Sie konnen den
Sollwert mit (o) und (¥Jverindern. Halten Sie eine Taste
gedriickt, beschleunigen Sie die Anderung des Wertes.
(Anmerkung: Ist die Sollwertrampe aktiviert, zeigt die
untere Anzeige den aktuellen Sollwert. Driicken Sie a)
oder (Y], erscheint der Zielsollwert den Sie an dieser
Stelle verdndern kénnen.)

einmal driicken.

Einheit

Einmal Driicken von [&] zeigt fiir 0.5 Sekunden die
Anzeigeeinheit. Danach kehrt die Anzeige automatisch
zur Hauptanzeige zuriick.

Haben Sie diese Anzeige in der Konfiguration deaktiviert,

[CIZ£] kommen Sie direkt in die unten gezeigte Anzeige.

l
J

=

.‘-'

AN
=3
':‘ '-‘

g
=CN

[4

B

g

g

g —
(

U
oD
Unt T ey

X2 zweimal Driicken
L-,”-’ % Ausgangsleistung

In der unteren Anzeige sehen Sie den Wert der
Ausgangsleistung in %. Diesen Wert konnen Sie im

’ gg B Automatikbetrieb nicht dndern. Mit (2] und (&) kommen

Sie zur Hauptanzeige zuriick.
2]

=) B
Driicken

Driicken Sie nur die Taste haben Sie Zugriff auf die Parameter, die Sie mit der ,Promote’-
Funktion in das Hauptmenii kopiert haben (siehe Kapitel 3, ,Zugriffs-Ebene’). Am Ende des
Hauptmeniis kommen Sie wieder in die Hauptanzeige.
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MANUELLER BETRIEB

Uberpriifen Sie, dass Sie sich im manuellen Betriebsmodus befinden. Die MAN Anzeige
muss leuchten.

Ein Hauptanzeige
l Priifen Sie, dass die MAN Anzeige leuchtet.
v Die obere Anzeige gibt Thnen den Istwert oder
- Prozesswert, die untere Anzeige die Ausgangsleistung in
E’ I—, L! % an. Sie kdnnen die Ausgangsleistung mit [4] oder
—e ().veriindern.
E’ L-’ El (Anmerkung: Ist die Sollwertrampe aktiviert, zeigt die
. untere Anzeige den aktuellen Ausgangswert. Driicken Sie
@ @ [a] oder (Y] erscheint der Zielsollwert, den Sie an dieser
Stelle verdndern kénnen. Die Rampe startet, wenn Sie in
P den Automatikbetrieb wechseln.)
- einmal driicken.

El

-'

Einheit

Einmal Driicken der Taste zeigt die Display Einheit
fiir 0,5 Sekunden und kehrt danach automatisch zur
Hauptanzeige zuriick. Haben Sie die Anzeige in der

~[2] Konfiguration deaktiviert, kommen Sie direkt in die unten

gezeigte Anzeige.

o=
Y

E—

x2 Driicken Sie zweimal.

Sollwert
Zum Einstellen des Sollwerts driicken Sie (4] oder [¥].

—

L
)

2
g
K
B

} .Drﬁcken

Durch Driicken der Taste haben Sie Zugriff auf die Parameter, die Sie mit der Promote
Funktion in das Hauptmenii kopiert haben (siehe Kapitel 3, Zugriffs-Ebene). Am Ende des
Hauptmeniis kommen Sie wieder in die Hauptanzeige.
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PARAMETERZUGRIFF

Die Einstellung der Parameter bestimmt die Arbeitsweise Ihres Reglers. Damit Sie einfach
auf Parameter zugreifen konnen, sind diese in verschiedene Meniis eingeteilt. Auf den Seiten
2-8 und 2-9 finden Sie ein Flussdiagramm mit allen vorhandenen Meniis und Parametern.

Die tatséchlich vorhandenen Meniis und Parameter sind von der Konfiguration Ihres Reglers
abhéngig. Die Namen der Meniis stehen in der obersten Zeile, in der Meniiiiberschrift. Diese
konnen Sie nicht &ndern. Sie konnen folgende Meniis wihlen:

Hauptanzeige PID Menii Kommunikations-Menii
Start Menii Schrittregler Menii Informations-Menii
Programm Menii Sollwert Menii Zugriffs-Menii

Alarm Menii Eingangsmenii

Selbstoptimierungsmenii Ausgangsleistungsmenti

Jede Liste hat eine ‘Mentiiiberschrift’ die im oberen Display angezeigt wird.

Meniiiiberschrift

, ' R <+—— MenuUberschrift
) |y

<+—Zeigt immer ‘L Sk’ fir

L GE
N4 BN

Abbildung 2-5 Beispiel Anzeige Menuiberschrift

Damit Sie leicht erkennen, wenn Sie sich in einer Meniiiiberschrift befinden, wird in der
oberen Anzeige das Kiirzel und in der unteren Anzeige immer 4 5k angezeigt. In dieser
Anzeige konnen Sie keine Anderungen vornehmen.

Bliittern in den Meniiiiberschriften konnen Sie mit der Taste (&]. Je nach Konfiguration
Thres Reglers gelangen Sie nach dem ersten Driicken in die Einheiten Anzeige. In diesem Fall
bringt Sie ein zweites Driicken der Taste in die erste Meniiliberschrift. Haben Sie alle
Meniiiiberschriften durchgeblittert, kommen Sie automatisch zur Hauptanzeige zuriick.

Um zur Parameterliste zu gelangen driicken Sie (].

Am Ende jedes Meniis kommen Sie automatisch zuriick zur Mentiiiberschrift.

Wihrend des Meniis kommen Sie mit der Taste [(2Jautomatisch zuriick. Um zur néchsten
Meniiiiberschrift zu gelangen, driicken Sie erneut .
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Parameterkiirzel

Im Flussdiagramm auf der néchsten Seite finden Sie die Abkiirzungen der einzelnen
Parameter. Die Tabelle mit den Bedienerparameter finden Sie in einem spéteren Kapitel mit
Parametername und Bedeutung erklart.

Das Navigationsdiagramm zeigt alle Parameter die potentiell im Regler vorhanden sein
konnen. Die tatsdchliche Anzahl der Parameter ist abhéngig von der Konfiguration Ihres
Gerétes.

Die grau hinterlegten Kiirzel sind in der normalen Bedienebene fiir Sie nicht sichtbar. Alle
vorhandenen Parameter konnen Sie nur in der Full-Ebene sehen (siehe Kapitel 3,
Zugriffsebene).

Parameter Anzeige

, -' ,'- <«+—— Parameter Name

' ’-' ’-' <+—— Parameter Wert

Abbildung 2-6 Beispiel Parameter Anzeige

Die Parameter Anzeige zeigt die aktuellen Reglereinstellungen. Das Layout der
Parameteranzeige ist immer gleich: Die obere Anzeige zeigt den Parameter Namen und die
untere Anzeige den eingestellten Wert. Im obigen Beispiel ist der Parametername IFSL
(Anzeige Alarm 1,Vollbereichsminimalalarm), und der Parameterwert ist 00

Andern eines Parameterwertes

Wihlen sie zuerst den gewiinschten Parameter. Mit Hilfe der Tasten (2] oder (¥ Jkénnen Sie
den Wert des Parameters dndern. Wihrend der Einstellung dndern Sie durch Driicken der
Taste jeweils den Wert um eine Stelle. Halten Sie eine der Tasten gedriickt, beschleunigt sich
die Anderung des Wertes.

Zwei Sekunden nach der letzten Anderung blinkt die Anzeige kurz auf und der Wert wird
iibernommen.
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FLUSSDIAGRAMM (TEIL A) (Die erscheinenden Parameter sind abhéngig von der

Reglerkonfiguration) Selbst
elbst-

Haupt- Start- Programm- Alarm Optimierungs- PID Motor
Anzeig Menii" Menii") Menii menii Meni Menii®
(=)

20l |, lrun |_|Pral | /AL || REun | |Pd | mEr ||,
200 Ly Gk Ly Gk L) Gk Ly Gk Ly Gk L) Gk
L " L ! '
200 Pri Prin [---2 kunE L5SP Em
o ! : 100 OFF i 300
¥ ¥ v ¥ v v v
0P SERE Hb £---2 drA SEE It
1000 run OFF 0 OFF Pid.{ OFE
¥ ¥ v v v 2 v
m-A PSP Hb U J---2 drAE Pb bAck
Auto 20 20 g 0A 5 OFF
A *F'S r 'j" y ; ; k ’ :
ST R L N T I L2 O L™ O 8
v ) v ¥ v v
O, d SEL dwl U HY | d Ubr
{ { Hour { BOO dwn
¥ v ¥ 1 ¥
SEYP [¥YCh HY 2 rESZ rES
rmPr { { 0o 0o
' Lol e 3 31 | (et
rAEE v ¥ v i '
EGE EYPE HY Y Lck?d Lch
A 200 FmPr | fiuke Auto
Pru.,: L —— + * + *
Po e R k][R B
FASE|  [dur i : v 3
o SO0 [FREE] (ARG [FFPB) | |PBE
50 no oo [
oukn CECA : v v
i 31| [5EGn FFE-| | [B 2
¥ v 2 i 300
o erd || TEWPE FFdu| | [ Ed2
EC 4 EVPE d.iEH 1000 fﬂﬂ
vES dufli Abbildung 2-7a Flussdiagramm (Teil A)
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FLUSSDIAGRAMM (TEIL B)

Ausgangs- Kommuni-

Sollwert Eingangs- leistungs- kations- Informations Zugriffs
Meni Menii Meni Menl Menii Mendi
5P P JaP ,lcm§ i nFo .|| ACCS

L Sk Ly SE L Sk Tl LiSE |l L SE L Sk
s s o o I | OooooOd [ | OooOooo O [y}
| (=)
v \ 4 A v A A4
GSEL FiLE OPLo Rddr d SP codE
GP | OFF 0o { Skd PRSS
v v 12 2 v
L-r FLEZ OPH Lall Loko
Loc OFF ooo i3] 0PE-
v 12 v v
&P { CAL OPrr LalH
200 FACE OFF 000
v v v v v
GP2 Die folgenden FOP Yt LalGA
1] Parameter sind oo 5o 500
¥ von der ¥ v ¥ v
Konfiguration CYCH RYS[ LaGE FFLOP
5P3 des Reglers 200 0 {000 0
bis abhéngig (siehe : 3 v

SP 6 Tabelle). Sie
wenn beinhalten die hYSH onk [ LoL.

konfiguriert| | Anpassung und HH Auto oo

die Funktionen v v v
+ des zweiten onkH HC db rEsS.
rm5SP Istwertes. Auko oo no
) [ifi] 1 : .
EndP
rmkE n 1] w%’;’
2 3 i
SbLOP
rAE 1000
OFF Anmerkungen:
¥ 1. Die mit 1 gekennzeichneten Listen stehen lhnen nur bei
Lock Programmreglern zur Verfiigung.
.D 2. Die drei letzten Ziffern der mit 2 gekennzeichneten Parameter
¥ sind von der Alarmart abhangig.
ple 3. Das Motormend ist nur verfligbar, wenn Sie einen Dreipunkt
SPL Schrittregler konfiguriert haben.
oo 4. Die absoluten Sollwertgrenzen werden in der Konfiguration
v festgelegt
SP H4 D Die grau hinterlegten Listen und Parameter sind in der
oo Bedienebene nicht sichtbar. Alle Listen und Parameter sehen
¥ Sie nur in der Full-Ebene, Siehe Kapitel 3, Zugriffsebene
Fur weitere Parameter
siehe Tabelle Abbildung 2-7b Flussdiagramm (Teil B)

Regler 2408 und 2404



Bedienung Bedienungsanleitung

PARAMETERTABELLEN
| Name | Beschreibung
Hauptanzeige

Unit Anzeigeeinheit und Sollwert

OrP % Ausgangsleistung

GP Zielsollwert (im Handbetrieb)

m-A Automatik/Hand Umschaltung

AmPS Heizstrom (Mit PDSIO Mode 2)

L, d Benutzerdefinierter Bezeichner (numerisch)

+zusatzliche Promote Parameter, wenn Promote genutzt wird (siehe Kapitel 3,
Zugriffsebene).

run Start Menii — Nur bei Programmregler Version

PrG Nummer des aktiven Programms (Nur bei Versionen mit Y, oder 20
Programmen)

SERE Programmstatus (ALUS, run, hol d, HbAc, End)

PSP Programmer Sollwert

vl Verbleibende Wiederholungen des Programms

SEL Aktive Segmentnummer

SLYP Art des aktiven Segments

SELCE Verbleibende Segmentzeit

LOE Zielsollwert

rALE Rampensteigung (nur bei Rampensegment)

PrGE Verbleibende Programmzeit (in Stunden)

FRSE Schnelldurchlauf des Programms (na / YES)

oukn *Status der Steuerspur (DFF / on) (nicht fiir 8-Segment Programmer)

S¥nc *Segmentsynchronisation (no / lY’ES) (nicht 8-Segment Programmer)

SELd *Aktives Segment blinkt in der unteren Anzeige der Haupt-Anzeige (no / YES)

*Diese Parameter kdnnen nur geandert werden, wenn das Programm zurlickgesetzt wird.
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| Name | Beschreibung

Pral Programm Edit Menii — Nur bei Programmreglern verfiigbar.
Fiir weitere Erkldrungen zu diesem Parameter siehe Kapitel 5.

Prlin Nummer des gewahlten Programms (Nur bei Versionen mit Y oder 20
PraﬂrﬁmmEn)

Hb Art des Holdbacks flr das gesamte Programm (wenn Konfiguriert) (HUS, Lo,
Hi , oder bAnd)

Hb Y Holdback Wert (in Anzeigeeinheiten)

rmPl Einheit der Rampensteigung (5Ec, m n, oder SkundEn) [fiir beide rmPr und
rmPE Segmente]

dwl U Einheit der Haltezeit (5Ec, m n, oder SEundEn)

[YLn Anzahl der Programmwiederholungen ( { bis 999, oder ‘conk’)

SELn Segmentnummer

EYPE Segmenttyp:(End) (rmPs- = Rampe zum Zielsoliwert) (-mP.E= Rampenzeit) (dwEl!

HRIHEECE k) BEEP ' SPrunl)RALL ' AuFruF E nES UnkErProlirAmmS)

Die Parameter nach EYPE sind abhéngig vom gewéhlten Segmenttyp:

End |rmPr |rmPE |dwE!! |SEEP|cALL

Hb Art des Holdback: OFF, Lo, Hi , oder bAnd

EGE 2 ' v Zielsollwert eines Sprung- ‘SEEP’ oder Rampen
‘rmP’ oder Segment

rREE v Rampensteigung ‘rmPE’

dur v | v Haltezeit oder Zeit zum Zielsollwert eines ‘rmPE’
Segments

Prin v |Ar. dES RAuFGEruFEREn ProlrAmmS

cYcn v |Anzahl der Wiederholungen des aufgerufenen
Programms

oukn | v v v v v Steuerspur RUS/E n (nicht fiir 8-Segment
Programmregler)

S¥nc v v v v Segmentsynchronisation: no/YES (nicht fir 8-
Segment Programmregler)

Endk | v Ende des Programms — dwEl{, FSEE, 5 OP
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[Name |Beschreibung | [Name |Beschreibung
AL Alarm Menii Prd _ [PID Menii
[- - - |Grenzwert fir Alarm 1 LSP Istwert fiir den Wechsel von Pid.1
2 - -- |Grenzwert fur Alarm 2 auf Pid.2
J--- | Grenzwert fiir Alarm 3 GEE Ausgewahlter PID Parametersatz
Y- -- | Grenzwert fir Alarm 4 PR (P d ’., oder i d’) TEL
Die letzten 3 Ziffern zeigen die Alarmart. Proportionalband (
Siehe auch die Tabelle der Alarmarten . C
— (in Anzeigeeinheiten)
HY | Alarm 1 Hysterese (Anzeigeeinh.) b Nachstellzeit in Sekunden (SE':
HY 2 | Alarm 2 Hysterese (Anzeigeeinh.) N
HY 3 | Alarm 3 Hysterese (Anzeigeeinh.) kd Vorhaltezeit in Sekunden (SEE
HY Y | Alarm 4 Hysterese (Anzeigeeinh.) )
LbE |Regelkreisiibewachung (min) FES [ Manueller Reset (%) (SEE
d AL | Diagnosealarm ‘no’ / ‘YES’ Heh f) . CEr
Alarmarten cC (:T;thack High (
-F5L VoIIbere!chsmlnl.maIaIarm Lch Cutback Low (SEI:
-F5H | Vollbereichsmaximalalarm ;)
~dEu__| Regelabweichungsbandalarm rELL |Relative Kiihlverstarkung (GEE
-dH Regelabweichungsalarm f)
Ubersollwert Pbe Proportional Band (5EE
-dLo |Regelabweichungsalarm 2)
Untersollwert bc Nachstellzeit in Sekunden (5EE
-LLr Laststrom Untersollwert E)
-HLr- | Laststrom Ubersollwert kde Vorhaltenzeit in Sekunden (5EE
-FLZ2 | Vollbereichsminimalalarm Eing. 2 )
-FHZ | Vollbereichsmaximalalarm Eing. 2 rESZ | Manueller Reset (%) (SEE 2)
-LOP |Arbeitsausgang Untersollwert Hebe | Cutback High (GEE 2)
-HOP | Arbeitsausgang Ubersollwert LebZ | Cutback Low (SEE 2)
-L5F [Arbeitssollwert Untersoliwert rELZ | Relative Kiihiverstarkung (SEE 2)
-HGP | Arbeitssollwert Ubersollwert Die folgenden 3 Parameter dienen zur
U-AE - Kaskadenregelung. Wird diese Funktion
r Gradientenalarm (nur AL 4) nicht genutzt, kénnen Sie ignoriert werden.
— " FFPb |SP, oder PV, feedforward
REun Selbstop.tlrfnerungs-Menu Proportionalband
EunE Selbst.opt|m|erung FFEr | Feedforward trim %
drA Adaptive Parameteranpassung FFdu |PID feedforward Grenzen + %
drAE Triggerlevel der adaptiven
Parameteranpassung 1 bis 9999 mkr Motor Mentii — siehe Tabelle 4-3
Rdc Automatische Em Motorlaufzeit in Sekunden
Arbeitspunkteinstellung (PD Ink Motornachlaufzeit in Sekunden
Regelung) - -
bAck | Motorverzégerung in Sekunden
mPE Min Ein-Zeit
Ubr Fiihlerbruchwert Halten, AUF, ZU
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[Name |Beschreibung ' P Eingangsmenii
Fi LE |Zeitkonstante des Eingangsfilters
GP Sollwert Menii 1 (0,0 — 999,9 Sekunden).
GSEL  |Auswahi SP ! bis P (6, FLEZ gegkgnsézgt%dSeskEir:jgangsfiIters
abhéngig von der Konfiguration (0.0 — 999,9 Sekunden).
H, } P | Umschalten (Switch-over
L-r Int L der ext ’
n e'r:ner( oc) oder externer Lol P |Eingang {undEr nbARL ¢
(rmE) Sollwert (wenn konfiguriert). Der Bereich
SP | |Wert fiir Sollwert 1 wird durch ‘LaJ) P’ und *Hi J P’
SP 2 | Wert firr Sollwert 2 festgelegt;
GP 3 |Wert fir Sollwert 3....16 Pv=1P. funter Lo P
b PV =1 P2 iiber Hi } P’
rmSP | Wert fiir externen Sollwert Em § |Emissionsfaktor, wenn IP1 als
rmkE | Externer Sollwerttrimm Pyrf)m.eter konfiguriert ist
AE — EmG2 |Emissionsfaktor, wenn IP2 als
r Verhaltnissollwert Pyrometer konfiguriert ist
Lock |Interner Sollwerttrimm F. Rechenfunktion, (wenn
5P L |Soliwert 1 untere Grenze F2 konﬁguri?rt) '
GP H |Sollwert 1 obere Grenze PV'= F.ixi Piy+(Fexi Pe).
TPl |Solwert2 untere G F. ' znd F 2" sind Faktoren
oflwert < untere renze zwischen —9,99 bis 10,00
9P2H | Soliwert 2 obere Grenze PU, P | Auswahl Eingang 1 oder 2
Locl Int. Sollwerttrimm, untere Grenze Fortsetzung auf der néchsten Seite
tocH |Int. Sollwerttrimm, obere Grenze
SPrr Sollwertrampe
HbEY | Holdbacktyp fir Sollwertrampe
(OFF, Lo, Hi , oder bAnd)
Hb Holdback fiir Sollwertrampe in
Anzeigeeinheiten (HbEY = FF)
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[Name |Beschreibung

P | Eingangsmenii - Fortsetzung

Die folgenden 3 Parameter sind nur

sichtbar, wenn Sie den Parameter UCAL in

der CAL-Konfiguration auf YES gesetzt

haben (siehe auch Kapitel 7.) Um

unbefugten Zugriff zu vermeiden, sind die

Parameter nur in der FulL Ebene sichtbar.

CAL ‘FRCE’ - oder USEF
‘FRACE’ aktiviert die
Werkskalibrierung. Dadurch
werden die folgenden 2
Parameter gesperrt. ‘LUSEr’
aktiviert die benutzerdefinierte
Anpassung. Die 2 folgenden
Parameter erscheinen

CALS | Anpassungspunkt wahlen —
‘nDnE’, " P Ly P {H, PE‘L,
4 PEH

Rd{* |Anpassen unterer Anzeigewert,
wennLCALS =PIl v P IH,
v PeL, s PEH

OFS. ! |Offset Eingang 1

OFS2 |Offset Eingang 2

mi. { Gemessener Eingangswert (IP1)

mU2 | Gemessener Eingangswert (IP2)
wenn Modul 3 = Stetigeingang

CJC. 1 | Vergleichsstellenwert Eingang 1

CJL2 |Vergleichsstellenwert Eingang 2

L Linearisierung Eingang 1

L2 Linearisierung Eingang 2

PUSL |Zeigt den momentanen Istwert -
9 P.!oders P2

* Andern Sie die Werte nur, wenn Sie die
Kalibrierung des Reglers dndern wollen.
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[Name |Beschreibung

oP | Ausgangsmenii

Die folgenden Parameter erscheinen nicht
bei Dreipunktschrittregelung

OPLo |Ausgangsleistung untere Grenze

OPr- Begrenzung der
Ausgangsleistung (% pro s)

FOP Zwangshand Ausgangswert (%)

CYCH | Zykluszeit Kiihlen (0,2S bis
999,9S)

h¥YSH |Kihihysterese (in
Anzeigeeinheiten)

onkEH | Min. Ein-Zeit fiir Heizausgang (s)
Auto (0.05S), oder 0,1 —999,9S

CYCL | Zykluszeit Kiihlen (0,2S bis
999,95)

h¥YSL |Kihlhysterese (in
Anzeigeeinheiten)

(%) y nFa |Informations Menii
OPH, Ausgangsleistung obere Grenze dr GP | Konfiguration der unteren Anzeige
(%) in der Hauptanzeige:

UPa5  Ventilstellung (Poti)

AmPS  Laststrom in Ampere

OP  Ausgang

SERE  Programmstatus

PriE Verbleibende
Programmzeit

L 2 Istwert?2

rAE  Verhaltnissollwert

Prl  Programmnummer

5P externer Sollwert

Skd  Standard - Arbeitssollwert

LobL |lIstwertminimum

onk[ | Min. Ein-Zeit fir Kiihlausgang (s)
Auto (0.05S), oder 0,1 — 999,95

LabH |Istwertmaximum

Lol A | Durchschnittswert Istwert

HCdb | Todband Heizen/Kiihlen (in
Anzeigeeinheiten)

LalE |Zeit die der Istwert Giber dem
Schwellwert ist

EndP |Leistung im Endsegment

L olu | Istwertschwelle fir Timer Log

SbOP | Fuhlerbruchleistung (%)

ES1 |Resetregistrierung - ‘YE5/ng’

cmb Kommunikationsmenii

Die folgenden Parameter sind fiir die
Diagnose bei Eurotherm.

Addr Kommunikationsadresse

wiP | Arbeitsausgang

FFOP | Feedforward Ausgangskomp.

ug PID Ausgang zu Motor

cm§ DeviceNet (zusétzliche
Parameter)

NMwSBE | Anzeige Netzwerk Status

run In Betrieb, mit Netzwerk
verbunden

rdy Netzwerk angeschlossen, aber

nicht in Betrieb
oFFLl | Netzwerk nicht angeschlossen

RALCLS |Zugriffs Menii

codE | Zugriffs-Passwort

Lokao | Auswahl der Parameterebene -

OPEr, Full, Ed E oder conF

ConF | Passwort der Konfigurationsebene
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ALARME

Alarm Anzeige

Alarme werden als Meldung in der Hauptanzeige dargestellt. Ein neuer Alarm durch ein
Doppelblinken, gefolgt von einer Pause, ein élterer (bestdtigter) Alarm durch einmaliges
Blinken, gefolgt von einer Pause. Steht mehr als ein Alarm an, wechselt das Display
zwischen den einzelnen Alarmmeldungen. In Tabelle 2-1 und Tabelle 2-2 finden Sie die
Liste aller moglichen Alarmmeldungen mit ihrer Bedeutung.

Alarmbestitigung und Reset
Driicken Sie die Taste (0] und (@] gleichzeitig um neue Alarme zu bestitigen und
gespeicherte Alarme zu reseten.

Alarmmodi

Sie kdnnen Alarme fiir verschiedene Modi konfigurieren:

e Nicht-gespeichert (Ltch = no). Bei einem nicht gespeicherten Alarm erlischt der
Alarmcode, sobald die Alarmbedingung nicht mehr ansteht.

e Gespeicherter Alarm (Ltch = YES). Ein gespeicherter Alarm wird so lange angezeigt,
bis er von lhnen bestétigt wird. Steht der Alarm noch an, wenn Sie bestétigen, erlischt die
Anzeige sofort, wenn der Ausloser behoben ist. Bestétigen konnen Sie durch Driicken
von [(&] und

e Alarm als Signalausgang (Ltch = Evnt). Das Alarmsignal wird iiber ein Modul nach
auflen gefiihrt, ohne dass ein Alarmcode auf der Anzeige erscheint. Diese Funktion dient
z. B. als Liiftersteuerung.

e Manuelles Bestitigen (Ltch = mAn). Der Alarm wird gespeichert. Er kann erst
bestitigt werden, wenn der Alarm nicht mehr ansteht.

e Alarmunterdriickung (bLoc = YES). Ein Alarm wird wihrend der Anfahrphase erst
aktiv, wenn er den Alarmwert einmal tiberschritten hat.

Alarmarten
Er gibt zwei Alarmarten: Prozessalarm und Diagnosealarm.

Prozessalarme

Diese Alarme informieren Sie iiber Fehler innerhalb der Regelstrecke. * Alarmnummer
Alarm . Alarm u
Anzeige Erklarung Anzeige Erklarung
FGL* |Vollbereichsminimalalarm FL2* [Vollbereichsminimalalarm
— - Eingang 2

_FSH* Vollbereichsmaximalalarm

_FHZ* | Volibereichsmaximalalarm

_dE,_,* Regelabw.-bandalarm Eingang 2
dH) * | Regelabweichungsalarm _LOP+ |Arbeitsausgang Untersoliwert
- Ubersollwert

_HOP* | Arbeitsausgang Ubersollwert

_dLo* |Regelabweichungsalarm

Untersollwert LGP+ |Arbeitssollwert Untersollwert
_LLr*  |Laststrom Untersoliwert _HGP~* | Arbeitssoliwert Ubersollwert
_H[r* Laststrom Ubersollwert Y-AE Gradientenalarm (nur Al. 4)

Tabelle 2-1 Prozessalarme
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Diagnosealarme

Die Diagnosealarme melden Ihnen Fehler im Regler oder in angeschlossenen Geréten.

Anzeige | Erkldarung Fehlerbehebung
EEEr Electrically Erasable Mit dieser Fehlermeldung kommen Sie
Memory Error: automatisch in die Konfigurationsebene.
Der Wert eines Bediener Uberpriifen Sie alle Konfigurationsparameter,
oder bevor Sie in die Bedienebene zurlickgehen. In
Konfigurationsparameters | der Bedienebene priifen Sie bitte ebenso alle
wurde geandert Parameter. Sollte dieser Fehler bleiben oder
mehrmals auftreten, setzen Sie sich bitte mit
Eurotherm Deutschland in Verbindung
Shr Flihlerbruch: Uberpriifen Sie die Verbindung zum Sensor
Der Sensor ist nicht
verfligbar oder das
Eingangssignal liegt
auBerhalb des Bereiches.
Lbr Regelkreisiberwachung: | Uberpriifen Sie den gesamten Regelkreis,
Der Regelkreis ist offen einschlieBlich Fuhler, Heiz- und Kiihlausgange.
oder Fihlerkurzschluss
LdF Lastfehler Dieser Fehler kommt Uber die Ruckflihrung von
Zeigt einen Fehler im einem Eurotherm TE10S Solid-State-Relais
Heizkreis oder Solid-State- | (SSR), das im PDSIO Mode 1 arbeitet. Er zeigt
Relais an. an, dass das SSR entweder offen oder kurz-
geschlossen ist, eine Sicherung defekt ist, die
Netzspannung fehlt oder der Heizkreis offen ist.
S8 F Solid State Relais Fehler: | Dieser Fehler kommt tber die Riickfihrung von
Zeigt einen Fehler im einem Eurotherm TE10 Solid-State-Relais
Solid-State-Relais an. (SSR), das im PDSIO Mode 2 arbeitet. Er zeigt
an, dass eine Sicherung defekt ist, die
Versorgungsspannung fehlt oder der Heizkreis
offen ist.
HErF Heizelementfehler: Dieser Fehler kommt Uber die Riickfiihrung von
Zeigt einen Fehler im einem Eurotherm TE10 Solid-State-Relais
Heizkreis an. (SSR), das im PDSIO Mode 2 arbeitet. Er zeigt
an, dass eine Sicherung defekt ist, die
Versorgungsspannung fehlt oder der Heizkreis
offen ist.
CEOP Stromwandler offen Zeigt offenen Stromwandler. Nur Mode 5
[ESh Stromwandler Kurzschluss | Zeigt einen Kurzschluss im Stromwandler. Nur
Mode 5.
HwEr Hardware-Fehler Uberpriifen Sie, ob das richtige Modul eingebaut

Zeigt ein falsches oder
defektes Modul an.

ist.
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noJs o Kein E/A Dieser Fehler tritt auf, wenn der Regler ohne
Keine der erwarteten E/A- | Module vorkonfiguriert wird.
Module sind eingebaut
rmkF Fehler des ext. Uberpriifen Sie die Verdrahtung des PDSIO
Sollwerteingangs: oder des externen Sollwerteingangs.
Entweder PDSIO oder ext.
Sollwerteingang ist offen
oder kurzgeschlossen.
LLLL Unterhalb des Uberpriifen Sie den Eingangswert
Anzeigebereichs
HHHH Oberhalb des Uberpriifen Sie den Eingangswert
Anzeigebereichs
Err ! Error 1: ROM Selbsttest Geben Sie den Regler in Reparatur
fehlerhaft
Errc Error 2: RAM Selbsttest Geben Sie den Regler in Reparatur
fehlerhaft
Err3 Error 3: Watchdog Fehler Geben Sie den Regler in Reparatur
Err4 Error 4: Tastatur Fehler Schalten Sie das Geréat aus und wieder ein,
Fehlende Taste oder ohne eine Taste zu betatigen.
Taste wahrend des
Reglerstarts gedrickt.
ErrS Error 5: Fehlerhafte Uberpriifen Sie die Verbindungen auf der
interne Kommunikation. Platine. Kénnen Sie den Fehler nicht beheben,
senden Sie den Regler zuriick ans Werk.
Errb Error 6: Fehler im digitalen | Geben Sie den Regler in Reparatur
Eingangsfilter.
ErF1 PV ID Fehler/PSU Fehler | Geben Sie den Regler in Reparatur
ErrB Modul 1 ID Fehler Fehlerhaftes oder loses Modul oder
Isolationsproblem.
Err8 Modul 2 ID Fehler Fehlerhaftes oder loses Modul oder
Isolationsproblem.
ErFA Modul 3 ID Fehler Fehlerhaftes oder loses Modul oder
Isolationsproblem.
dCF DC Ausgangsfehler Geben Sie den Regler in Reparatur
EuEr Optimierungsfehler — wird Prifen Sie die Antwortzeit des Prozess: Prifen
angezeigt, wenn der Sie den Sensor auf Fehler: Prifen Sie, dass der
Selbstoptimierungs- Regelkreis nicht offen ist. Bestatigung durch
Prozess 2 Stunden gleichzeitiges Driicken der “Seiten” Taste und
Ubersteigt. “Blattern” Taste.
Pbr Potentiometer Uberpriifen Sie die Verbindungen des
Unterbrechung Ruckfuhrpotentiometers
Tabelle 2-2 Diagnosealarme
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Zugriffsebenen

Kapitel 3 ZUGRIFFSEBENE

Dieses Kapitel beschreibt die verschiedenen Stufen der Zugriffsrechte auf Bedienparameter

im Regler.

Dieses Kapitel ist in 3 Unterpunkte aufgeteilt:
e DIE VERSCHIEDENEN ZUGRIFFSEBENEN
e AUSWAHL EINER ZUGRIFFSEBENE

e EDIT EBENE

DIE VERSCHIEDENEN ZUGRIFFSEBENEN

Es gibt 4 verschiedene Zugriffsebenen:

e Bedienebene, in dieser Ebene wird der Regler normalerweise bedient.

e Full Ebene, wird zur Inbetriebnahme des Reglers genutzt.

e Edit Ebene, zur Festlegung der Zugriffsrechte der Parameter fiir die Bedienebene.

e Konfigurationsebene, wird zur Einstellung der grundlegenden Charakteristik des Regler

verwendet.
Zugriffs- Anzeige |Moglichkeiten Passwort
ebene Schutz
Bedienebene OPE-  |In dieser Ebene konnen Sie die eingegebenen Nein
Parameter auslesen bzw. andern. Die Freigabe
erfolgt in der Edit-Ebene
Full-Ebene Full  |Alle im Regler vorhandenen Parameter kénnen Ja
von lhnen ausgelesen werden. Zum Andern
freigegebene Parameter kdnnen Sie dndern.
Edit-Ebene Ed E In dieser Ebene kénnen Sie den Bedienerzugriff Ja
auf Parameter und Menis festlegen. Wahlen
Sie zwischen:
- Anderbar (Altr)
- Nur lesbar (rEAd)
- Versteckt (HidE) oder
- Promote (Pro).
Konfigurations- conF Diese spezielle Ebene erlaubt es lhnen, die Ja
ebene grundlegende Charakteristik des Reglers zu
andern.
Abbildung 3-1 Zugriffsebenen
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AUSWAHL EINER ZUGRIFFSEBENE

Den Zugriff auf die Ebenen Full, Edit und Konfiguration kénnen Sie durch ein Passwort vor
unberechtigtem Zugriff schiitzen.
Erklarungen zur Passwortdnderung finden Sie in Kapitel 6, Konfiguration.

Ll
L) Eitr
G

—_

J—y
N |

<~ 2

codt
U

GG ]~£]

Zugriffsmenii

Driicken Sie die Taste, bis Sie in das Zugriffs-Menii (ACCS)
gelangen.

Driicken Sie

Passwort Eingabe

In der ‘codE’ Anzeige wird das Passwort eingegeben. PASS zeigt
an, dass kein Passwort flir den weiteren Zugriff benotigt wird. ‘0’
zeigt an, dass Sie sich in der Bedienebene befinden und ein
Passwort erwartet wird.

Mit dem Tasten [4] oder (W kénnen Sie das Passwort eingeben.
Wird das richtige Passwort eingegeben, wechselt die untere
Anzeige innerhalb von 2 Sekunden zu ‘PRSS’. Der Regler ist
jetzt fur weiteren Zugriff freigegeben. Die Standardvorgabe fiir
das Passwort ab Werk ist * I",

Anmerkung; Wie Sie das Passwort dndern konnen, erfahren Sie in
Kapitel 6, Konfiguration. Wahlen Sie als Passwort ‘0’, sind die
unteren Ebenen nicht gesperrt. Die untere Anzeige zeigt immer

‘PASS .
Driicken Sie um zur ‘Loka’ Seite zu gelangen.

(Wurde ein falsches Passwort eingegeben und der Regler ist
gesperrt, driicken Sie um zur ‘ALLS’ Liste zuriick zu kehren).

Auslesen der Konfiguration

Rufen Sie die ‘codE’ Anzeige auf und betitigen Sie gemeinsam
die Tasten (4] und [J, So kénnen Sie die Konfiguration des
Reglers auslesen, ohne ein Passwort eingeben zu miissen. Mit
dieser Funktion haben Sie die Mdglichkeit, die gesamte
Konfiguration Thres Gerites zu liberpriifen, konnen aber keine
Anderungen vornehmen. Betitigen Sie fiir circa 10s keine Taste,
springt die Anzeige automatisch in die Hauptanzeige zuriick.
Alternativ gelangen Sie mit den Tasten und direkt zuriick
zur Hauptanzeige.

3-2
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l Ebenenauswahl
— Wihlen Sie von der ‘Uoko’ Anzeige aus (2] und ()
, — ,_ - zwischen den folgenden Ebenen:
_’ U '_ L’ OPEr: Bedienebene
F I I Full: Full-Ebene

[N )y Ed E: Edit-Ebene

=] conF: Konfigurationsebene
— Driicken

Haben Sie ‘GPEF’, Full’ oder Ed kb gewihlt,

’ ~ kommen Sie mit der Taste zuriick zum Zugriffsmenii
{-' l { L' ‘ACLS’. Haben Sie ‘conF’ gewihlt, erscheint in der
— oberen Anzeige das Kiirzel LonF. (siehe unten)

Ly BF
==

Alternativ wenn Passworteingabe

‘conF’ gews o . . .
conf gewsht Um in die Konfigurationsebene zu gelangen, miissen Sie

wiederum ein Passwort eingeben. Fiihren Sie dafiir die auf
der vorherigen Seite beschriebenen Schritte durch.

[an
PR

)

Das Passwort flir die Konfigurationsebene ist werksseitig
auf ‘C’ gesetzt. Wie Sie das Passwort dndern kdnnen,
erfahren Sie in Kapitel 6, Konfiguration.

n
AT

[

(=]

Driicken

Die erste Anzeige der Konfigurationsebene erscheint.
- Informationen iiber die einzelnen Parameter bekommen
L D n ‘L Sie in Kapitel 6, Konfiguration. Dort wird auch
beschrieben, wie Sie die Konfigurationsebene wieder

@ @ verlassen konnen.

Zuriick zur Bedienebene

':, l_ Konfigurationsebene

Nachdem Sie die Arbeit in einer der unteren Ebenen beendet haben, sollten Sie zuriick in die
Bedienebene gehen. Aus der ‘Ful L’ oder ‘Edi E’ Ebene kommen Sie in die Bedienebene
zuriick, indem Sie im Zugriffs-Menii, wie vorne beschrieben, nun das Kiirzel ‘OPEr’ wihlen.
Aus der Edit-Ebene geht der Regler nach 45s ohne Tastendruck in die Bedienebene zuriick.
EDIT EBENE
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In der Edit-Ebene werden alle Parameter angezeigt. Sie haben die Mdglichkeit, den Zugriff
auf Parameter zu dndern. Mit der Promote-Funktion kdnnen Sie bis zu 12 Parameter in das
Hauptmenti kopieren und so eine benutzerspezifische Parameterliste erstellen.

In der Edit-Ebene sehen Sie nicht die Parameterwerte, sondern die Zugriffsmoglichkeit auf
den Parameter

Andern des Parameterzugriffs

Wihlen Sie die Edh E Ebene, wie auf der vorherigen Seite beschrieben.

Sind Sie in der Ed E Ebene, wihlen Sie eine Liste oder einen Parameter in der Liste, wie in
der Bediener oder Full Ebene. Sie gelangen mit der Taste von Listeniiberschrift zu
Listeniiberschrift und innerhalb der Liste von Parameter zu Parameter mit der Taste (ZJ.
Was in der Edit Ebene angezeigt wird, ist nicht der Wert des gewdihlten Parameters
sondern ein Code der die Verfiigbarkeit des Parameters in der Bedienerebene darstellt.
Haben Sie den gewiinschten Parameter gewhlt, knnen Sie mit den Tasten (A und (7] die
Verfligbarkeit in der Bedienebene einstellen.

Sie haben vier Moglichkeiten:

ALEr  Parameter lisst sich in der Bedienerebene dndern

Pr0 Kopieren eines Parameters in die Hauptanzeige

rEAd  Parameter oder Menii kann in der Bedienebene nur gelesen werden
HI dE  Parameter oder Menii erscheint nicht in der Bedienebene

Zum Beispiel:

E,I- L L Der gewahlte Parameter ist Alarm 2,

Vollbereichsminimalalarm

a—

RLEF
SICIEIE]

Ist in der Bedienerebene anderbar.

Ausblenden eines Meniis

Bei der Zugriffsdnderung auf ein ganzes Menii haben Sie nur die Auswahl zwischen rERd
und H! dE . Blenden Sie ein ganzes Menii aus, werden alle dazugehdrigen Parameter
ausgeblendet. (Das Zugriffsmenti wird immer mit 4, Sk angezeigt und kann nicht
ausgeblendet werden.)

Promote

Gehen Sie zur gewiinschten Liste und zum entsprechenden Parameter und wéhlen Sie Prl.
Der Parameter wird dann automatisch in die Hauptanzeige zugefiigt (promoted). Der
Parameter ist aber auch weiterhin iiber den normalen Weg verfiigbar. Es konnen bis zu 12
Parameter in die Hauptanzeige kopiert werden. Kopierte Parameter sind automatisch
anderbar. Die Parameter im Programm Menii ‘P0G Ly Sk nach dem Parameter (SE 5.1’!)
konnen nicht promoted werden.
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Kapitel 4 OPTIMIERUNG

Bevor Sie mit diesem Kapitel beginnen, lesen Sie bitte Kapitel 2, Bedienung.

Dieses Kapitel ist in fiinf Unterpunkte aufgeteilt:

WAS IST OPTIMIERUNG?
AUTOMATISCHE OPTIMIERUNG
MANUELLE OPTIMIERUNG
DREIPUNKT SCHRITTREGLER
GAIN SCHEDULING

WAS IST OPTIMIERUNG?

Optimierung bedeutet die Einstellung der Regelparameter, damit eine gute Regelung moglich
ist. Gute Regelung bedeutet:

Stabile, ‘geradeaus’ Regelung von Temperatur am Sollwert ohne Fluktuation

Keine Uber- oder Unterschwinger der Temperatur

Schnelle Antwort bei Abweichungen vom Sollwert, verursacht durch externe Stérungen,
daher schnelles Wiederherstellen der Temperatur zum Sollwert.

Die Optimierung beinhaltet die Berechnung und Einstellung der in der nachfolgenden
Tabelle aufgelisteten Parameter. Dieser Parameter erscheinen in der P d' Liste.

Parameter | Code Funktion
Proportional Ph Die Bandbreite in Anzeigeeinheiten, tber welche die
band Ausgangsleistung zwischen min. und max. proportional verstellt
wird.
Nachstellzeit ks Die Zeitspanne, welche bei der Sprungantwort benétigt wird, um

aufgrund einer I-Wirkung eine gleich grofl3e StellgroRenanderung
zu erzielen, wie sie infolge des P-Anteils entsteht.

Vorhaltezeit Ed Die Zeitspanne, um welche die Anstiegsantwort eines PD-
Reglers einen bestimmten Wert der StellgroRRe friher erreicht
als er ihn infolge seines P-Anteils allein erreichen wirde.

High Cutback Hecb Die Anzahl der Anzeigeeinheiten oberhalb des Sollwertes, bei
denen der Regler die Ausgangsleistung erhoht, um
Uberschwinger zu vermeiden.

Low Cutback Lch | Die Anzahl der Anzeigeeinheiten unterhalb des Sollwertes, bei
denen der Regler die Ausgangsleistung vermindert, um
Uberschwinger zu vermeiden.

Relative rEL Ermittelt das Proportionalband fir die Kiihlung, indem es Pb
Kuhlver- durch rEL dividiert. (Nur wenn der Regler fir Kihlen konfiguriert
starkung ist und einen Kiihlausgang hat.)

Tabelle 4-1 Selbstoptimierungsparameter
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AUTOMATISCHE OPTIMIERUNG

Die Reglermodelle 2408 und 2404 bieten Ihnen zwei Arten der Optimierung:

e Selbstoptimierung (tunE) Die Parameter aus Tabelle 4-1 werden vom Regler
automatisch berechnet und eingestellt.

e Adaptive Parameteranpassung (drA) Passt die PID Parameter der sich dndernden
Regelcharakteristik an.

Die Selbstoptimierung ist bei einer Programmrampe und bei externem Sollwert nicht moglich.

Selbstoptimierung

Beide Reglermodelle arbeiten mit einem ‘One-shot’-Tuner. Das Heizelement wird an- und
ausgeschaltet und simuliert somit eine Oszillation der Stellgrofle. Der Regler errechnet die
Parameterwerte aus Amplitude und Schwingungsdauer der Oszillation. Zwei Perioden
benotigt der Regler fiir die Selbstoptimierung.

Besteht bei voller Heiz- oder Kiihlleistung Gefahr fiir Ihren Prozess, konnen Sie die Grenzen
dieser Leistungen verdndern. Passen Sie die Parameter filir die Grenzen der Ausgangsleistung
Threm Prozess an (siche oP-Menti).

Aktivieren Sie die Selbstoptimierung einmal bei Inbetriebnahme eines Prozesses. Sollte die
Regelung instabil werden, kdnnen Sie jederzeit eine neue Selbstoptimierung starten.

Starten Sie die Selbstoptimierung bei Umgebungstemperatur, damit der Tuner die

Cutbackwerte bestimmen kann.

Aktivierung und Ablauf der Selbstoptimierung
1. Geben Sie den Arbeitssollwert ein.

2. Setzen Sie den Parameter auf ‘EunE’ im ‘AEuA’ Menii auf ‘on’.

3. Driicken Sie die Bild und die Parameter Taste gleichzeitig. Die blinkende Anzeige
‘tunkE gibt an, dass die Selbstoptimierung gestartet ist.

4. Der Regler induziert eine Oszillation in der Temperatur, indem er die Heizung erst ein-
dann wieder ausschaltet. Der erste Zyklus dauert an, bis der Messwert den fiktiven
Sollwert erreicht hat.

5. Nach Beendigung der Selbstoptimierung geht der Regler zum normalen Regelbetrieb
tiber.

6. Der Regler berechnet die Optimierungsparameter der Tabelle 4-1 und fahrt mit der
normalen Regelung fort.

Arbeiten Sie mit ‘PD’, oder ‘PI’ Regelung, setzen Sie die Parameter ‘b1 * oder ‘bd’ auf
OFF' bevor Sie die Selbstoptimierung starten. Der Tuner berechnet keine Werte fiir diese
Parameter.
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Beispiel Selbstoptimierung

Temperatur
Sollwert

Zeit

Berechnung der Cutback Werte

Mit Hilfe der Low Cutback und High Cutback werden Uber- bzw. Unterschwinger bei groBen
Temperaturdnderungen vermieden. Haben Sie mindestens einen der Parameter auf ‘Auko’
gesetzt, werden sie auf das dreifache des Proportionalbandes eingestellt. Diese Werte werden
dann wéhrend der Selbstoptimierung nicht mehr geéndert.

Adaptive Parameteranpassung

Adaptive Parametereinstellung ist ein spezieller Algorithmus im Hintergrund. Er iiberwacht
die Regelabweichung und die Reaktion der Strecke auf Stérungen (Disturbance response
analysis). Wird eine Regelschwingung oder Abnormitdt der Streckenreaktion festgestellt, so
wird nach im Algorithmus festgelegten Kriterien {iber die Notwendigkeit einer Anpassung
entschieden. Die P-, I- und D-Regelparameter werden neu berechnet und automatisch
nachgestellt.

Eine Nachstellung der Parameter erfolgt erst, wenn die Regelabweichung den im Parameter
drAk eingestellten Triggerpunkt iiberschreitet. Der Triggerpunkt ‘drAkE’ wird in
Anzeigeeinheiten in der Bedienebene im Selbstoptimierungsmenii eingestellt. Dieser Wert
wird automatisch vom Regler eingestellt. Sie konnen ihn jedoch manuell nachjustieren.

Verwenden Sie die adaptive Parametereinstellung in folgenden Fiillen:
1. Prozesse, die eine standige Parameteranpassung auf Grund von sich &ndernden
Prozessbedingungen (Lastdnderungen, Sollwertdnderungen,....) erfordern.
2. Prozesse, bei denen die StellgroBenspriinge der Selbstoptimierung zur Optimierung
nicht angewandt werden diirfen.

Die adaptive Parametereinstellung darf nicht verwendet werden:

1. Wenn regelmifige Storgrofien im Prozess auftreten, die die adaptive Parametereinstellung
irrefiihren.

2. Bei Mehrzonenanwendung mit sehr starker Kopplung der einzelnen Zonen untereinander.
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MANUELLE OPTIMIERUNG

Sie haben die Moglichkeit, den Regler von Hand zu optimieren. In diesem Abschnitt wird die
Optimierung nach dem Ziegler-Nichols-Verfahren beschrieben.

Der Prozess befindet sich auf Arbeitstemperatur:

1. Setzen Sie die Parameter ‘b1 " und ‘bd’ auf OFF .

2. Stellen Sie die Parameter ‘Hch’ und ‘Leb’ auf‘Auko’.

3. Der Istwert weicht um den Wert der P-Abweichung vom Sollwert ab.

4. Sobald sich die Temperatur stabilisiert hat, reduzieren Sie den Wert des
Proportionalbandes ‘Pb’, bis die Temperatur anfingt zu schwingen. Erhéhen Sie den
Wert des Proportionalbandes wieder so weit, dass die Temperatur gerade authort zu
schwingen. Nehmen Sie sich fiir diese Einstellung viel Zeit. Notieren Sie sich den Wert
des Proportionalbandes ‘B’ und der Periodendauer ‘T’.

5. Berechnen Sie den Wert fiir Pb, ti und td nach der folgenden Tabelle. Stellen Sie die
berechneten Werte im Regler ein.

Regelart Proportional- Nachstellzeit ‘ti’ Vorhaltezeit ‘td’
band ‘Pb’
Nur Proportional 2xB OFF OFF
Pl 2,2xB 0,8xT OFF
PID 1,7xB 0,5xT 0,12xT
Tabelle 4-2 Berechnung der PID-Parameter
4-4 Regler 2408 und 2404



Bedienungsanleitung Optimierung

Einstellen der Cutback Werte

Haben Sie die Parameter wie vorher beschrieben eingestellt, ist der Regler fiir eine
Geradeausregelung optimiert. Treten wéahrend der Startphase oder bei groferen
Temperaturspriingen unakzeptable Uber- oder Unterschwinger auf, sollten Sie die Parameter
‘Lcb’ und ‘Heb’ einstellen.

Gehen Sie dazu wie folgt vor:

1. Setzen Sie Lcb =Hcb =3 x Pb
2. Notieren Sie sich die Werte der Uber- bzw. Unterschwinger fiir einen groBen
Temperatursprung (siehe rechts).

Beispiel (a) erhdhen Sie den Parameter ‘Lcb’ um den Wert des Uberschwingers. Beispiel (b)
verringern Sie den Parameter ‘Lcb’ um den Wert des Unterschwingers.

Beispiel (a)

Temperatur

e

Uberschwinaen Sollwert

Beispiel (b)
Temperatur

Sollwert

lInterschwinaen

Zeit

Nihert sich der Istwert dem Sollwert von oben, konnen sie ‘Heb’ nach dem gleichen
Verfahren berechnen.
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Nachstellzeit und manueller Reset

In einem PID-Regler regelt der Nachstellzeit Parameter ‘ti’ die bleibende Regelabweichung
aus. Arbeiten Sie mit einem PD Regler, ist der Parameter ‘ti” auf OFF gesetzt und es bleibt
eine Abweichung zwischen Soll- und Istwert. In diesem Fall erscheint im PID Menii der
Parameter fiir den manuellen Reset ‘~E9’. Dieser Parameter gibt die Ausgangsleistung bei
einer Regelabweichung von Null an. Geben Sie diesen Parameterwert manuell ein, um eine
bleibende Abweichung zu vermeiden.

Automatische Arbeitspunktkorrektur (Adc)

Die automatische Arbeitspunktkorrektur ‘Adc’ berechnet den Wert fiir den manuellen Reset.
- Die Temperatur muss stabil sein.
- Setzen Sie den Parameter ‘Adc’ im ‘AEun’-Menii auf on
- Der Regler berechnet einen neuen Wert fiir den manuellen Reset und setzt
den Parameter ‘Adc’ auf ‘OFF.

Sie konnen diese Funktion so oft wie ndtig anwéhlen. Versichern Sie sich, dass zwischen
jedem Neuaufruf der Funktion die Temperatur genug Zeit hat, sich zu stabilisieren.

Optimierungsfehler

Wenn die automatische Optimierung nicht innerhalb von 2 Stunden abgeschlossen ist, tritt ein
Diagnosealarm auf. In der Anzeige erscheint EUEr - Tune Error.

Dieser Alarm erscheint wenn:

1. Der Optimierungsprozess eine sehr lange Antwortzeit hat

2. Der Sensor nicht funktioniert oder falsch ausgerichtet ist

3. Die Kurve unterbrochen ist oder nicht korrekt antwortet
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DREIPUNKTSCHRITTREGLER

Die Regler 2408 und 2404 konnen Sie alternativ zum Standard PID Regler auch als
Dreipunktschrittregler konfigurieren.

Die Dreipunktschrittregler-Version kann vorkonfiguriert unter folgenden Modellnummern
bestellt werden:

e 2408/VC und 2404/VC Dreipunktschrittregler

e 2408/VP und 2404/VP Dreipunktschrittregler mit einem Programm

e 2408/V4 und 2404/V4 Dreipunktschrittregler mit vier Programmen

e 2408/VM und 2404/VM Dreipunktschrittregler mit zwanzig Programmen

Abbildung 1-11 in Kapitel 1 zeigt IThnen die Anschliisse des Dreipunktschrittreglers.
Der Dreipunktschrittregler bietet Ihnen zwei verschiedene Betriebsarten:

1. Die sogenannte offene Betriebsart benétigt kein Riickfiihrpotentiometer fiir die Regelung.
Sie konnen allerdings ein Potentiometer fiir eine Stellungsanzeige anschlie3en.

2. Bei der geschlossenen Betriebsart benétigen Sie ein Riickfiihrpotentiometer. Das
Potentiometer hat einen Einfluss auf die Regelung.

Der gewiinschte Regelmodus wird im nSE’ Menii in der Konfigurationsebene eingestellt.

Die folgende Parameterliste erscheint im Flussdiagramm (Kapitel 2), wenn Sie den Regler fiir
Dreipunktschrittregelung konfiguriert haben.

[ Name | Erklirung | Werte |
mkr Motor-Menii Min | Max |Vorgeg.
Em Motornachlaufzeit in Sekunden. Laufzeit des {240 O oo

Stellmotors von der geschlossenen bis zur
gedffneten Position

| nk Motornachlaufzeit in Sekunden. Die Zeit, die der OFF 20 o OFF
Motor nach Ausschalten eines Impulses benétigt,
um zu stoppen.

bAck Motorverzégerungszeit in Sekunden. Die Zeit, die OFF 20 o OFF
ein Impuls bendtigt, um die Bewegungsrichtung
des Motors zu andern (z. B. die Zeit, die
mechanische Verzégerung zu uberwinden).

mPE Minimale Einschaltzeit in Sekunden Ruto {0oo Ruto
Ubr Aktion bei Fiihlerbruch: Wert halten, Auf oder Zu |rESE, uP, dwn rESE

Tabelle 4-3 Parameterliste des Dreipunktschrittreglers
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INBETRIEBNAHME DES DREIPUNKTSCHRITTREGLERS

Die Inbetriebnahme des Dreipunktschrittreglers ist fiir beide Betriebsarten gleich. Achten Sie
darauf, dass Sie bei der geschlossenen Betriebsart das Potentiometer kalibrieren miissen.
Gehen Sie bei der Inbetriebnahme nach folgenden Punkten vor:

1. Messen Sie die Zeit, die die Klappe benétigt, um von der gedffneten zur geschlossenen
bis zur offenen Position zu fahren. Geben Sie den Wert (in Sekunden) als Parameter ‘tm
ein.

2. Setzen Sie alle anderen Parameter auf die vorgegebenen Werte aus Tabelle 4-3.

Sie kdnnen nun zur Optimierung die schon beschriebenen Verfahren verwenden. Beim
Dreipunktschrittregler werden bei der Optimierung die in Tabelle 4-1 genannten Parameter
eingestellt. Nur die Vorhaltezeit ‘td’ wird bei der Optimierung des Dreipunkt-Schrittreglers
mit offener Betriebsart nicht gesetzt, da der Algorithmus diesen Parameter nicht verwendet.

Einstellen der minimalen Einschaltzeit ‘mPE’

Unter den Bedingungen der stetigen Regelung gibt die minimale Einschaltzeit die
Genauigkeit der Motorposition und die Regelstabilitdt an. Je kiirzer die Einschaltzeit, desto
genauer die Regelung.

Die minimale Einschaltzeit ist auf den Wert 0,2 voreingestellt. Fiir die meisten Anwendungen
ist dieser Wert ausreichend und Sie miissen keine neue Einstellung vornehmen. Sollte die
Stellmotoraktivitit nach einer Optimierung jedoch zu hoch sein (stindiges Offnen und
Schlielen), konnen Sie die Einschaltzeit erhdhen.

Motorverzégerungszeit und Motornachlaufzeit

Bei den meisten Anwendungen kénnen Sie die voreingestellten Werte flir die
Motorverzdgerung- und die Motornachlaufzeit beibehalten.

Die Motornachlaufzeit ist die Zeit, die der Motor nach Ausschalten eines Impulses bendtigt,
um zu stoppen. Macht bei Ihrer Anwendung diese Zeit Probleme, sollten Sie die Zeit
bestimmen und als Parameter In.t eingeben. Die Motornachlaufzeit wird dann von der
Impulszeit abgezogen, damit der Motor die korrekte Distanz zuriicklegt.

Die Motorverzogerungszeit ist die Zeit, die ein Impuls bendtigt, um die Bewegungsrichtung
des Motors zu dndern (z. B. die Zeit, die mechanische Verzégerung zu iiberwinden). Fiihrt
diese Zeit bei Ihrer Anwendung zu Problemen, messen Sie diese Zeit und geben Sie sie als
Parameter bAc.t ein.

Die zwei beschriebenen Parameter werden nicht von der Selbstoptimierung berechnet.

KALIBRIERUNG DES RUCKFUHRPOTENTIOMETERS

Stellen Sie vor der Kalibrierung des Potentiometers sicher, dass die Module 2 (E H), oder 3
(3H) als Potentiometereingang konfiguriert sind d Pok, . Func’ sollte als ‘UPDS’,
‘UALL> auf 0" und ‘UAL H’ auf mﬂ’konﬁguriert sein. Verlassen Sie nach der
Uberpriifung die Konfigurationsebene. Nun kénnen Sie mit der Kalibrierung beginnen:
Gehen Sie in die Betriebsart Hand.

Offnen Sie mit Hilfe der (4] Taste die Klappe 100%.

Betitigen Sie die Taste bis Sie zum Eingangs-Menii P-L) Sk’ kommen.
Mit Hilfe der Taste erreichen Sie den Parameter ‘PCAL -0FF-.

Setzen Sie mit Hilfe der Tasten @ oder @ den Parameter ‘PLAL auf ‘an’.

nhe Wb =
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10.
. Kehren Sie durch gleichzeitiges Driicken der Tasten und in die Hauptanzeige

11

12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.

21.

22.
23.

Wihlen Sie mit der Taste @ den Parameter ‘Pok’.

Betitigen Sie die Tasten (4] oder [¥] bis Sie die Einstellung ‘Pot-3AH * erreichen.
(Vorrausgesetzt, dass der Potentiometereingang auf Modulposition 3 ist.)

Driicken Sie die Taste @ bis der Parameter ‘G0 -na’ erscheint.

Driicken Sie [A ] oder (Y] um den Parameter auf ‘G-¥YES’, zu setzen. Die Kalibrierung
startet dann automatisch.
Die Kalibrierung ist vollstindig, wenn die Anzeige zuriickspringt auf G0-no’.

zuriick.
Der Regler befindet sich immer noch im Handmodus.

Fahren Sie nun die Klappe auf 0% (52)

Betitigen Sie die Taste bis Sie zum 9 P-Ls Sk° Eingangsmenii kommen.

Mit Hilfe der Taste (] erreichen Sie den Parameter ‘PLAL -OFF .

Setzen Sie diesen Parameter mit [4 ] oder [V auf ‘on’.

Wihlen Sie mit der Taste (2] den Parameter ‘Pak”.

Betitigen Sie die Tasten (4] oder [¥] bis Sie die Einstellung ‘Pok-3AL o’ erreichen.
Driicken Sie die Taste (2] bis der Parameter ‘GlJ-no’ erscheint.

Setzen Sie mit [A] oder [ Y] den Parameter auf ‘G0-YES’ und die Kalibrierung startet
automatisch.

Die Kalibrierung ist vollstindig, wenn die Anzeige zuriickspringt auf G0-no.
Driicken Sie gleichzeitig und um zur Hauptanzeige zuriick zu gelangen.

Damit ist die Kalibrierung beendet und Sie konnen mit der AUTO/MAN Taste den Regler
wieder in den Automatikbetrieb setzen.
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GAIN SCHEDULING

Mit Hilfe der Funktion Gain Scheduling kénnen Sie automatisch zwischen zwei
Parametersétzen umschalten. Bei den Geridten 2408 und 2404 wird die Umschaltung an einem
von Thnen eingegebenen Istwert vorgenommen.

Die Gerite haben zwei verschiedene Parametersitze. Sie konnen den aktiven Parametersatz
entweder iiber einen Digitaleingang oder iiber einen Parameter im PID-Menii oder iiber die
Funktion Gain Scheduling wihlen. Der Ubergang zwischen den Parametersétzen ist stoBfrei
und erlaubt so eine gleichformige Regelung.

Maochten Sie Gain Scheduling verwenden, fithren Sie die folgenden Schritte durch:

Schritt 1: Freigabe in der Konfigurationsebene

Bevor Sie die Funktion Gain Scheduling verwenden kdnnen,
C miissen Sie diese in der Konfiguration freigeben. Offnen Sie
dafiir im Menii ] nSE ConF den Parameter ESEH, und

l'J E S setzen Sie ihn auf YES.

(LG ~]A]

Schritt 2: Abgrenzung eingeben

,- S P Haben Sie die Funktion freigegeben, erscheint im PID-Menii
U . in der Full Ebene der Parameter 0.5P. Geben Sie hier den
Istwert ein, bei dem zwischen den Parametersitzen

3 5 D gewechselt werden soll. Solange der aktuelle Istwert unter
der Abgrenzung liegt, ist der PID Parametersatz 1 aktiv.
Steigt der Istwert iiber die Abgrenzung, schaltet der Regler

‘ B | ‘ (4 H ~ H N\ | auf den PID Parametersatz 2. Der Punkt an dem die
Umschaltung vorgenommen wird, ist abhidngig von der
Charakteristik Ihres Prozesses.

Schritt 3: Optimierung

Bestimmen Sie nun die Parameter der beiden Parametersitze. Die Einstellung konnen Sie
manuell oder automatisch mit Hilfe der Selbstoptimierung vornehmen. Haben Sie die
Selbstoptimierung gewahlt, fiihren Sie die Optimierung einmal oberhalb der Abgrenzung und
einmal unterhalb der Abgrenzung durch. So werden automatisch die Werte fiir den
Parametersatz 1 und 2 bestimmt.
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Kapitel 5 PROGRAMMREGLER

Dieses Kapitel gibt [hnen Informationen iiber die Programmreglerfunktion der Geréte mit
Programmfunktion. In jedem Gerit steht Ihnen ein 8-Segment-Programm ohne Steuerspuren
zur Verfiigung. Allerdings miissen Sie diese Funktion erst in der Konfiguration freigeben.
Die unten aufgefiihrten Gerdte enthalten Programme mit je 16 Segmenten und bieten Ihnen
die Moglichkeit, bis zu 8 Steuerspuren zu programmieren.

16-Segment Programmregler mit:

einem Programm: Modelle 2408/CP und 2404/CP.

4 Programmen: Modelle 2408/P4 und 2404/P4.

20 Programmen: Modelle 2408/CM und 2404/CM.
16-Segment Dreipunkt Schrittregler mit:

einem Programm: Modelle 2408/VP und 2404/VP.

4 Programmen: Modelle 2408/V4 und 2404/V4.

20 Programmen: Modelle 2408/VM und 2404/VM.

Der 8-Segment Programmregler unterscheidet sich von den anderen Programmregler indem er
keine Ereignisausgiinge und Programmsynchronisation beinhaltet. Ansonsten arbeiten alle
gleich.

In diesem Kapitel finden Sie 8 Uberpunkte:

e WAS IST SOLLWERTPROGRAMMIERUNG?

¢ PROGRAMMSTATUS

e PROGRAMMSTART AUS DEM STARTMENU

¢ PROGRAMMSTART VON DER REGLERFRONT
e AUTOMATIK

e KONFIGURATION DES PROGRAMMREGLERS

e PROGRAMMWAHL UBER DIGITALEINGANGE

¢ PROGRAMM ERSTELLEN ODER MODIFIZIEREN

Zum besseren Verstdndnis lesen Sie bitte zuerst Kapitel 2, Bedienung und Kapitel 3,
Zugriffsebenen.

Regler 2408 und 2404 5-1



Programmregler Bedienungsanleitung

WAS IST SOLLWERTPROGRAMMIERUNG?

Fiir viele Applikationen ist eine Variation der Temperatur oder des Prozesswertes wihrend
des Ablaufs erforderlich. Solche Applikationen erfordern einen Regler mit
Sollwertprogrammgeber Funktion. Alle 2408er und 2404er Regler haben diese Funktion.

Die Reglermodelle 2408 und 2404 besitzen ein Programmer-Softwaremodul. Dieses Modul
kann ein oder mehrere Sollwertprogramme speichern. Es steuert den Sollwert entsprechend
des gewihlten Programms.

Jedes Programm wird als Serie von Rampen und Haltezeiten gespeichert.

Sollwert 4 ,_\
NS
.

>

Zeit

Abbildung 5-1 Beispiel eines Sollwertprofils

(Wird eine 8-Segment Programmgeber verwendet, ist der nachstehende Absatz nicht relevant).

In jedem Segment konnen Sie bis zu 8 Schaltausgénge definieren. Diese konnen Sie zum
Triggern der externen Spuren verwenden. Diese Ausgidnge werden Steuerspuren genannt und
konnen Relais-, Logik- oder Triacausgidnge steuern (gilt nicht fiir 8-Segment-Programmer).

Der Regler bietet Ihnen die Moglichkeit, ein Programm einmal, mehrmals oder kontinuierlich
hintereinander auszufiihren. Mochten Sie das Programm mehrmals hintereinander ausfiihren,
miissen Sie die Anzahl der Wiederholungen als Teil des Programms festlegen.
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Programmregler

Die nachfolgende Tabelle zeigt Ihnen die 5 Segmenttypen, die beim Aufbau eines Programms

verwendet werden konnen:

Rampe
(Rampe)

Bei einem Rampensegment steigt und fallt der
Sollwert linear von einem Sollwert zu dem nachsten
Sollwert. Fir die Rampenfunktion kann entweder die
Steigungsrate oder die Zeit bis zum Erreichen des
Sollwertes vorgegeben werden. Geben Sie den
Zielsollwert tgt und die Steigungsrate rAtE oder die
Rampenzeit dur fir die Rampe vor.

Halte- / AN

Der Sollwert bleibt fir die vorgegebene Zeitdauer dur

zeit konstant

Sprung Der Sollwert sprint von einem Sollwert zum nachsten.

(Step) Geben Sie den nachsten Sollwert tgt vor.

Aufruf Im Hauptprogramm wird ein anderes Programm als

(Call) Unterprogramm aufgerufen. Nachdem das
Unterprogramm beendet ist, kehrt der Sollwert in das
Hauptprogramm zuriick. Geben Sie den Parameter
PrG.n fir die Nummer des Unterprogramms ein.
Diese Funktion ist nur bei den Modellen mit 4 oder 20
Programmen verfugbar.

End In diesem Segment endet entweder das Programm

(Ende) oder es wird wiederholt. Die Programmierung dieses

Segments wird in Abschnitt 5.7 beschrieben. Endet
das Programm, geht der Sollwert in eine bleibende
Haltezeit Gber oder- je nach Programmierung — wird
er zuriickgesetzt.

Tabelle 5-1 Segmenttypen
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PROGRAMMSTATUS
Thr Programmregler kann sich in 5 Zusténden befinden: Reset, Run, Hold, Holdback und End.

Status

Beschreibung

Merkmal

Reset

Der Regler ist inaktiv und das Gerat arbeitet wie ein
normaler Regler.

Die Anzeigen RUN
und HOLD sind AUS

Run

Ein Programm ist aktiv. Der Regler variiert den
Sollwert, wie es im Programm vorgegeben ist.

RUN leuchtet

Hold

In Hold wird das Programm am Punkt der Hold-
Aktivierung eingefroren. An diesem Punkt kdnnen
Sie Anderungen innerhalb des Programms
vornehmen.

Diese Anderungen bleiben allerdings nur bis zum
nachsten Programmreset und -neustart erhalten.
Dann werden sie von den Werten des gespeicherten
Programms Uberschrieben.

Anmerkung: Ein Unterprogramm kann im
Holdstatus nur gedndert werden, wéhrend es aktiv
ist.

HOLD leuchtet

Holdback

Ist die Differenz zwischen Istwert und aktuellem
Programmesollwert groRRer als der im Parameter
Holdback (HbV) festgelegte Wert, so halt das Gerat
ein laufendes Programm selbstandig an, bis die
Differenz ausgeregelt ist

(siehe Abschnitt 5.5.2, 'Holdback').

HOLD Anzeige blinkt

Ein Master Regler kann tuber PDSIO den Sollwert zu
einer Reihe von Slave Geraten Ubertragen. Die
Slave Geraten kénnen ein Holdback Signal
erzeugen, welches dann ebenfalls durch blinken der
HOLD Anzeige dargestellt wird. Holdback erscheint
auRerdem, wenn der PDSIO Ausgang offen ist. Sie
kénnen diese Funktion ausschalten, indem Sie in
der Konfiguration fur PdS Ausgang SPAH -
‘Sollwertlibertragung ohne Holdback’

HOLD Anzeige blinkt

End

Das Programm ist beendet

RUN Anzeige blinkt

Tabelle 5-2 Programmstatus
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PROGRAMMSTART AUS DEM START-MENU

Das Start-Menii
Mit Hilfe der (@] Taste kommen Sie in das Start-Menii.

run
L Ak

IEelcd BN

Driicken

Programmnummer

s

g

Diese Anzeige erscheint nur bei Programmregler die mehr als ein

Programm speichern kénnen. Mit den Tasten (2] oder (Y]

konnen Sie die gewiinschte Programmnummer von 1 bis 4 oder 1

' bis 20 wihlen, abhédngig von der Reglerausfithrung. Alternativ

' kann die Programmnummer iiber einen Digitaleingang gewahlt.
Weitere Beschreibungen dazu finden Sie in einem spéteren

Abschnitt.

Driicken

Zustandsauswabhl

Wiihlen Sie mit (AJ oder ()
* run: Start.

e hold: Hold

o [OFF: Reset.

S
J
S ——,
=1

rr

[(DIC]=Z]A]

s

-‘tn@

™~

Gt

'-
L l o : .
Nach 2 Sekunden blinkt die Anzeige. Damit hat der Regler den
NS Parameter {ibernommen.

<y
™

Um zur Hauptanzeige zuriick zu kehren, driicken Sie gemeinsam

die Tasten und EQ

Weitere Parameter

Um Zugriff zu den weiteren Parametern im ~un’ Menii zu
erhalten, fahren Sie fort indem Sie die Taste driicken. Diese
Parameter finden Sie in ‘Program run MenU’ im Kapitel 2,
Parameter Tabelle. Sie zeigend den aktuellen Status des
laufenden Programms.
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Temporire Anderungen

Sie haben die Moglichkeit, Segmentparameter des laufenden Programmsegments zu édndern.
Sie kdnnen zum Beispiel den Sollwert einer Haltezeit oder die Rampensteigerung und/oder
den Sollwert bei einem Rampensegment verdndern. Der Regler iibernimmt sofort die
Anderungen.

Um die Anderungen durchfiihren zu kénnen, gehen Sie wie folgt vor:

Setzen Sie den Regler in den HOLD-Status.
Suchen Sie den gewiinschten Parameter
Andern Sie den Wert

Lassen Sie das Programm weiterlaufen

Die Anderung bleibt nur wihrend dieses Programmablaufs aktiv. Bei einem
Programmneustart wird die Anderung vom gespeicherten Parameterwert tiberschrieben.
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PROGRAMMSTART VON DER REGLERFRONT

Haben Sie fiir einen Regler mit mehreren Programmen eine Programmnummer gewéhlt,
konnen Sie das Programm mit Hilfe der Start/Stop Taste starten.
Gehen Sie wie folgt vor:

1. Einmaliges Driicken startet das Programm (RUN

RUN/ leuchtet)
@ HOLD 2. Beim néchsten Driicken geht das Programm in den
Taste Holdstatus (HOLD leuchtet)

3. Weiteres Driicken beendet den Holdstatus (RUN
leuchtet)

4. Gedriickt halten fiir 2s macht einen Programmreset
(RUN und HOLD Anzeige aus).

Anmerkung: Sie kénnen den Regler so bestellen oder konfigurieren, dass die Start/Stop
Taste inaktiv ist. In diesem Fall miissen Sie ein Programm immer iiber das Start-Menii oder
tiber die Digitaleingdnge starten. Das hat den Vorteil, dass der Programmstatus nicht durch
zufilliges Driicken der Start/Stop Taste gedndert werden kann.

AUTOMATIK

Die folgenden Abschnitte informieren Sie iiber die automatische Arbeitsweise des Reglers.

Servo

Sie konnen ein Programm entweder vom vorgewéhlten Sollwert oder vom aktuellen Istwert
aus starten. Der Startpunkt wird immer Servopunkt genannt. Diesen Punkt geben Sie in der
Konfiguration ein.

Der Ubergang vom aktuellen Sollwert zum Servopunkt wird Servo genannt.

Die iibliche Vorgehensweise bei einem Programmstart ist, den Servopunkt auf den Istwert zu
setzen. Das garantiert Ihnen einen stoB3- und sprungfreien Programmstart. Mchten Sie
allerdings die Zeitperiode des ersten Programmsegments eingehalten haben, miissen Sie den
Servopunkt auf den Sollwert des ersten Segments setzen.

Holdback

Ist die Differenz zwischen Istwert und aktuellem Programmsollwert grof3er als der Wert, den
Sie im Parameter Holdback (Hb.V) festgelegt haben (in Anzeigeeinheiten), hélt das Gerit ein
laufendes Programm selbstindig an. Die HOLD-Anzeige blinkt.

Die Zeitbasis fiir eine Rampe oder eine Haltezeit wird angehalten. Im Holdback regelt das
Gerit den Prozesswert zum aktuellen (angehaltenen) Programmsollwert hin aus. Ist die
Differenz zwischen Sollwert und Istwert wieder kleiner als Hb.V, wird das Programm
fortgesetzt. Der Parameter kann in den Messbereichsgrenzen verédndert werden. Haben Sie
Holdback aktiviert (Hb OFF), stehen Ihnen drei unterschiedliche Wirkungsweisen des
Holdbacks zur Verfligung.
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e  Holdback High (Hi) Hélt das Programm an, wenn der Istwert um den
Holdbackwert iiber dem Sollwert liegt.

e  Holdback Low (Lo) Hélt das Programm an, wenn der Istwert um den
Holdbackwert unter dem Sollwert liegt.

¢  Holdback Band (bAnd) Halt das Programm an, wenn der Istwert um den
Holdbackwert iiber oder unter dem Sollwert liegt.

Der Wert des Holdback ist fiir das gesamte Programm giiltig. Sie haben jedoch die
Maoglichkeit, fiir jedes Segment die Art des Holdback (OFF, Hi, Lo oder bAnd) zu
bestimmen.

Netzausfall

In der Programmerkonfiguration finden Sie einen Parameter (Pwr.F), der das Verhalten des
Reglers nach Netzausfall wihrend eines Programms beschreibt.
Sie kdnnen wihlen zwischen drei Netzausfallstrategien:

e  cont: Fortfahren
e rmP.b: Rampen vom Istwert
e rSEt: Riicksetzen des Programms.

Haben Sie cont gewéhlt, fahrt das Programm dort fort, wo es durch den Netzausfall
unterbrochen wurde. Alle Parameter, wie Sollwert und verbleibende Segmentzeit bleiben auf
den Werten vor Netzausfall. Haben Sie Prozesse, bei denen der Istwert so schnell wie moglich
wieder den Sollwert erreichen soll, ist dies die beste Strategie.

Haben Sie rmP.b gewihlt, startet der Sollwert nach dem Netzausfall beim Istwert und steigt
zum Zielsollwert des aktiven Segmentes. Dabei hat der Sollwert die Rampensteigung, die
zuletzt im Programm verwendet wurde. Diese Strategie bietet [hren Prozess einen 'weicheren'
Wiedereinstieg in das Programm.

Segment Haltezeit

Sollwert =t +12 Sollwert
A . . A .
] i Zielsollwert
t1 2
H ) Netzausfall
-~ _.--Netz ein
Netzausfall & < Netz ein -

Y e Servo zu neuem

Sollwertlevel
Rampen- Zeit Zeit

Segment Halte-Segment Rampen Segment
Abbildung 5-2 Netzausfallstrategie cont Abbildung 5-3 Netzausfallstrategie rmP.t

Haben Sie rSEt gewihlt, wird das Programm nach einem Netzausfall zuriickgesetzt.
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KONFIGURATION DES PROGRAMMREGLERS

Die Konfiguration des Programmregler beinhaltet:

e die Anzahl der gespeicherten Programme (nur bei Mehrfachprogrammer)

e die Holdbackstrategie

e die Netzausfallstrategie

e die Servodefinition

e die Verfiigbarkeit von Steuerspuren (nicht fiir 8-Segment Programmregler)
e ob Programmsynchronisation verfiigbar ist (nicht fiir 8-Segment Programmregler)
e Auswahl der Programmnummer {iber Digitaleingang (Nur Mehrfach-Programmregler)

Bitte tiberpriifen Sie vor Inbetriebnahme des Programmreglers, ob die Konfiguration mit
Ihren Anforderungen iibereinstimmt.

—’ ’- — Programm-Menii
!- ) [7 ’ { Gehen Sie mit Hilfe der Taste in das Programm-Meni (siche
- = Kapitel 6)
FanE b
Lon

2]
Driicken

Anzahl der Programme

A 4
Mit [&] oder [¥] konnen Sie wéhlen:
. nonE: kein Programm
. {: ein Programm mit 8 Segmenten

Fiir 16-Segment Programmregler:
(G ]A] . nonE: Kein Programm

{: Ein Programm
Y: Vier Programme
c0: Zwanzig Programme

Driicken

S g

LJ Holdback Strategie
!_ | lj Wihlen Sie mit (&] oder (¥J:
i l_ o SEL: Holdbackart fiir jedes Segment einzeln wéhlbar
[l gl ot e Prob: Holdbackart fiir ganzes Programm giiltig
) L' L’
BN

W Driicken Weiter auf der néichsten Seite
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Pur.F

conk
=S

A4

Sruno
EoPl

GIC]=~A]

\ 4

ouk

(xJu]
LCI=]A]
BV

(x]x}
LICI=]A]

Netzausfallstrategie
Mit [&] oder [¥] kénnen Sie wihlen:

e conk: Fortfahren

e rmPh:  Rampen vom Istwert
o rSEE: Riicksetzen

Driicken

Servo

Mit (&] oder [(¥] kénnen Sie wihlen:

o EoPl: Servo zum PV
e EobP: Servo zum SP
Driicken

Steuerspuren (nicht fiir 8-Segment Programmregler)

Mit (&] oder (¥] kénnen Sie wihlen:
e no: Keine Steuerspuren
o YES: Steuerspuren freigegeben

Driicken

Synchronisation (nicht fiir 8-Segment Programmregler)
Mit [&] oder (¥] kénnen Sie wihlen:

e no: Synchronisation nicht freigegeben

e YES: Synchronisation freigegeben

Driicken um zuriick zur Listeniiberschrift zu gelangen

5-10
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PROGRAMMWAHL UBER DIGITALEINGANG

Sie haben die Mdglichkeit, ein Programm iiber einen BCD Eingang auszuwéhlen.
SchlieBen Sie die Digitaleingéinge an und konfigurieren Sie sie fiir diese Funktion (siche
Kapitel 6, 'Konfiguration'). Den Parameter bed in der Gerdte-Konfiguration miissen Sie auf

ProG setzen.

nGE
LonF
==

becd
P00

[LICI&IE]

Driicken Sie bis Sie ‘bed’

erreichen.

Mit den Tasten @ oder @ wihlen Sie ‘Pr0O0.
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PROGRAMM ERSTELLEN ODER MODIFIZIEREN

Vor der Bearbeitung sind alle Segmente eines neuen Programms Ende-Segmente. Dies ist der
einzige Unterschied zwischen der Erstellung eines neuen Programms und der Bearbeitung
eines schon vorhandenen Programms. Mdchten Sie ein Programm erstellen oder bearbeiten,
miissen Sie die Parameter im Programm-Meniil (PrOG) einstellen. Im Flussdiagramm in
Kapitel 2 finden Sie alle einstellbaren Parameter. Aus Abschnitt 5.3.1 haben Sie erfahren,
dass Sie im HOLD-Status temporire Anderungen an Segmenten durchfiihren kénnen.
Bleibende Anderungen konnen Sie allerdings nur durchfiihren, wenn das Programm
zurlickgesetzt ist. Versichern Sie sich vor Erstellung oder Bearbeitung eines Programms, dass
dieses zuriickgesetzt ist (weder die HOLD- noch die RUN Anzeige darf leuchten).

P,‘ a l ( Programm-Menii
) ol Betitigen Sie die Taste, bis Sie das Programm Menii erreicht
L '_'l I_‘ haben.
[GIZ£]
v W e
-’ — Driicken
l’ r L’ K] Programmnummer (nur Versionen mit 4 oder 20
® Programmen)
l Wihlen Sie mit (4] oder (¥J die Programmnummer.
Anmerkung: Die folgenden Parameter (bis zu SEG.n) sind fiir
~ 4] das gesamte Programm giiltig

|
{_, ,_ (&) Driicken
(Ll

Holdbackart
[Erscheint nur, wenn Holdback fiir das komplette Programm
L—, R n d gewihlt wurde]

Wihlen Sie mit (4] oder [(¥):
@ @ o [OFF: Kein Holdback

e lo: Holdback low
. o H: Holdback high
W e bAnd: Holdback Band
Dn’icken

g
— .

Holdback Wert

Anmerkung! Die Werte die flir diesen Parameter eingestellt
werden gelten immer flir das gesamte Programm.

Wihlen Sie mit (4] oder (W] den gewiinschten Wert.

2=
N g

!
=3

E
—
g
E

5-12 Regler 2408 und 2404



Bedienungsanleitung

Programmregler

Driicken

rm Pl

m n
(LIS~

[¢]

I .y
Lrue L.

m n
(LIS~

sl

g

™

= .
=

pau ]

E
g
d
@M

<]

LI
e
==

E
8
4 E
b ===

sl

g

Rampeneinheit

Wiihlen Sie mit (A oder (W)
e SEc ' SEkundEn
e mn' mnukEn

e Hour ' SkundEn

Driicken

Haltezeit-Einheiten

Wihlen Sie mit (4] oder (¥
e SEc ' SEkundEn

e mn' mnukEn

e Hour ' SkundEn

Driicken

Programmwiederholungen

Wihlen Sie mit Hilfe der (& oder [¥] Taste die Anzahl der
Programmwiederholungen von { bis 999, oder ‘conk’ fiir
kontinuierliche Wiederholung.

Driicken

Segmentnummer

Wihlen Sie mit (2] oder (v] die gewiinschte Nummer von 1 bis
16. (1 bis 8 in 8-Segment Programmregler). Die folgenden
Parameter charakterisieren das Segment

Driicken

Fortsetzung auf der ndchsten Seite
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LY PE
rmPr
MCEIE]

=

Segmentart
Wiihlen sie mit den Taste (4] oder [¥]: die Segmentart

o rmPr: Rampe mit Rampensteigung
e rmPE:  Rampe mit Rampenzeit
o duEll: Haltezeit
o SEEP: Sprung
e cALL: Unterprogramm (nur bei Geréten
mit 4 oder 20 Programmen)
nd: Ende des Programms.
Driicken

Die folgenden Parameter sind abhédngig von dem gewahlten Segment-Typ. Die
Tabelle 5-3 gibt Ihnen Auskunft iiber die Segment Typen und Parameter.

(LG~ ]

l

Segment Folgende Parameter
rmPr | rmPE | duwEll | SEEP | cALL | End
Hb v v v v
ELE v v v
rAEE v
dur v v
Prin v
c’cn v
oukn v v v v v
CYnc v v v v
EndE v
v Tabelle 5-3 Segment Typen mit dazugehdrigen Parameter
H b Holdbackart
1 Dieser Parameter erscheint, wenn Sie die Holdbackart im Segment
(] H n d festlegen.
== Wihlen Sie mit L@ oder @2
o [FF: Kein Holdback
- e lao: Holdback Low
o« H: Holdback High
e bAnd: Holdback Band
’- ’-' E Driicken
’nﬂ Zielsollwert

Zielsollwert fiir ‘rmP.l", ‘rmPE’ oder ‘GEEP".
Geben Sie mit (4] oder [¥].den Wert ein.

Driicken

5-14
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Programmregler

£
8
[
B

v

CICI=IE]

Rampensteigung

Rampenrate fiir ‘rmPr Segmente

Mit den Tasten (4] oder [¥ Jkénnen Sie den Wert fiir die
Rampensteigung im Bereich von 0,0 bis 999,9 einstellen. Die
Einheiten haben Sie in Parameter ~mP LJ festgelegt.

Driicken

Zeitdauer

Haltezeit bei ‘dwE! Segmenten oder Zeit bis zum Erreichen des
Zielsollwertes bei rmP E’ Segmenten.

Legen Sie die Dauer mit Hilfe der Tasten (4] oder (¥].fest. Die
Einheiten haben Sie im Parameter ‘dwl L’ bzw. ‘rmP L
festgelegt.

Driicken

Aufgerufenes Programm

Diese Anzeige erscheint nur bei ‘C ALL Segmenten. Sie konnen
ein Programm zwischen 1 und 4 oder zwischen 1 und 20 wihlen.
Alle Parameter werden im Programm festgelegt.

Driicken

Wiederholungen des aufgerufenen Programms

Nur fiir ‘€ALL” Segmente.
Wihlen Sie die Anzahl der Wiederholungen des Unterprogramms
1 bis 999.

@ Driicken

Weiter auf der néchsten Seite.
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ouk |
OFF

DIC]A]

v

l:lLl,:l'l

on
GG ]=&A]

SYnc

YES
GG

Endk
Jwkl
SICIEIE]

Steuerspur 1 (16-Segment Programmregler)

Diese Anzeige tritt nicht bei ‘cALL Segmenten auf.
Mit (&) oder (¥] kénnen Sie wihlen:

o [OFF: Im laufenden Segment ausgeschaltet
e on: aktiv
Driicken

Weitere Steuerspuren (Nur 16-Segment Programmregler)

Diese Anzeige tritt nicht bei CALL-Segmenten auf.

‘n’ = Spurnummer.

Mit der Taste konnen Sie die 8 Steuerspuren erreichen. Sie
konnen bei allen Steuerspuren zwischen on und OFF wihlen.
Anmerkung: Nutzen Sie nicht alle der Steuerspuren, kénnen Sie
mit(©] direkt zum entsprechenden Segment springen.

Driicken

Synchronisation (erscheint nur wenn konfiguriert)

Wihlen Sie mit (& oder [(¥):
o YES: Synchronisation aktiv
e no: Synchronisation gesperrt

Anmerkung: Wird die Steuerspur genutzt, nimmt sie die Position
von ‘oukB’ ein.

Driicken

Ende
Wihlen Sie mit (4] oder [¥):

o duwEll: Sollwert halten, Haltezeit unendlich

e rSEE: Programm riicksetzen

e 5]P: Ausgangsleistung im End-Segments halten
(Einstellung mit Pwr)

Driicken

5-16
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Programmregler

Fur
HH
palisliedles

Prali
L 5k

GICI=A]

Leistung [End Segment]

Wihlen Sie mit (&) oder [¥] eine Ausgangsleistung zwischen
+100.0%. Dieser Parameter wird von den Parametern ‘0P H
und ‘OPLo’ begrenzt, bevor er auf den Prozess angewendet
wird.

Anmerkung: Ab Software Version 3.56 wird dieser
Parameter ersetzt durch EndP.  Er erscheint am Ende der
Ausgangsliste (siehe auch Kapitel 2).

Driicken Sie und Sie gelangen zuriick in das Programm-
Menii
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Kapitel 6 KONFIGURATION

Dieses Kapitel ist in 6 Unterpunkte aufgeteilt:

¢ KONFIGURATIONSEBENE

e VERLASSEN DER KONFIGURATIONSEBENE

e AUSWAHL EINES PARAMETER

o ANDERN DES PASSWORTES

e FLUSSDIAGRAMM

e PARAMETERLISTEN DER KONFIGURATIONSPARAMETER
o KONFIGURATIONSBEISPIELE

In der Konfigurationsebene legen Sie die grundlegende Charakteristik Thres Reglers fest.
Dazu gehort:

e Regelart

¢ Eingangsart- und Bereich

e Sollwertgrenzen

¢ Die Alarmkonfiguration

e Programmregler Konfiguration

e Konfiguration der Digitaleingénge
e Konfiguration Alarmrelais

e Konfiguration der Kommunikation
e Konfiguration der Module 1, 2 & 3
e Kalibrierung

e Passwort

WARNUNG
Die Konfiguration ist passwortgeschiitzt. Anderungen in der Konfiguration sollten nur
von autorisiertem Fachpersonal ausgefiihrt werden. Unsachgemiifie Konfiguration kann
zu Maschinen- und Personenschéden fiihren. Die Verantwortung fiir die richtige
Konfiguration liegt bei dem Inbetriebnehmer. Beachten Sie, dass der Regelprozess
wihrend der Konfiguration unterbrochen wird. Alle Regel- und Alarmausgénge sind
aus (0%).
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KONFIGURATIONSEBENE

Sie konnen auf zwei Wegen in die Konfigurationsebene gelangen:

e Wenn Sie den Regler schon gestartet haben, folgen Sie der Beschreibung in Kapitel 3
‘Zugriffsebene’.

e Driicken Sie die Tasten {@ und Y| wenn Sie den Regler starten. Damit kommen Sie
direkt in das CONF-Menii.

Passworteingabe

Haben Sie das Konfigurations-Menii erreicht, miissen Sie
das richtige Passwort eingeben. Mit Hilfe der Tasten @
oder @ konnen Sie das Passwort eingeben. 2 Sekunden

nach Eingabeende zeigt die Anzeige PASS. Das
Passwort wird vom Werk auf ,E > eingestellt. Wahlen Sie
,ﬂ’ als Passwort, sind die weiteren Meniis nicht gesperrt.

=
)
2
o R

E
8
K
B

Haben Sie das richtige Passwort eingegeben, erscheint
o nach 2 Sekunden Verzdgerung in der unteren Anzeige
‘PARSS’. Der Zugriff ist nun freigegeben.

It
—

0
PR
(G2

]

E-

Driicken Sie um in die Konfiguration zu gelangen.

v

- (Wurde ein falsches Passwort eingegeben und der Regler
L I_ ist immer noch verriegelt, driicken Sie die Taste [¢] und
( l-l _' | Sie gelangen zur En b Anzeige mit ‘N0’ in der unteren

" ~ Anzeige. Driicken Sie einmal (@) um zur ‘LonF’ Anzeige
Lon }- zuriick zu gelangen).
2] Sie kommen zur ersten Anzeige des Konfigurationsmeniis
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VERLASSEN DER KONFIGURATIONSEBENE

Um die Konfigurationsebene zu verlassen und in die Bedienebene zuriickzukehren, driicken
Sie die Taste so lange, bis die Anzeige Eo b zeigt.
Driicken Sie die Tasten und gleichzeitig, kommen Sie sofort zur Exit-Anzeige.

{—- I ) I— Wihlen Sie mit der Taste @ oder @ YES’. Nach

zwei Sekunden blinkt die Anzeige kurz und der Regler
kehrt in die Bedienebene zuriick.

no
OICI~]A]

AUSWAHL EINES PARAMETERS

Eine Zusammenstellung der Konfigurationsparameter finden Sie im Flussdiagramm,
Abbildung 6.1.

Um zur Meniiiiberschrift zu gelangen, driicken sie die Taste .

Um zu den Parametern der verschiedenen Listen zu gelangen driicken Sie die Taste.
Wenn Sie das Ende der Liste erreicht haben, gelangen Sie danach wieder zum Listenanfang.

Sie gelangen jederzeit zuriick zur Meniitiberschrift durch Driicken der Taste @],

Parametername
Im Flussdiagramm auf der nédchsten Seite steht jede Abkiirzung fiir einen Parameter.
Der Regler zeigt Ihnen in der oberen Anzeige das Parameterkiirzel und in der unteren Anzeige

den Parameterwert. Mit den Tasten @ oder @ konnen Sie den Wert dndern.

Das Flussdiagramm zeigt alle Parameter, die in [hrem Regler vorhanden sein konnen. Die
tatsdchliche Anzahl der Parameter ist von Ihrem Reglertyp abhingig.
Auf den folgenden Seiten finden Sie Tabellen mit den Erklérungen der einzelnen Parameter.

ANDERN DES PASSWORTS

Es gibt ZWEI Passworter. Sie finden die Passworter im Passwort Konfigurationsmenii und
konnen diese wie alle anderen Konfigurationsparameter dndern.

‘ACCP' st das Passwort fiir die Ebenen Full und Edit
‘cnF P ist das Passwort fiir die Konfigurationsebene
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Konfiguration Bedienungsanleitung

FLUSSDIAGRAMM DER KONFIGURATIONSEBENE (TEIL A)

Gerate Prozess  Eingangs Sollwert Alarms Programmer  Digitaleing.
Konfig Konfig Konfig Konfig Konfig Konfig Konfig

SE Py P 5P AL |_,||ProG LAk
,{n':mF — CanF ] IEDHF - LonF — LConF LonF — L[gnF ™
L
CErL ur » nPE nSP AL PEYP v d
P, d of krkc c FSH c0 Lol
¥ v v v v 3
Ack dEcP Ci rmkr Lkch HbLAc Func
rEu nnnn Ruto OFF no SEG mAn
v v { v v v
Lool rnbL , mP mkr bLoc Pur F
Lin 0 Auko OFF no conk
v ¥ s ¥ v ¥
b Ed rnGH , nPL Prkr ALc Sruo
SEc 1200 on OFF FSL kaPU
¥ pe ¥ ¥ ¥
m- y APH rmPl LEch ouk
d SA cop PSEc no no
v v L] v v
dtvP UAL L rmk bLoc S%c
Py oo nonE no na
v v )
r- UAL H RL3
di 5A 1000 OFF
v v
PuwrF LEch
YES no
v v
FuwdE bloc
ﬂDnE no
v R
PdEr ALY
no OFF
v v
Sbrk Lkch
SkOP no
L2 ¥
FOP bloc
no no
v
bed
nan Abbildung 6.1a Flussdiagramm (Teil A)
LSch
no
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Bedienungsanleitung

Konfiguration

FLUSSDIAGRAMM (TEIL B)

Alarmrelais Comms 1 Comms 2 Modul 1  Modul 2
Konfig Konfig Konfig Konfig(”Konfig“)Konfig(”Konfig Konfig

Modul 3

Modul 4® Bediener®

A\

RA HA JR R cA JA YA CUSE
> ConF || ConF ™|~ ConF||”] ConF M| ConF|®| ConF ConF LonF
= rl
v ¥ v v v v
v d  d v d v d v d  d n |
rELY cmb PdS COP di, P HCS i
v v v v v v v
Func Func | |Func Func Func Func UAL.
d i mod SPaP HERE SEL HERE 0o
) v v v ) v v
SERS bAud | WLALL UALL ynPE|  UALL n g
nor 9600 i i mlJ 0 ‘g
¥ v v v v v
PrkY| LUALH UALH » mP UALH UAL.
nonkE (] 100 Auto 100 2000
v ¥ ) v v
rES un £ ynPL|  Dukl vn J
Full mA oo ad 2h
l 0 +l: L ;‘H Out H UH'*
X [N algg ut. L.
dELY i 500 1000 3500
no 1 3
OukH UALL| |SEARS
2ol I} nor
v v
Siehe Parameter UALH
Tabellen oo
Anmerkung: v vn B
1. Haben Sie Dual- oder Dreifach-Module auf Siehe Parameter 4
den Modulsteckplitzen 1-3, erscheinen Tabellen ¥
weitere Parametermentis mit dem Anhang b UALA
und/oder C. 8000
2. In diesem Menii konnen Sie eine eigene
Linearisierung mit 8 Punkten konfigurieren.
Voraussetzung ist, dass entweder in 34 oder
in iP-Conf der Parameter inPt als mV.C,
mA.C oder V.C konfiguriert ist.
3. Das Flussdiagramm zeigt nur die typischen
Parameter. Welche Parameter tatsdchlich in
Threm Gerdt enthalten sind, ist von der
Konfiguration abhangig. Auf den folgenden Abbildung 6.1b Flussdiagramm (Teil B)
Seitenfinden Sie eine Beschreibung der
Parameter.
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Konfiguration

Bedienungsanleitung

FLUSSDIAGRAMM (TEIL C)

Kalibrier Passwort
Konfig Konfig
CAL | J[PASS| | [En k
LonF ConF no
l
cAL | RLLP
ﬂfv‘l + U
UCAL an}Z
+!'Il:l
PE IL
0
v
PE tH
0
v
OF 1L
0o
v
OF tH
0o
v
PECL
0
¥
PECH
0
v
OF2L
0o
v
OF2H
0o
Abbildung 6.1c Flussdiagramm (Teil C)
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Bedienungsanleitung

Konfiguration

PARAMETERLISTEN DER KONFIGURATIONSPARAMETER

| Name | Beschreibung | Wert | Bedeutung |
» nSE Gerite-Konfiguration
CEFL Regelverhalten P d PID Regelung
On0F | EINJAUS
upP Offene Schrittregelung (ohne Poti)
UP b | Geschlossene Schrittregelung (mit
Poti)
Ack Ausgangskennlinie rEu Revers
dr Direkt
Cool Art der Kilhlung Lin Linear
o L Ol (50mS min. Ein-Zeit)
Heo Wasser (nicht-linear)
FAn Luft (0,5S min. Ein Zeit)
onfF | Ein/Aus Kiihlung
k) kd Einheit der Vorhalte & CEc Sekunden, OFF bis 9999
Nachstellzeit m n Minuten, OFF bis 999,9
dtv¥P Differential Typ Py Vom Istwert
Err Vom Fehler
m- Automatik/Hand Taste EnAL | Freigegeben
o GA | Gesperrt
r-h Start/Stop Taste EnAL | Freigegeben
dh GA | Gesperrt
PurF Leistungsriickfiihrung on Ein
OFF Aus
FudE Feed Forward Typ nonE | Kein Feed Forward Typ
FEEd | Normales Feed Forward
GPFF | Sollwert Feed Forward
PUFF | Istwert Feed Forward
PdEr StoRfreie Automatik/Hand- no Nein
Umschaltung YES Ja
Sbrk Ausgang bei Fuhlerbruch SbOP | Zum vorgegebenen Wert
Hol. d | Ausgang einfrieren
FOP Zwangshand no StoRfreie Autom./Hand Umschaltung
ErAc Geht zum Ausgangswert, der zuletzt
im Handbetrieb verwendet wurde
SEEP | Geht zum Zwangshand
Ausgangswert. Dieser Wert wird im
oP-Menu mit dem Parameter FOP
gesetzt
bed BCD Eingangsfunktionen nonE | Keine Funktion
ro Wahlt Programmnummer
5P Wahlt Sollwert
LSch Automatische no Gesperrt
Parametersatzumschaltung YES Freigegeben
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Konfiguration Bedienungsanleitung

[ Name | Beschreibung | Wert | Bedeutung
Py Prozess-Konfiguration
uni kb Einheiten og Celsius
oF Fahrenheit
O Kelvin
nonE Keine Einheit
dEcP Dezimalstellen nnnn Keien
nnnn Eine
nnnn Zwei
rnGL Untere Bereichsgrenze Aus Sollwertgrenze fiir Alarme und
Programme
rnbh Obere Bereichsgrenze Aus Sollwertgrenze fiir Alarme und
Programme
Anmerkung:

1. Pyrometer Emissionsfaktor

Haben Sie Thren Regler mit einem Pyrometer-Eingang bestellt, wird die Linearisierung im
Werk in den "Kundenspezifischen Eingang" geladen. Den Parameter, EmiS, Pyrometer
Emissionsfaktor, finden Sie in der Eingangsliste auf Seite 2-13.

2. Bereich

Haben Sie eine Dezimalstelle festgelegt, werden in élteren Softwareversionen Anzeige und
Sollwerte im Minusbereich auf -99.9 beschridnkt. Der Bereich wurde jetzt erweitert

bis -199.9, indem das Minuszeichen mit der 1 kombiniert wird. Dies ermdglicht eine
Einstellung des Sollwert, der Prozessvariablen, Alarmsollwerte und Programmer bis
-199.9.
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Bedienungsanleitung Konfiguration

[ Name | Beschreibung | Wert | Bedeutung
, P Prozess-Konfiguration
) nPE Sensortyp JEc J Thermoelement
= K Thermoelement
LEC L Thermoelement
rkc R Thermoelement (Pt/Pt13%Rh)
bEc B Thermoelement (Pt30%Rh/Pt6%Rh)
nkc N Thermoelement
[ = T Thermoelement
Skc S Thermoelement (Pt/Pt10%Rh)
PL2 PL 2 Thermoelement
CEc Kundenspezifisches Thermoelement
(Vorgabe = Typ C)
rkd Pt100
ml Linear Millivolt
volk Linear Volt
m Linear Milliampere
G- U Quadratwurzel Volt
S5-A Quadratwurzel Miliampere
*siehe ' LUSE' Meni |mlf 8-Punkt Linearisierung Millivolt*
ur 8-Punkt Linearisiserung Volt*
mAL 8-Punkt Linearisiserung Ampere*
[N Vergleichsstelle Auko Automatische interne Kompensation
Referenztemperatur T 0°C externe Vergleichsstelle
YGefl 45°C externe Vergleichsstelle
S0ef 50°C externe Vergleichsstelle
OFF Aus
' mP Impedanzschwelle far OFF Gesperrt (nur bei Lineareingang)
Fahlerbruch Achtung: Ist die Fiihlerbruchiiber-
wachung gesperrt kann der Regler
keinen offenen Regelkreis erkennen.
Auko Schwelle mit Sensortabelle bestimmt
[ Schwelle bei > 5KQ
H H Schwelle bei > 15KQ
Lineareingang — Die néchsten 4 Parameters nur bei Linear oder sq rt Eingang
ynPL Angezeigter Wert Niedrigster Wert des Lineareingangs
UAL. H
y nPH Hochster Wert des Lineareingangs
UALL Niedrigster Wert, entsprechend ‘inP.L’
UAL. L+ Strom-
UALH \ nPL . nPH "9 | Hichster Wert, entsprechend ‘inP.H’
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Konfiguration

Bedienungsanleitung

[Name |Beschreibung |Wert | Bedeutung
SP Sollwert
nSP Anzahl der Sollwerte 2,4, 16 | Anzahl der vorhandenen Sollwerte
rmkr | Betriebsart ext. Sollwert OFF Aus
ErAc Arbeitssollwert folgt externer
Sollwertvorgabe
mkr Betriebsart Hand OFF Aus
ErAc Im Handbetrieb folgt der Arbeitssollwert
dem Istwert
PrEr |Betriebsart Programmer OFF Aus
ErAc Arbeitssollwert folgt Programmsollwert
rmPLl | Einheit der Sollwertrampe PSEc Pro Sekunde
Pm n Pro Minute
PHr Pro Strunde
rmk Konfiguration des externen | nanE Nicht aktiv
Sollwertes SP Externer Sollwert
Lock Externer Sollwert + interner Trimm
rmtE Externer Trimm + interner Sollwert
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Bedienungsanleitung

Konfiguration

IHL |Alarm Konfiguration |Wert Tabelle A - Alarm Typ
Der Regler beinhaltet vier ‘Soft’ Alarme, die im Mendii E\::e; Qla.rn;tlyp
konfiguriert werden kénnen. Sind sie einmal konfiguriert, enAaam __
kénnen Sie allen physikalischen Ausgéngen zugeordnet FSL | Vollbereichsminimal-
werden. Sie dazu auch die Beschreibung im Alarmrelais alarm :
Konfigurations Ment, ‘AR CanF'. FSH VloIIberelchsmaxmaI-
alarm
] .
AL {  |Alarm 1 Typ siehe Tabelle A JEu | Regelabweichungs-
Lkch |Alarm 1 speichern nEr n/JAEunk /mAn* alarm
bLoc |Alarm 1 unterdriicken no/YES dH F\)IegeIaL'?t\)Neicr:lungr?-
; alarm Ubersollwel
fh_E‘ Alarm 2 Typ. see Table A o Regelabweichungs-
LEch |Alarm 2 speichern no/PES/Eunk/mAn* alarm Untersollwert
blLoc |Alarm 2 unterdriicken no/YES Lor Il-JaststrolT
AL |Alarm 3 Typ see Table A Hir L:;tesrtsr(;n\:vert
LEch |Alarm 3 speichern no/YES/Eunk /imAn* Ubersoliwert
blLoc |Alarm 3 unterdriicken na/YES FLZ | Vollbereichsminimal-
1 alarm Eingang 2
HLL‘ Alarm 4 Typ. see Table A FHZ | Vollbereichsmaximal-
LEch [Alarm 4 speicherm no/YES/Eunk /mAn* alarm Eingang 2
bLoc |Alarm 4 unterdriicken no/YES LOP [Arbeitsausgang
(nicht wenn ‘ALY = ~AE") Untersollwert
ShrE |Fihlerbruch Alarm En  Axtiviert HOP | Arbeitsausgang
ausldsen speichern 45 A berio w”e .
Disable = Prozessalarme |Deaktiviert L5P Ugtglrssgl?w\gr?
bei Fuhlerbruch gesperrt -
HGP | Arbeitssollwert
Enable = Prozessalarme Ubersollwert
bei Flhlerbruch gezeigt ~AE | Gradientenalarm (nur
* Alarm 4)
Alarm Modi [CE P | Stromwandler offen
‘no’ Der Alarm wird nicht gespeichert [EGh | Stromwandler

‘YES’ Ein gespeicherter Alarm wird so lange angezeigt, bis er
von Thnen bestétigt wird. Steht der Alarm noch an wenn Sie
bestitigen, erlischt die Anzeige sofort, wenn der Ausloser
behoben ist.

Eunt’ Das Alarmsignal wird {iber ein Modul nach auflen
gefiihrt, ohne dass ein Alarmcode auf der Anzeige erscheint.
Diese Funktion dient z. B. als Liiftersteuerung.

‘mAn’ Der Alarm wird gespeichert. Er kann erst bestitigt
werden, wenn der Alarm nicht mehr ansteht ( ‘manual reset
mode’).

Kurzschluss
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Bedienungsanleitung

Die folgenden Parameter beziehen sich auf den Regler mit 8-Segment Programmer

ProG | Programmregler Wert Beschreibung
Konfiguration
PEYP | Art des Programmreglers nonE Keine Programmreglerfunktion
(Werkseinstellung)
{ 1 Programm mit 8 Segmenten
HbAc | Holdback SEL Holdback pro Segment
Prol Holdback fiir ganzes Programm
Puwr F | Netzausfallstrategie conk Vom letzten Sollwert aus weiter (SP)
rmPh Mit dem Wert der letzten
Rampensteigung zum Sollwert fahren
rSEE Programm zuriicksetzen
Sruo | Start des Programm- ko Pl Vom Istwert aus
Sollwertes (Servopunkt) EoSP Vom Sollwert aus

Die folgenden Parameter beziehen sich

auf'den 16-Segment Programmer

ProL | Programmregler Wert Beschreibung
Konfiguration
PEYP | Art des Programmreglers nonE Keine Programmreglerfunktion
{ Ein Programm mit 16 Segmenten
Y Vier Programme
20 Zwanzig Programme
HbAc | Holdback SEG Holdback pro Segment
Prol Holdback fiir ganzes Programm
Pwr F | Netzausfallstrategie conk Vom letzten Sollwert aus weiter
rmPh Mit dem Wert der letzten
Rampensteigung zum Sollwert fahren
~GEE Programm zuriicksetzen
Sruo | Start des Programmsoll- ko Py Vom Istwert aus
Wertes (Servopunkt) koGP Vom Sollwert aus
out Steuerspuren no Steuerspuren sperren
YES Steuerspuren freigegeben
SYALC | Synchronisation Mo Synchronisation gesperrt
YES Synchronisation freigegeben
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Bedienungsanleitung

Konfiguration

[Name |Beschreibung |Wert__[Bedeutung
LA" Lb |Konfiguration Aktion bei Kontaktschluss
Digitaleingang 1/2
= Art des Eingangs Lol Logikeingang
Func | Funktion nonE Keine Funktion
Die Logikeingangsfunktion ist mAn Handbetrieb ausgewahlt
aktiv, wenn der Kontakt rmk Externer Sollwert ausgewahlt
Zwischen Eingang und der SP2 2. Sollwert ausgewahlt
Common-Klemme LC P dZ2 2. PID Parametersatz ausgewahit
Geschlossen ist by H Integral Hold
EunE Selbstoptimierung freigegeben
drA Adaptive Parametereinstellung
Rc AL Alarmquittierung
AccS Auswahl der Full-Ebene
Ltoch Tastensperre
uP Entspricht Driicken der (4] Taste
duwn Entspricht Driicken der (Y] Taste
Sert Entspricht Driicker der (&) Taste
PRCE Entspricht Driicken der (2] Taste
run Startet ein Programm
Hol d Stoppt das Programm
r- Programm Start bei geschlossenem,
Stop bei offenem Kontakt
rES Programm zurlicksetzen
Sk P Springt zum Segementende ohne
Sollwertanderung
HbAc Holdback freigeben
Die BCD Eingénge werden |bed. { Erstes BCD Digit
entweder zur Auswahl eines | bcd 2 Zweites BCD Digit
Programmes oder eines |bcd.3 Drittes BCD Digit
Sollwertes verwendet | bed Y Viertes BCD Digit
bed5 Fiinftes BCD Digit
bedb Sechstes BCD Digit
rmPE Sollwertrampe freigeben
C¥nc Programm wartet am Ende des
aktiven Segments
rrES Programm Start (geschlossen /
Reset (offen)
rESr Programm Reset (geschlossen) /
Reset (offen)
SkbY Standby — alle Ausgange sind aus
PUSL Istwertauswahl: Geschlossen: PV1;
Offen: PV2
Rdu Springt zum Segmentende mit
Anderung auf den Zielsollwert
AmPS Strom — nur LB
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[Name |Beschreibung |Wert | Bedeutung
RR Alarm Relais Konfiguration
1 d Art des Ausgangs rELY Relaisausgang
Func | Funktion nonE Keine Funktion
d b Digitalausgang
SEAS Kennlinie des Digitalausgangs nor Normal (bei aktiver Bedingung
stromfiihrend)
) Ny Invertiert (bei aktiver Bedingung
stromlos)

Die folgenden Parameter erscheinen nach ‘BEnS'. Die einzelnen Funktionen kénnen mit
dem Digitalausgang verbunden werden (siehe Abb. 6-2) wenn Sie in der unteren Anzeige
‘WES' eintragen.

{--- |Alarm 1 YES /na |(- - -) = Alarmart (z.B. F5L).
2--- |Alarm2 YES /no |Ist ein Alarm nicht konfiguriert
3--- |Alarm3 YES /na | Weicht die Anzeige im ‘AL CanF’
Y--- [Alarm 4 YES /no [Meniabz B. Alarm1="AL I
mAn Regler im Handbetrieb YES /no
Sbr Fihlerbruch YES /no
SPAnR | Istwert auBerhalb der Grenzen YES /no
Lbr Regelkreisfehler YES /no
LdF Lastfehleralarm YES /no
EunE | Optimierung lauft YES /no
dcF Volt- oder Milliampere Ausgang | YES /no

offen
rmEF | Verbindung des PDSIO Moduls  |YES /no
unterbrochen
y P IF | Fehler Eingang 1 YES /no
nwAL | Neuer Alarm ist aufgetreten YES /no
End Ende von Sollwertrampe oder YES /no
Programm
S¥nc | Synchronisation ist aktiv YES /o
PrLna | Programmerausgang ‘n’ ist aktiv. | YES / no
‘n’ = Steuerspur 1 bis 8 (Nicht fiir
8 Segment Programmregler.)

Digitale Funktionen
nor

SEnS
) —

J ) Nu Ausgangs-

modul

|
T

Abbildung 6-2 Verkniipfung mehrerer digitaler Funktionen
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Bedienungsanleitung

Konfiguration

[Name |Beschreibung

|Wert | Bedeutung

Adapter

HA Kommunikation 1-Konfig

v d Art des eingebauten Moduls cm§ RS232, RS485 der RS422
PdS PDSIO Ausgangsmodul
PdS, |PDSIO Eingangsmodul
dnEE | DeviceNet

Fur 9 d’ = ‘em%’ (Digitale Kommunikation) gilt diese Tabelle:

Func  |Funktion mod Modbus Protokoll
El by |Bisynch Protokoll

bAud |Baudrate 1200, 2400, 4800, 9600, 1920(19,200)
125(K), 250(K), 500(K) for DeviceNet

dELY | Verzégerung — Ruheperiode no Keine Verzégerung

benbtigen manche Comms- YES 10mS Verzdgerung

Die folgenden Parameter erscheinen nur, wenn Sie das Modbus Protokoll gewéhlt haben.

PrtY | Paritat nonE  |Keine Paritat
EuEn | Gerade Paritat
Odd Ungerade Paritét
rES Zahlenformat FulL |FlieBRkomma
! nk Integer

Fur 9 d’ = ‘PdS’ (PDSIO Ausgangsmodul) gilt diese Tabelle:

Func

Funktion

l'lDl'lE

SPoP
PUaP
OP.aP
E-0OP
SPAH

Keine PDSIO Funktion

PDSIO Sollwertausgang mit Holdback
PDSIO Istwertausgang

PDSIO Leistungsausgang

PDSIO Feherlsignal

PDS Sollwertausgang ohne Holdback

Ausgangsskalierung

UALL

URLH

Anzeigewert

VAL.H

VAL.L

0% 100%

Ruickfiihrsignal

PDSIO Minimalwert

PDSIO Maximalwert
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Bedienungsanleitung

[Name |Beschreibung

| Wert

| Bedeutung |

Fir 9 d’ = ‘Pd% ' (PDSIO Eingangsmodul) gilt diese Parameterliste:

0%

100%

Func Funktion |5PJ P PDSIO Sollwerteingang
Anzeigewert

UALL vaLn ] PDSIO Minimalwert

UAL H PDSIO Maximalwert
VAL.L Elektr. Eingang

Anmerkung: Haben Sie das Modul als externen Sollwert konfiguriert, miissen Sie in der Sollwert
Konfiguration den Typ festlegen

JA

|Kommunikation-Konfiguration |

Siehe Konfiguration Kommunikation 1
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Bedienungsanleitung Konfiguration
[Name | Beschreibung |Wert __ |Bedeutung |
{RbILM Modul 1 Konfiguration
v d Art des eingebauten Moduls nonE Kein Modul
rELY Relais
dCopP Stetigausgang (nicht isoliert)
(1) Haben Sie Dual- oder Dreifach- | | gfj Logik/PDSIO Ausgang
Module, erscheinen die Listen Lol Logikeingang
1B und/oder 1C. G5r Triacausgang
dcrE Stetigausgang (isoliert)
dcOP Stetigausgang (isoliert)
SLsYy Transducer Versorgung

Furs d' = rELY, Lol oder ‘G5 gilt diese Parametertabelle:

Func Funktion nonE | Kein Funktion
dl Digitalausgang
(Nur R und IL méglich fiir | HEAE | Heizausgang
Heizen oder Kiihlen) £O0L Klhlausgang
uP Offnen
dwn SchlieRen
(Nurwenn 5 d'=Lol) | 55r.1 | PDSIO Mode 1 Heizen
(Nurwenn 9 d'=Loli’) | 55-2 | PDSIO Mode 2 Heizen
]
UALL Bendtigtes PID Signal Benétigtes PID Signal in % fur
den kleinsten Ausgangswert
UALH VALS " vl in % fG
Bendtigtes PID Signal in % flr
den groten Ausgangswert
Oukl Minimales Ausgangssignal
VALL 1~ Elektr.
OukH outL outH Avseane Maximales Ausgangssignal
SERS Kennlinie des Digitalausgangs nor Normal
(Nur wenn ‘Func’=d! i)
1 Nu Invertiert
Anmerkung:

1. Erscheint ‘SEnS’ werden weitere Parameter sichtbar. Diese Parameter sind
identisch mit den Parametern der Liste ‘AA Can
Ist eine Tranducer Versorgung vorhanden, wéhit der 5Fn5 Parameter den
Spannungsausgang ror =5V,
Eine Transducer Versorgung verfligt iiber keinerlei Kalibrierfunktionen und ist nur
eine 5 oder 10V Versorgung.

Zum invertieren eines PID Ausgangs kann der Val. H Wert unter den Val.L Wert
gesetzt werden.

1w =10V
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Bedienungsanleitung

[Name | Beschreibung |Wert | Bedeutung
Firo d'=dLOP’, derE’, oder ‘de P gilt diese Parametertabelle:
Func Funktion nonE Keine Funktion
HEAE | Heizausgang
[O0L | Kuhlausgang
PU Istwertausgang
wSP Sollwertausgang
Err Fehlersignal
0P Leistungsausgang
UALL %PID, oder Signalausgang Benétigtes PID Signal in % oder
VALH Ausgangssignal fir den
kleinsten Ausgangswert
UALH Benétigtes PID Signal in % oder
Ausgangssignal fur den gréfiten
Ausgangswert
VALL 1
ur b , Elektr. wolE = volt, mA = Milliampere
outL OutH Ausgang
Jutl Minimaler elektrischer Ausgang
OutH Maximaler elektrischer Ausgang

| Far 9 d’ = ‘Lol " ist identisch mit der Konfiguration der Digitaleingange.

cAbiC | Modul 2 Konfiguration |
Siehe Modul 1 Konfiguration ohne ‘G5r. I und G5 2.
v d Siehe Modul 1 mit zusatzlichen EPSY Transmitterversorgung
Pok, Potentiometereingang
Haben Sie 9 d’ = ‘Poks  gewahlt, erscheinen die folgenden Parameter:
Func Funktion nonE Keine Funktion
rSP Externer Sollwert
Fud, Feedforward Eingang
rOPh Max. ext. Ausgangsleistung
rOPL Min. ext. Ausgangsleistung
UPa§ Klappenposition
Anzeigewert
HALL Unterer Anzeigewert
VAL. entsprechend 0%
Klappenposition
UALH Oberer Anzeigewert
entsprechend 100%
Potentiometer HH
VAL. o o5 - postion Klappenposition
6-18
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Konfiguration

JAbIC

| Modul 3 Konfiguration |

Siehe Modul 2-Konfiguration mit 4 d’ = ‘dls P’ (Stetigeingang)

Folgende Parameter erscheinen, wenn Sie dc.IP gewahlt haben

Func Funktion nonE | Keine Funktion
5P Externer Sollwert
Fud, Feedforward Eingang
rOPh | Maximale Ausgangsleistung
~OPL | Minimale Ausgangsleistung
Hi PV = der héhere Wert von: P. {, oders P2
Lo PV = der niedrigere Wert von, P. {, od.
)
Fkn Rechenfunktion
PV = (F, Ixi P )+ (F.Ext PE).
F. ' und ‘F 2’ sind Faktoren, die im 4 P-
mEn' ’ festgelegt werden
SEL wahits P.{, oderr P2 tiiber Comms,
Tasten oder Digitaleingang
ErAn | Ubergang zwischens P. {undi P2. Der
Bereich wird durch ‘La) P’ und ‘Hi } P’, im
Eingangs-Meni festgelegt.
PV = P.{ unterhalb La) P’
PV =1 P2 tiberhalb Hi } P’
 nPE Eingang Siehe Eingangskonfiguration + Folgendes:
Hi 1 n | Hochohmig (Bereich = 0 bis 2 Volt)
riar Vergleichsstelle OFF Aus
Auto Interne Vergleichsstelle
0oL 0°C externe Vergleichsstelle
YGe[ 45°C externe Vergleichsstelle
G0sL | 50°C externe Vergleichsstelle
, mP Impedanzschwelle fir OFF Gesperrt (nur bei Lineareingang)
Fahlerbruch Achtung: Ist Fiihlerbrucherkennung
deaktiviert, kann der Regler
entsprechende Fehler nicht erkennen.
Auto Interne Vergleichsstelle (Werksvorgabe)
Hi Schwelle bei > 15KQ
Hi Hi | Schwelle bei > 30KQ
Lineareingang — Die néchsten vier Parameter erscheinen nur bei Auswahl
ynPL Angezagier et Niedrigster Wert des Lineareingangs
UALH
y nPH Hochster Wert des Lineareingangs
UALL Niedrigster Wert, entsprechend ‘inP.L’
UHLH UALLA Elextr. H& o ,
PL , APH  Ausgang dchster Wert, entsprechend ‘inP.H
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| Name | Beschreibung |Wert | Bedeutung
CuSE 8-Punkt Kundenlinearisierung “
i Anzeigewert Erster Eingabewert
UAL. UALB In 1 zugeordneter Linearisierungswert
vn B l'_IFH'_S‘ Achter Eingabewert
o UAL. 5 Elektr.
UALA ! — Eingang | |n B zugeordneter Linearisierungswert
ynl ond ynfl

Anmerkung:
1. Die Kundenspezifische Linearisierung steht [hnen nur zur

Verfiigung, wenn Sie in der Modul 3 — oder der Eingangs-
konfiguration als Eingang ‘mtiL’, mAL", oder ‘UL" gewihlt haben.

2. Achten Sie darauf, dass die Werte fiir die Linearisierung nur
steigend oder nur fallend sind.
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[ Name | Beschreibung | Wert | Bedeutung |
CAL Kalibrierung
Mit dieser Funktion kénnen Sie:
1. Das Gerét mit Hilfe einer mV-Spannungsquelle kalibrieren (rcAL).
2. Der Kalibrierung ein Offset hinzufligen, um Sensorabweichungen
auszugleichen. (UCAL). Gehe zu Tabelle:
3. Die Werkskalibrierung wieder aktivieren (FACt) Bediener-
~cAL | Artder nonE | Keine Kalibrierung Konfiguration. Siehe
Kalibrierung |> auch Kapitel 7
- - Gehe zur
Py Istwerteingang (Eingangskal.) |> Eingangs-
PUZ | Stetigeingang 2 (Eingangskal.) |V «alibrierung
{AH Module 1 — Hochpunkt (DC
Ausgangskal{bnerung) } Gehe zur
{ALo | Module 1 - Tiefpunkt (DC Tabelle
Ausgangskalibrierung) Ausgangs-
ZAH | Module 2 — Hochpunkt kalibrierung
2ALo | Module 2 — Tiefpunkt
JAH, Module 3 — Hochpunkt
JALo | Module 3 - Tiefpunkt
EINGANGSKALIBRIERUNG
FarCAL = ‘PU’, oder ‘P2, gelten die folgenden Parameter
PU Punkt der Istwertkalibrierung | | dLE Leerlauf
mul Kalibrierpunkt OmV
muH Kalibrierpunkt 50mV
ug Kalibrierpunkt 0 Volt
1. Kalibrierpunkt wéhlen uin Kalibrierpunkt 10V
2. Geben Sie den i Kalibrierpunkt 0°C CJC
Eingangswert an die rkd Kalibrierpunkt 400Q
Klemmen H 0 Hochohmig: 0 Volt Kalibrierpunkt
3. mit (2] GO wahlen H 0 Hochohmig: 1,0 Volt Kalibrierpunkt
Siehe Anmerkung unten. | FACE Werkskalibrierung wieder herstellen
Lo Start der Kalibrierung no Warten mit der Kalibrierung
Wahlen sie mit [(A] oder ) | YES Start
YES'. Warten Sie, bis die buSY Kalibrierung lauft
Kalibrierung beendet ist donE Kalibrierung beendet
FA L Kalibrierung Fehlerhaft

Anmerkung. Setzen Sie in Threm Gerdt zum ersten Mal ein Stetigeingangs-Modul ein, muss der
Mikroprozessor die Werkskalibrierung lesen. Damit keine Fehler auftreten, sollten Sie beim Einsetzen
des Moduls im Parameter PV ‘FACE" als Kalibrierpunkt wahlen und mit Gl die Kalibrierung starten.
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DC Ausgangskalibrierung
Diezfolgenden Parameter gelten fiir DC Ausgangsmodule wie z. B. rcfl = A bis
,;Fl.;_ﬁ Ausgangskalibrierung Hoch o U = Werkskalibrierung
Trimmen Sie den Wert bis der
Ausgang auf 9V oder18maA ist
cALL Ausgangskalibrierung Tief 0 0 = Werkskalibrierung
Trimmen Sie den Wert bis der
Ausgang auf =1V, oder 2mA ist
Anpassung
UCAL Anpassung freigeben Yes/no
PE IL Unterer Kalibrierpunkt fiir Der untere Punkt der Werkseinstellung, an
Eingang 1 der der Offset eingestellt wird.
PE {H Oberer Kalibrierpunkt fiir Der obere Punkt der Werkseinstellung, an der
Eingang 1 der Offset eingestellt wird.
OF IL Unterer Offset fir Eingang 1 Berechneter Offset in Anzeigeeinheiten
OF H Oberer Offset fur Eingang 1 Berechneter Offset in Anzeigeeinheiten
PECL Unterer Kalibrierpunkt fiir Der untere Punkt der Werkseinstellung, an
Eingang 2 der der Offset eingestellt wurde.
PECH Oberer Kalibrierpunkt fiir Der obere Punkt der Werkseinstellung, an der
Eingang 2 der Offset eingestellt wurde.
OF2L Unterer Offset fur Eingang 2 Berechneter Offset in Anzeigeeinheiten
OF2H Oberer Offset fir Eingang 2 Berechneter Offset in Anzeigeeinheiten
[ Name | Beschreibung | Wert | Bedeutung |

PRSS Passwort Konfiguration

RELCP Passwort fiir FuLL oder Edit
Ebene

cnFP Passwort fur
Konfigurationsebene

Anmerkung:- Sollten Sie das Passwort dindern, vermerken Sie sich bitte die neuen

Zahlen.

[ExE

| Konfiguration verlassen

| na/MES |

6-22
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KONFIGURATIONSBEISPIELE

Transducer Versorgung

Gehen Sie wie folgt vor

In der Anzeige erscheint

Zusitzliche Informationen

1. Driicken Sie so oft

wie noétig, um die
entsprechende
Steckplatzposition des
Transducer Moduls zu
wahlen.

A
LonF

Die Modul zur Transducer
Versorgung kann in
Steckplatz Position 1 und 2
sein.

Die Anzeige zeigt dann
entsprechen A oder ib.

2. Drlicken Sie um
die Art des Moduls
anzuzeigen.

o
505U

Erscheint nur wenn

565U = Transducer
Versorgung

3. Drlicken Sie

(zweimal) bis Sie zu
QEAS gelangen

4.  Mit @ oder @
kénnen Sie 9 nu’ oder
‘nor’ wahlen

SEnS

) Ny

1 Nnu =10Vpc nor =5Vpc

Die Transducer Versorgung
nutzt die bestehende
Software fir Digitalmodule.
Es folgt eine Liste der
Parameter die nicht fir
dieses Modul gelten.
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DeviceNet

Konfiguration der Funktion, der Baud Rate, Auflésung und Knotenadresse:-

Gehen Sie wie folgt vor

In der Anzeige erscheint

Zusatzliche Informationen

Driicken Sie \ so

lange, bis ‘HA" erscheint

-

HA

LonF

Das ist die Stelle an der sich
das DeviceNet Modul
befindet.

2. Drlicken Sie Wbis
Siey d’

) d

Ist das Modul vorhanden:

1 d =‘cm5’ (Digitale

Kommunikation) oder ‘nant’
CmS wenn das Modul nicht
vorhanden ist
3. Driicken Sie } bis Ist das DeviceNet Modul
Sie zu ‘Func’ gelangen FLH"E vorhanden Func' = ‘dnfk
dnEE

4. Driicken Sie [ 2] bis
Sie zu ‘bAud’ gelangen

5. Driicken Sie @ oder
@ zur Auswahl der

Baud rate

bAud
500

Die Baud Rate kann auf
125(K), 250(K) oder 500(K)
eingestellt werden.

6. Drlicken Sie um

zu 'rES’ zu gelangen

7. Driicken Sie @ oder
O um Full’ oder

4 nk’ zu wahlen

rES
Full

FulL - Die Dezimalpunkt
Position wird implementiert,
z. B. 100.1 wird gewandelt
als 1001.

4 nk’ - rundet zur nachsten
Ganzzahl

6-24
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Die Knotenadresse wird in der Bediener oder Full Ebene eingestellt. Wahlen Sie eine dieser

Ebenen und gehen Sie dann wie folgt vor:

8. Driicken Sie LD |bis

Sie zu ‘cmY’ gelangen

cm5
L Sk

9. Dricken Sie um
zu ‘Addr’ gelangen

10. Wahlen Sie mit (4]
oder Y] die

gewunschte Adresse

Addr
5

Gliltige Adresse von 0 - 63

11. Driicken Sie um

zu ‘nwSk’ zu gelangen

nw.3k

run

Zeigt den Netzwerk Status
an:-

‘rfun’ = Mit dem Netzwerk
verbunden und in Betrieb

‘rdY’ = Mit dem Netzwerk
verbunden, aber nicht in
Betrieb

‘OFF L’ = Nicht mit dem
Netzwerk verbunden
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Kapitel 7 ANPASSUNG

Dies Kapitel ist in fiinf Unterpunkte aufgeteilt:
e NUTZEN DER ANPASSUNG?

e AKTIVIEREN DER ANPASSUNG

e EINPUNKT ANPASSUNG

e ZWEIPUNKT ANPASSUNG

e ANPASSUNGSPUNKTE UND OFFSET

Bevor Sie mit der Anpassung beginnen, lesen Sie bitte die Kapitel 2, Bedienung, Kapitel 3-
Zugriffsebene und Kapitel 6 - Konfiguration.

NUTZEN DER ANPASSUNG?

Die Kalibrierung des Gerits ist hochgenau und muss nicht mehr nachgestellt werden. Die
Anpassung gibt [hnen die Moglichkeit, der Werkseinstellung einen Offset hinzuzufiigen um
entweder

1. den Regler nach Thren Referenzstandards zu kalibrieren oder

2. die Kalibrierung auf den speziell von lhnen verwendeten Transducer oder Sensor
anzupassen oder

3. den Regler auf eine bestimmte Anwendung anzupassen oder

Langzeitabweichungen in den Werkseinstellungen zu entfernen.

Bei der Anpassung éndern Sie die Werkseinstellung um einen Null- und Bereichsoffset.
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AKTIVIEREN DER ANPASSUNG

Bevor Sie mit der Anpassung beginnen kdnnen, miissen Sie die Funktion in der
Konfiguration erst freigeben indem Sie ‘UCAL" auf YES' setzen. Damit machen Sie die
Parameter in der ‘Ful L’ Ebene.

Wihlen Sie die Konfigurationsebene wie in Kapitel 6, Konfiguration beschrieben.

Kalibrierungs-Konfiguration

[HL Gehen Sie mit in das ‘CAL -> Menii.

LonF
QAN

Driicken Sie bis Sie zu ‘UCAL> gelangen.

Anpassung aktivieren

Wiahlen Sie mit @ oder @ :

e YES: Anpassung aktiv
e no:  Anpassung nicht aktiv

+ Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten und

kommen Sie zu Exit.

{: I ) l_ Konfiguration verlassen
- - Wihlen Sie mit @ oder @ HES> um die

Konfigurationsebene zu verlassen.
ngQ £

DICI~A]
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EINPUNKT ANPASSUNG

Benutzen Sie die Einpunkt-Anpassung, um einen festen Offset auf den gesamten
Anzeigebereich zu geben. Dabei wird die Linearisierung parallel verschoben.

Anzeigewert

Werkskalibrierung

Offset
Eingang

Gehen Sie dabei nach folgenden Schritten vor:

1. Verbinden Sie den Eingang des Reglers mit der Anwendung, fiir die Sie das Gerét
anpassen mochten.

Bringen Sie die Anwendung auf den einzustellenden Wert.
Der Regler zeigt den gemessenen Wert an.

Ist der Wert korrekt, miissen keine Anderungen mehr durchgefiihrt werden. Wie Sie den
Wert korrigieren konnen, ist im Folgenden beschrieben.

Gehen Sie in die ‘Ful L’ Ebene, wie in Kapitel 3 beschrieben.

Eingangs-Menii

{r

L 5k
EICIEIE]

Gehen Sie mit Hilfe der Taste |2 in das Eingangs-Menii.

x3 Driicken Sie bis Sie zur ‘CAL> Anzeige gelangen.
Anpassungstyp

E H L e FACE: Werkseinstellung
o USEr: Bedienerkalibrierung
FH[E Wihlen Sie mit @ oder @ ‘FACE .

Mit ‘FACE setzen Sie das Gerit auf die Werkseinstellung. Mit dem
[CI])2] folgenden Parameter konnen Sie der Werkseinstellung einen Offset

hinzufligen.

Driicken Sie

Fortsetzung auf der ndchsten Seite
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OF5. |

(OICI=IE]

OF5.2
0

DICI~A]

A4

Siehe Tabelle
rechts fir
zusétzliche
Parameter.

P
L 5k
GICIIE]

Offset 1

Wihlen Sie mit L@ oder @ den Offset fiir den Istwert 1. Der
Wert wird in Anzeigeeinheiten angezeigt.

Driicken Sie

Offset 2

Waihlen Sie mit {@ oder @ den Offset fiir den Istwert 2.
(PV2), wenn konfiguriert..
Der Wert wird in Anzeigeeinheiten angezeigt.

Driicken Sie

Die unten angezeigte Tabelle zeigt die Parameter, die nach
‘OF5.2° erscheinen. Diese Parameter sind nur zur Information

und kdnnen nicht gedndert werden. Mit der Taste kdnnen
Sie nacheinander die Parameter wihlen.

ml. { Messwert Eingang 1 (an den Klemmen gemessen)

mi 2 Messwert Eingang 2 (an den Klemmen gemessen)

LJC. 1 |Vergleichsstelle Eingang 1

LJL2 |Vergleichsstelle Eingang 2

L Linearisierung Eingang 1

L2 Linearisiserung Eingang 2

PUSL | Zeigt den momentan gewahlten Istwerteingang

Modchten Sie den Parameter iiberspringen, driicken Sie die Taste
damit Sie wieder in die Meniiiibersicht gelangen.

Sie sollten die so eingestellte Anpassung vor unberechtigtem
Zugriff schiitzen. Gehen Sie dazu in die Edit-Ebene zur Funktion
‘HidE‘, siehe auch Kapitel 3, Zugriffsebenen.

7-4
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ZWEIPUNKT ANPASSUNG

Mit der Zweipunkt Anpassung richten Sie die Linearisierungsfunktionen an zwei Punkten
aus. Jeder Punkt ober- oder unterhalb dieser Anpassungspunkte ist eine Weiterfilhrung der
,neuen’ Funktion. Versuchen Sie deshalb, die zwei Punkte weit auseinanderliegend zu
wihlen.

Anzeigewert Offset
., Anpassung
/' —
Kalibrierter Wert ' ! Werkskalibrierung
4
/’
Oberer Kalibrierpunkt A al
I”
’I
C o\
Unterer Kalibrierpunkt /'
Kalibrierter Wert 4 ﬁ
7/
P Eingang
Offset
Gehen Sie wie folgt vor:
1. Suchen Sie sich die Werte der Anpassung aus.
2. Fiihren Sie unten beschriebene Anpassung aus.
Eingangsmenii
’ P Gehen Sie mit Hilfe der [ 2 | Taste in das Eingangsmenii,
( 9 PL Sk
) [ g
L 5E
d BN
x3 Driicken Sie die Taste bis Sie die Anzeige AL~
erreichen.
E H L Anpassungstyp
o FACE: Werkskalibrierung

F H [ t o USEr: Bedienerkalibrierung

i@oerﬁwﬁenie‘ .
O E] Mit | der LY wahlen Sie ‘USEr

Mit ‘USEr’ aktivieren Sie die Zweipunktanpassung.
[Ist die Zweipunktanpassung nicht zufriedenstellend, wahlen
Sie ‘FACE’ um zur Werkseinstellung zuriick zu gelangen.]

Driicken Sie
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CALS

l'lDl'lE

GO ]=~£]

Ad
25

DICI~]A]

P
L 5k
GlCI2]

x3

CAL
LISEr

DICI~A]

Untere Einstellung wéahlen

In dieser Anzeige konnen Sie den Status der Anpassung
wihlen.

e nonE: Keine Auswahl

v PL: Eingang 1 (PV1) unterer Kalibrierpunkt
P IH: Eingang 1 (PV1) oberer Kalibrierpunkt

 P2L: Eingang 2 (PV2) unterer Kalibrierpunkt
 P2H: Eingang 2 (PV2) oberer Kalibrierpunkt

Mit lg/ @ konnen Sie die Parameter fiir die Eingénge
wihlen, hier im Beispiel den unteren Kalibrierpunkt fiir
Eingang 1 9 PiL.

Driicken Sie

Einstellung des Wertes

Der Regler zeigt in der unteren Anzeige den Istwert von
Eingang 1. Geben Sie den gewiinschten Eingangswert fiir die
Anpassung am unteren Punkt vor und warten Sie, bis der Wert
sich stabilisiert hat.

Mit [A)/[¥] kénnen Sie nun die Anzeige auf den richtigen Wert
bringen.

Driicken Sie um zum 9 P’ Menii zuriick zu gelangen.

Um die Anpassung am oberen Punkt vorzunehmen, wéhlen Sie

9 P {H’ im Parameter ‘CALS".

Driicken Sie dreimal

Anpassungstyp
‘USEr’ bleibt ausgewihlt

Driicken Sie

7-6
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CAL
 PIL

[DICI&A]

JPE—

Ad_
200

(I~

P
L 5E
GICIIE]

Obere Einstellung wahlen
Wihlen Sie mit (A)/[¥) den Parameter fiir den oberen
Kalibrierpunkt des Eingang 1, PiH .

Driicken Sie

Einstellung des Wertes

Der Regler zeigt in der unteren Anzeige den Istwert von
Eingang 1. Geben Sie den gewiinschten Eingangswert fiir die
Anpassung am oberen Punkt vor und warten Sie, bis der Wert
sich stabilisiert hat.

Mit (A)/¥] kénnen Sie nun die Anzeige auf den richtigen Wert
bringen.

Driicken Sie \ um in die Meniiiiberschrift zuriick zu kehren.

Sie kdnnen die so eingestellte Anpassung vor unberechtigtem
Zugriff schiitzen. Dies konnen Sie in der Edit Ebene mit der
Funktion HidE.

Mochten Sie den Eingang 2 anpassen, konnen Sie nach dem
gleichen Schema vorgehen. Wihlen Sie dafiir CAL 5-nonkE’
und mit den (A)/(¥] Tasten ‘CAL 5= PEL". Gehen Sie dann
weiter vor wie fiir Eingang 1. Wiederholen Sie diesen Vorgang
fiir » PEH".
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ANPASSUNGSPUNKTE UND OFFSET

Die Punkte, an denen die Anpassung durchgefiihrt wurde, und die Offsetwerte kdnnen Sie in

der Kalibrierungs-Konfiguration tiberpriifen.

In der folgenden Tabelle werden die einzelnen Parameter beschrieben.

Name Beschreibung Erklarung

PE IL Unterer Anzeigewert der Der Punkt (in Anzeigeeinheiten), an dem die
Anpassung fir Eingang 1 letzte Anpassung durchgefiihrt wurde.

PE {H Oberer Anzeigewert der Der Punkt (in Anzeigeeinheiten), an dem die
Anpassung fur Eingang 1 letzte Anpassung durchgefiihrt wurde.

OF 1L Offset am unteren Verschiebung des unteren Anpassungswertes
Anpassungswert fur Eingang 1 bei der letzten Anpassung

OF tH Offset am oberen Verschiebung des oberen Anpassungswertes
Anpassungswert fur Eingang 1 bei der letzten Anpassung

PECL Unterer Anzeigewert der Der Punkt (in Anzeigeeinheiten), an dem die
Anpassung fiir Eingang 2 letzte Anpassung durchgefiihrt wurde.

PECH Oberer Anzeigewert der Der Punkt (in Anzeigeeinheiten), an dem die
Anpassung fiir Eingang 2 letzte Anpassung durchgefiihrt wurde.

OF2L Offset am unteren Verschiebung des unteren Anpassungswertes
Anpassungswert fiir Eingang 2 bei der letzten Anpassung

OFcH Offset am oberen Verschiebung des oberen Anpassungswertes
Anpassungswert fur Eingang 2 bei der letzten Anpassung

Anmerkung: Der Wert jedes Parameters in der obigen Tabelle kann auch mit den (2)/[¥]

Tasten geéndert werden.
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Anhang A
Bestellcodierung

Die Reglermodelle 2408 und 2404 haben einen modularen Hardwareaufbau. Sie konnen die
Hardware mit bis zu 3 einsteckbaren E/A- und zwei Kommunikationsmodulen erweitern.
Zwei Digitaleingdnge sind standardmafig im Gerit enthalten.

Mit der vollen Bestellcodierung spezifizieren Sie das Basisgerét, die Hardware-Module und
die Softwarekonfiguration Ihres Gerétes. Die ersten drei Felder der Codierung beschreiben
das Basisgerit, die folgenden fiinf die Module und in die verbleibenden Felder konnen Sie
die Softwarekonfiguration eintragen.

Sie haben die Moglichkeit, nur die Hardware oder Hard- und Software zu konfigurieren.
Mochten Sie nur die Hardware codieren, fiillen Sie bitte nur Teil 1 der Bestellcodierung aus.
Fiir die Konfiguration vor Hard- und Software, fiillen Sie bitte beide Teile der
Bestellcodierung aus. Die in Teil 2 vorgenommene Konfiguration kann auch von Ihnen am
Regler vor Ort ausgefiihrt werden.

Teil 1: Teil 2:
Hardwarecodierung Konfiguration
Basisgerét Module Module
2408
2404
T T A A T A T A A
Modell Modul Comms 1 Anzeige
nummer 1 Einheite
Funktion Modul Comms 2
Versorgungs- 2 Sensor Logik
spannung Modul Anleitung Eingang 1
3
Alarm Bereich Logik
Relais min Eingang 2
Leerfeld Bereich
max Optionen
(nur 2404)

Der Regler kann entweder nur mit der gewiinschten Hardware bestellt werden, oder auch
vorkonfiguriert. Informationen dazu finden Sie auch rechts auf dem Label auf dem
Geridtegehduse.
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Teil 1A: Hardwarecodierung

20 x 16 Segmente
Dreipunktschrittregelung
\ Dreipunktschrittregler

VG Programmregler
1 x 8 Segmente
VP Programmregler
1 x 16 Segmente
V4 Programmregler
4 x 16 Segmente
VM Programmregler

20 x 16 Segmente
Anmerkung 1

Versorgungsspannung
VH 85 bis 264Vac
VL 20 bis 29VAC/DC

HZ  0-10V PID Heizen
Digital E/A (unkonfiguriert)

TK Dreifach Kontakteingang
TL Dreifach Logikeingang
TP Dreifach Logikausgang

Dualrelais
RR  Unkonfiguriert

RD  PID Heizen + PID Kiihlen
RM  Schrittregelausg. (Auf, Zu)

Dual Triac
TT Unkonfiguriert

TD  PID Heizen + PID Kihlen
TM  Schrittregelausg. (Auf, Zu)

Logik + Relais
LR Unkonfiguriert

LD  PID Heizen + PID Kiihlen

QC Mode 2 + Kiihlen
Logik + Triac
LT Unkonfiguriert

GD PID Heizen + PID Kiihlen

QD Mode 2 + Kiihlen
Transducer P5

G3  5Vpc

G5 10Vpc

Basisgerat Module
Modell Funktion Versorgungs- Modul 1
Nummer spannung
108 s VH m ’ Fortsetzung
Modell Nummer Modul 1 Tabelle A : Alarmrelais
2408 Regler 48 x 96 XX Kein Modul Funktionen
2404 Regler 96 x 96 Relais: SchlieRer FH Maximalalarm
Profibus Gerate R2 Unkonfiguriert FL Minimalalarm
2408f Regler 48 x 96 RH  PID Heizen DB  Abweichungsband-
2404f  Regler 96 x 96 RU  Schrittregelausgang (Auf) alarm
Relais: Wechsler DL  Abweichungsalarm
- R4 Unkonfiguriert Untersollwert
Funktion YH  PID Heizen DH  Abweichungsalarm
Standard PID Regelung RP  Schrittregelausgang Ubersollwert
CC Regler (siehe Anmerkung 6)
CG Programmregler Oder Alarm 1: Auswahl aus A Tabelle B :
1x 8 Segmente Logik: (nicht isoliert) Signalausgang stetig
CcP Programmregler L2  Unkonfiguriert D6  Unkonfiguriert
1 x 16 Segmente LH  PID Heizen Erste Stelle
P4 Programmregler M1 PDSIO Mode 1 (siehe 2) V- Istwert
4 x 16 Segmente M2  PDSIO Mode 2 (siehe 3) S-  Sollwert
v Programmregler Logik: (isoliert) O-  Signalausgang
20 x 16 Segmente LO Logikausgang Z-  Fehlersignalaus-
) Anmerkung 1 Triac gang
Ein/Aus Regelung T2  Unkonfiguriert Zweite Stelle
NF Nur Regler TH  Heizausgang = 0-20mA
NG Programmregler TU  Schrittregelausgang -2 4-20mA
1x 8 Segmente Stetig (isoliert) 3 05V
NP Programmregler D4 Unkonfiguriert 4 1-5V
1x 16 Segmente H6  0-20mA PID Heizen 5 010V
N4 Programmregler H7  4-20mA PID Heizen
4 x 16 Segmente H8  0-5V PID Heizen
NM Programmregler H9 1-5V PID Heizen

A-2
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Teil 1B: Hardware Codierung
Module Module |
Fort- Modul 2 Modul 3 | Alarm Nicht Comms | Comms | Anleitung
setzung Relais belegt 2
RC FL FH YM TS ENG
Modul 2 Modul 3 [ Leerfeld |
XX Kein Modul XX Kein Modul
Relais: SchlieRer Relais: SchlieBer
R2  Unkonfiguriert R2 Unkonfiguriert Comms 1
RC  PID Kihlen Relais: Wechsler XX Keine
RW  Schrittregelausgang (Zu) R4 Unkonfiguriert Kommunikation
PO Steuerspur 4 (siehe 7) RS485

Relais: Wechsler

R4 Unkonfiguriert

YC PID Kihlen

RL  Schrittregelausgang
(siehe 6)

PO  Steuerspur 1 (siehe 7)

PE  Programm ENDE

Oder Alarm 2: Auswahl von

Tabelle A

Dual Relais

RR  Unkonfiguriert

PP Programmereignisse 1
& 2 (siehe 7)

Logik (nicht isoliert)

L2 Unkonfiguriert

LC  PID Kihlen

Logik (isoliert)

LO  Logikausgang

Triac

T2 Unkonfiguriert

TC  PID Kihlen

TW  Schrittregelausgang (zu)

Stetig isoliert

D4 Unkonfiguriert

6 0-20mA PID Kdiihlen

c7 4-20mA PID Kiihlen

Cc8 0-5V PID Kiihlen

(6] 1-5V PID Kihlen

CZ  0-10V PID Kiihlen

Digitaleingang

(unkonfiguriert)

TK  Dreifach
Kontakteingang

TL Dreifach Logikeingang
TP  Dreifach Logikausgang
Versorgungsspannung

MS  24Vpc Transmittervers.
Signalausgang stetig
(isoliert)

Waéhlen Sie aus Tabelle B

PE Programm ENDE
Oder Alarm 3 Auswahl aus
Tabelle A

Logik (nicht-isoliert)

L2 Unkonfiguriert
Logik (isoliert)

LO Logikausgang

Triac
T2 Unkonfiguriert
Dual Relais

RR Unkonfiguriert

PP Steuerspur 4 & 5
(siehe 7)

Digital E/A (unkonfiguriert)

TK Triple Kontakteingang

TL Triple Logikeingang
TP Triple Logikausgang
Versorgungsspannung

MS 24V Transmitter
Externe Sollwertvorgabe
D5 Unkonfiguriert

w2 4-20mA Sollwert
W5 0-10V Sollwert
WP 2. Istwerteingang

Signalausgang stetig (isoliert)

Waéhlen Sie aus Tabelle B

Potentiometereingang

VU Unkonfiguriert

VS VP
Potentiometereingang

VR Solltwerteingang

Transducer PSU

G3  5Vp¢

G5  10Vpc
Alarmrelais

XX Kein Modul
Alarm 4 Relais

RF  Unkonfiguriert
Tabelle A zusétzliche

Y2 Unkonfiguriert

YM  Modbus Protokoll

YE  El Bisynch Protokoll
(siehe 1)

RS232

A2 Unkonfiguriert

AM  Modbus Protokoll

AE  EI Bisynch Protokoll
(siehe 1)

RS422

F2 Unkonfiguriert

FM  Modbus Protokoll

FE El Bisynch Protokoll
(siehe 1)

PDSIO Ausgang

M7 Unkonfiguriert

PT  Signalausgang
(Istwert)

TS  Sollwertausgang

OT  Signalausgang
(Regelausgang)

Profibus Module

PB  Profibus RS485

DeviceNet

DN DeviceNet

Comms 2

XX Unkonfiguriert
PDSIO Eingang
M6  Unkonfiguriert
RS  Sollwerteingang
PDSIO Ausgang
M7  Eingang

unkonfiguriert
PT Istwertausgang
TS  Sollwertausgang
OT _ Leistungsausgang

Bedienungsanleitung

Potentiometer Eingang Alarmoptionen: XXX Ohne Anleitung
VU Unkonfiguriert RA  Gradientenalarm ENG  Englisch
VS VP RUCkf.Uhrung PDSIO Alarme FRA Franzdsisch
VR  Sollwerteingang LF Lastfehler GER Deutsch
Transducerversorgung HF  Heizelementfehler NED  Niederlandisch
G3  5Vnc SF SSR Fehler SPA Spanisch
G5 10Vnc PO  Steuerspur 7 (siehe 7) SWE  Schwedisch
PE  Programm ENDE ITA Italienisch
Regler 2408 und 2404 A-3



Anhang A: Bestellcodierung Bedienungsanleitung

Hardware Teil 2: Konfiguration
Codierung Sensor Bereich Bereich | Anzeige- Fortsetzung auf der
Eingang min max einheit nachsten Seite
Siehe Anmerkung 4 ’
K 0 I 1000 c
Sensoreingang Bereich min & max Anzeigeeinheit
Standard °C °F C Celsius
Sensoreingénge F  Fahrenheit
J  Thermoelement J -210 bis 1200 -340 bis 2192 K  Kelvin
K Thermoelement K -200 bis 1372 -325 bis 2500 X Linear
T Thermoelement T -200 bis 400 -325 bis 750
L  Thermoelement L -200 bis 900 -325 bis 650
N Thermoelement N -250 bis 1300 -418 bis 2370
R  Typ R - Pt13%Ph/Pt -50 bis 1768 -58 bis 3200
S Typ S - Pt10%Rh/Pt -50 bis 1768 -58 bis 3200
B TypB- 0 bis 1820 32 bis 3308
Pt30%Rh/Pt6%Rh
P Platinel Il 0 bis 1369 32 bis 2496
Z RTD/PT100 -200 bis 850 -325 bis 1562
Prozesseingédnge
F  +/-100mV 0 bis 9999
Y Linear 0-20 mA 0 bis 9999
A Linear 4-20 mA 0 bis 9999
W Linear 0-5V DC 0 bis 9999
G Linear 1-5V DC 0 bis 9999
V  Linear 0-10V DC 0 bis 9999
Werksseitig einladbare Linearisiserungen
C *TypC 0 bis 2319 32 bis 4200
W5%Re/W26%Re
(Hoskins)*
D TypD- 0 bis 2399 32 bis 4350
W3%Re/W25%Re
E Thermoelement Typ -270 bis 1000 -450 bis 1830
E
1 Ni/Ni18%Mo 0 bis 1399 32 bis 2550
2 Pt20%Rh/Pt40%Rh 0 bis 1870 32 bis 3398
3 W/W26%Re 0 bis 2000 32 bis 3632
(Engelhard)
4 W/W26%Re 0 bis 2010 32 bis 3650
(Hoskins)
5 W5%Re/W26%Re 10 bis 2300 50 bis 4172
(Engelhard)
6 W5%Re/W26%Re 0 bis 2000 32 bis 3632
(Bucose)
7 Pt10%Rh/Pt40%Rh 200 bis 1800 392 bis 3272
8 Exergen K80 I.R. -45 bis 650 -50 bis 1200
Pyrometer
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Teil 2: Konfiguration
Fort- Digital Digital- Regel- Heiz- Kuhl- Bedien [Programm
setzung ein- eingang |optionen Optionen optionen | -tasten
gang 1 2
} AM S2 XX XX XX MD XX
Digital Eingang 1 & 2 Optionen
XX | Inaktiv AT | Adaptive Parameter- Regel-Optionen
anpassung freigegeben XX Keine Optionen (Standard)
AM | Auto/Hand FA | Full-Ebene wahlen DP PID-Regelung direkt
Umschaltung Heiz-Optionen
SR | Externer Sollwert RB | Entspricht Driicken der XX Keine Option
“Mehr” Taste PD Leistungsriickfiihrung
S2 Zweiter Sollwert LB Entspricht Driicken der (inaktiv)
~Weniger* Taste Kiihl-Optionen
EH | Integral Halten SB | Entspricht Driicken der XX Linear Kihlen
,Parameter” Taste CF Luftkihlung
AC | Alarmquittierung PB | Entspricht Driicken der cw Wasserkuhlung
“Seiten” Taste CL Olkiihlung
RP | Sollwertrampe aktiv B1 1. BCD Digit CcO EIN/AUS Kiihlen
RN | Programm Start B2 2. BCD Digit Bedientasten Optionen
HO | Programm Halten B3 3. BCD Digit XX Keine Option
RE | Programm Reset B4 4. BCD Digit MD Auto/Man Taste gesperrt
RH | Programm B5 | 5. BCD Digit MR Auto/Man & Start/Halten
Start/Halten gesperrt
KL Tastensperre B6 6. BCD Digit RD Start/Halten Taste
NT Programm SY | Standby - Alle Ausgéange gesperrt
Start/Reset AUS Programmregler Einheit
TN Programm SG | Segment Uiberspringen XX Rampen & Haltezeit in
Reset/Start (ohne SP Anderung) Minuten
HB | Prog. Holdback aktiv SC | Programm HD Haltezeit in Stunden
Synchronisation HR Rampen in Stunden
P2 Zweiter PID PV | Zweiter Istwert
Parametersatz
ST | Selbstoptimierung AG | Zum Ende des Segments
freigegeben
M5 | CTX (Mode 5)
(Nur fiir Eingang 2)

Die Beispielcodierung bezieht sich auf ein 2408 PID Regler, Versorgungsspannung 85 bis
264 V 5c, Logik Heizen, Relais Kiihlen, Minimalalarm, Maximalalarm, RS485 Modbus
Schnittstelle, PDSIO Sollwertausgang, Thermoelement Typ K, 0 bis 1000°C, Auto/Hand
Taste, 2. Sollwert, Man Taste gesperrt.

Regler 2408 und 2404
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Anhang A: Bestellcodierung Bedienungsanleitung

Anmerkung:

1.
2.

Nicht verfiigbar fiir Profibus Regler.

Die Funktion PDSIO Heizleiterbruch iibertragt zeitproportional die Stellgrofle zu einem
Eurotherm TE10S Thyristorschalter mit Lastfehlerriickfithrung und liest ein
Heizfehleralarmsignal zuriick.

PDSIO Stromanzeige iibertrigt die Stellgrofe zu einem TE10S Thyristorsteller und liest
den Laststrom sowie Lastfehleralarm zurtick.

Der Sollwertgrenzen sind innerhalb der Messbereichsgrenzen wiahlbar. Fiir
Temperaturbereiche ist bis zu 1 Dezimalstelle und fiir Prozesseingénge sind bis zu 2
Dezimalstellen moglich.

Als Standard wird ein 2,490hm 1% Widerstand mitgeliefert. Wird eine héhere
Genauigkeit gewiinscht, kann ein 0,1% Widerstand bestellt werden, Bestell-Nr.:
SUB2K/249R.1

Nur verfiigbar fiir Profibus Regler

Nicht verfligbar fiir § Segment Programmregler

PDSIO ist eine speziell von Eurotherm entwickelte Technik zur bidirektionalen
Ubertragung von analogen und digitalen Daten zwischen den einzelnen Geriten.
PDSIO Mode 1: Zeitproportionale Ubertragung der StellgroBe zu einem Eurotherm
TE10S Thyristorschalter mit Lastfehlerriickmeldung iiber ein Kabeladerpaar.
PDSIO Mode 2: Zeitproportionale Ubertragung der StellgroBe zu einem Eurotherm
TE10S Thyristorschalter mit Lastfehler, SSR Fehler und Laststromriickfiihrung iiber
ein Kabeladerpaar.

Bereich Min. und Bereich Max.: Wenn benétigt, konnen Sie hier einen numerischen
Wert mit Dezimalpunkt eintragen. Fiir Thermoelemente und Pt100 wird immer der
gesamte Arbeitsbereich angezeigt. Tragen Sie in dieser Spalte jedoch Werte ein, so
dienen diese als obere bzw. untere Sollwertgrenze. Fiir den Lineareingang geben Sie
bitte die Werte entsprechend den oberen und unteren Eingangswerten an.

Alarme sind so konfiguriert, dass sie im Alarmfall stromlos sind und nicht gespeichert
werden. Sie konnen die Alarme aber auch als stromfiihrend, speicherbar und mit einer
Alarmunterdriickung konfigurieren. (Die Alarme werden erst nach Erreichen des
sicheren Bereiches aktiv.) Bis zu vier Prozessalarme kdnnen auf einem Ausgang
kombiniert werden.

A-6
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Bedienungsanleitung Anhang B: Sicherheit und EMV

INFORMATIONEN ZU SICHERHEIT und EMV

Vor Einbau, Betrieb oder Bedienung lesen Sie bitte diese
Bedienungsanleitung vollstdndig und sorgfaltig durch

Der Regler ist fiir industrielle Anwendungen im Bereich der Temperaturregelung vorgesehen
und entspricht den Européischen Richtlinien fiir Sicherheit und EMV. Andere Anwendungen
oder Nichtbeachtung der Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung kann die Sicherheit des
Reglers beeintrichtigen. Es liegt in der Verantwortlichkeit des Inbetriebnehmers, diese
Richtlinien bei der Installation des Geréts einzuhalten.

Sicherheit

Dieses Gerit entspricht der Européischen Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG, erginzt
durch 93/68/EWG, unter Anwendung des Sicherheitsstandards EN 61010.

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Dieser Regler ist konform zu der EMV Richtlinie 89/336/EWG, ergénzt durch 93/68/EWG,
und den erforderlichen Schutzanforderungen. Die Konformitét ist durch eine Drittstelle
gepriift und die technischen Unterlagen sind dort abgelegt. Das Gerit ist fiir Anwendungen im
Industriebereich nach EN 50081-2 und EN 500082-2 vorgesehen.

SERVICE UND REPARATUR

Diese Gerit ist wartungsfrei. Sollten der Regler einen Fehler aufweisen, kontaktieren Sie bitte
die néchste Eurotherm Niederlassung.
Kundenseitige Reparaturen sind nicht zuldssig.

Achtung: Geladene Kondensatoren

Bevor Sie den Regler aus dem Gehéuse entfernen, nehmen Sie das Gerédt vom Netz und
warten Sie etwa 2 Minuten, damit sich Kondensatoren entladen konnen. Halten Sie diese Zeit
nicht ein, konnen Kondensatoren mit gefahrlicher Spannung geladen sein. Vermeiden Sie auf
jeden Fall jede Beriihrung der Elektronik, wenn Sie das Gerét aus dem Gehéuse entfernen.
Beachten Sie diese Vorsichtsmafinahmen nicht, kann es zu Beschddigungen an
Geriétebauteilen kommen.

Elektrostatische Entladung

Bevor Sie ein Modul aus dem Gehéiuse entfernen stellen Sie sicher, dass keine statischen
Entladungen stattfinden konnen. Statische Entladungen konnen die Elektronik des Geréts
zerstoren. Arbeiten Sie an den Platinen, um z. B. ein RC-Glied eines Relais Moduls zu
entfernen, beachten Sie alle Vorsichtsmainahmen beziiglich statischer Entladungen.

Reinigung
Verwenden Sie fiir die Reinigung der Geriteaufkleber kein Wasser oder auf Wasser

basierende Reinigungsmittel sondern Isopropyl Alkohol. Die Oberfldche der Geréte konnen
Sie mit einer milden Seifenlosung reinigen.
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SICHERHEITSHINWEISE

Sicherheits-Symbole

In Folgendem werden die auf dem Gerit angebrachten Sicherheits-Symbole erklart:

Achtung, (siche dazu- _1  Funktionserde
gehorige Dokumenation =

Die Funktionserde ist nicht fiir Sicherheitszwecke, sondern zur Erdung von EMV Filtern
vorgesehen.

Personal

Lassen Sie die Installation dieses Gerits nur von qualifiziertem Personal durchfiihren.

Beriihrung
Bauen Sie den Regler zum Schutz vor Beriihrung in ein Gehéuse ein.

ACHTUNG: Sensoren unter Spannung

Die Digitaleingéinge, nicht isolierte Logik- und Stetig- und PDSIO-Ausgéinge sind nicht vom
Sensoreingang getrennt. Ist der Sensor mit dem Heizelement verbunden, liegen Logik-,
Stetig- und PDSIO-Ausgénge auf gleichem Potential. Der Regler arbeitet unter dieser
Bedingung. Sie miissen jedoch sicherstellen, dass diese Spannung nicht die Leistungsbauteile,
die mit Logik- oder Stetigausgang verbunden sind, beschadigen. Es liegt ebenfalls in Threr
Verantwortung dafiir zu sorgen, dass Wartungspersonal nicht an unter Spannung stehende
Elemente gelangen kann.

Verdrahtung

Die Verdrahtung muss korrekt, entsprechend den Angaben in dieser Bedienungsanleitung,
erfolgen. Alle Zuleitungen und Anschlussklemmen miissen fiir die entsprechende Stromstérke
dimensioniert sein. Weiterhin sind alle Anschliisse nach den giiltigen VDE-Vorschriften bzw.
den jeweiligen Landesvorschriften vorzunehmen.

Achten Sie besonders darauf, dass die AC Spannungsversorgung nicht mit dem Logikausgang
oder dem Niederspannungseingang verbunden wird.

Isolation

Die Installation muss einen Trennschalter oder einen Leistungsschalter beinhalten. Bauen Sie
diesen Schalter in der Ndhe des Reglers und gut erreichbar fiir den Bediener ein.
Kennzeichnen Sie den Schalter als trennende Einheit.

Leckstrom

Trotz der RFI Filterung fliet ein Leckstrom von 0,5mA. Beachten Sie dies, wenn Sie
Anwendungen mit z. B. Reststrombauteilen als Trennschalter planen.
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Uberstromschutz

Sichern Sie die AC Spannungsversorgung des Reglers und den Relaisausgang mit einer
Sicherung oder einem Leistungsschalter. Das schiitzt die Regler-Platinen vor Uberstrom.

Maximalspannungen:

Die maximal anliegende Spannung der folgenden Klemmen muss weniger als 264V ac
betragen:

e Spannungsversorgung zu Relais-, Logik- oder Sensorklemmen.
e  Relaisausgang zu Logik- oder Sensorklemmen.

e  Jede Verbindung gegen Erde

Schlielen Sie den Regler nicht an Drehstromnetze ohne geerdeten Mittelpunkt an. Im Falle
eines Fehlers kann es bei dieser Versorgung zu Spannungen iiber 264V ac kommen. Damit
wire das Gerdt nicht mehr sicher.

Spannungstransienten iiber die Versorgungsklemmen und zwischen Spannungsversorgung
und Erde diirfen 2,5kV nicht iiberschreiten. Wo Transienten iiber 2,5kV zu erwarten sind,
miissen Sie die Netzspannungen mit einem Uberspannungsschutz auf 2,5kV begrenzen.
Wihlen Sie ein Bauteil entsprechend der Installation.

Umgebung

Leitende Verschmutzungen diirfen nicht in den Schaltschrank gelangen. Um eine geeignete
Umgebungsluft zu erreichen, bauen Sie einen Luftfilter in den Lufteintritt des Schaltschranks
ein. Sollte der Regler in kondensierender Umgebung stehen (niedrige Temperaturen), bauen
Sie eine thermostatgeregelte Heizung in den Schaltschrank ein.

Anlagen- und Personensicherheit

Beim Entwurf eines Regelsystems sollten Sie sich auch iiber die Folgen bei Fehlfunktionen
Gedanken machen. Bei einem Temperatur-Regelsystem besteht die Gefahr einer stindig
laufenden Heizung. Das kann zu Personen- und Anlagenschiden fiihren.

Griinde fiir eine fehlerhafte Heizung konnen sein:

e Beschiddigung des Sensors durch den Prozess

e Die Verdrahtung des Thermoelementes wird kurzgeschlossen
e Reglerausfall in der Heizperiode

¢ Eine externe Klappe oder Schiitz ist in Heizposition blockiert

e Der Reglersollwert ist zu hoch

Schiitzen Sie sich und die Anlage durch eine zusétzliche Temperatur-Schutzeinheit. Diese
sollte einen unabhéngigen Temperaturfiihler besitzen, der den Heizkreis abschalten kann.

Anmerkung: Das Alarmrelais dient nicht zum Schutz der Anlage, sondern nur zum Erkennen
und Anzeigen der Alarme.
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Erdung des Fiihlerschirms

In manchen Anwendungen wird der Sensor bei laufendem System gewechselt. In diesem Fall
sollten Sie als zusitzlichen Schutz vor Stromschlag den Schirm des Temperatursensors erden.
Verbinden Sie den Schirm nicht mit dem Maschinengehiuse.

EMV INSTALLATIONSHINWEISE

Um sicherzustellen, dass die EMV-Anforderungen eingehalten werden, treffen Sie folgende
Mafnahmen:

e  Stellen Sie sicher, dass die Installation gemaf3 den "Eurotherm EMV-
Installationshinweisen", Bestellnummer HA 150 976, durchgefiihrt wird.

e  Bei Relais- oder Triacausgéingen miissen Sie eventuell einen geeigneten Filter
einsetzen, um die Stéraussendung zu unterdriicken. Bei typischen Anwendungen
empfehlen wir Schaffner FN321 oder FN612. Bitte beachten Sie, dass die
Anforderungen an die Filter jedoch von der verwendeten Lastart abhdngen.

e  Verwenden Sie den Regler in einem Tischgehéuse, sind unter Umsténden die
Anforderungen der Fachgrundnorm EN 50081-1 (Wohn-, Geschéfts- und
Gewerbebereich) giiltig. Bauen Sie in diesem Fall einen passenden Filter in das
Gehduse ein. Wir empfehlen Schaffner FN321 und FN612.

Leitungsfiihrung

Um die Aufnahme von elektrischem Rauschen zu minimieren, verlegen Sie die Leitungen von
Logikausgang und Sensoreingang weitab von Hochleistungsleitungen. Ist dies nicht moglich,
verwenden Sie bitte abgeschirmte Kabel. Die Abschirmung muss an beiden Enden geerdet
sein.
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Anhang C: Technische Daten

TECHNISCHE DATEN

Istwerteingang und zweiter DC Eingang

Eingangsbereich min
Eingangsbereich
max.

Abtastrate
Auflosung
Linearisiserungs-
Genauigkeit
Kalibriergenauigkeit
Benutzerkalibrierung

Eingangsfilter
Thermoelement
Vergleichsstellen-
genauigkeit

RTD/PT100 Eingang

Potentiometereingang
Analogeingangs-
funktionen

Funktion zweiter
Prozesswerteingang

Digitaleingénge

+100mV

0 bis 10Vpc oder 0-20mA mit externem 2,49Q Shunt. Frei
konfigurierbar

9Hz (110mS)

<2uV min. Eingangsbereich, <0,2mV flir max. Eingangsbereich
0,2°C

0,25% bezogen auf die Anzeige + 1°C oder +1LSD
Bereichsoffsets sind iiber den gesamten Bereich der Anzeige
einstellbar

Bis zu 999,9 Sekunden

Siehe Bestellcodierung

>30:1, interne Vergleichsstelle. Verwenden Sie fiir die
Vergleichsstelle die INSTANT ACCURACY™ Technologie, um die
Aufwirmungsdrift zu vermeiden und auf Temperaturschwankungen
schnell zu reagieren.

Intern oder extern 0, 45, und 50°C

3-Leiter, Pt100 DIN43750. Sensorstrom 0,3mA. Keine
Anzeigefehler bis zu einem Leitungswiderstand von 22Q je Leiter
100 bis 15Kohm

Istwert, externer Sollwert, Sollwerttrimm, externe
Leistungsbegrenzung, Feedforward Eingang, Ventilstellung
Auswahl min., Auswahl max, Rechenfunktion, Ubertragung zum

2. Istwert

Isolierung mit Ausnahme der Digitaleingénge 1 & 2

Kontakteingang
Schliefler

Logikeingdnge
(Stromsenkung)
Funktionen
Digitaleingénge

Digitalausgéinge
Relais Nennleistung
Einfach
Logikausgang
Triple Logikausgang
Digitale E/A
Funktionen
Triacausgang
Nennleistung

Ruhespannung: 24 bis 30 Vpc
Kurzschlusstrom: 24 bis 29mA

AUS: < 100Q Eingangswiderstand
EIN: > 28KQ Eingangswiderstand
AUS: -3 bis 5Vpc @ <-0,4mA

EIN: 10,8 bis 30Vpc @ 2,5mA

Siehe Bestellcodierung

Min: 12V, 100mApc. Max:2A, 264V ,c ohm’sch
18Vpc, 20mA. (nicht isoliert)

12Vpc, 8mA pro Kanal (isoliert)
Siehe Bestellcoder

1A, 30 bis 264V ,c ohm’sch (isoliert)

Regler 2408 und 2404
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Bedienungsanleitung

Analogausginge
Bereich
Auflésung
Analogausgangs-
Funktionen

Transmitterversorgung

Nennleistung

Ein-/
Ausgangsfunktionen
Regelarten

Kiihlen
Selbstoptimierung
Anzahl der PID Sitze
Automatik-/Hand-
Betrieb
Sollwertrampe

Alarme

Anzahl der Alarme
Alarmarten

Alarmmodus

Skalierbar zwischen 0-20mA und 0-10V ¢ (isoliert)
1 Teil in 10,000 fiir Analog Signalausgang
Siehe Bestellcodierung

20mA, 24V

Ein/Aus, PID, oder Schrittregelung, mit oder ohne
Stellungsriickmeldung

Linear, Wasser (nicht-linear), Liifter (min. Ein Zeit), Ol
Automatische Einstellung der Regelparameter in der Anfahrphase
Zwei

StoBfreie Umschaltung oder “Foreced manual” Ausgang

Displayeinheit pro Sekunde, Minute oder Stunde

Vier

Vollbereichsmaximalalarm, -minimalalarm.
Regelabweichungsalarm, -Ubersollwert, -Untersollwert,
Gradientenalarm

Speichern oder Nicht-Speichern mit oder ohne Alarmunterdriickung.

Sollwertprogrammierung

Anzahl der
Programme
Segmente pro
Programm
Ereignisausgénge

1, 4 oder 20
16

Bis zu acht

Kommunikation (alle Module sind isoliert)

Profibus High speed, RS485. Bis zu 1,5Mb/s

Modbus ® RS232 2-Leiter, RS 485 und 4 Leiter RS485 Module

Baud Rate 1200, 2400, 4800, 9600 und 19,200 Baud

PDSIO

Slave Eingang (isol.)  Sollwerteingang von und Holdbackmaster zu PDSIO Master

Master Ausgang Isoliert vom Hauptprozesswert, Signal vom Sollwert, Prozesswert
oder Ausgang.
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Anhang C: Technische Daten

Allgemein
Anzeige
Netzversorgung

Betriebsbedingungen
Lagerung

Schutzart
Abmessungen
BxHxT

Gewicht
Elektromagnetische
Vertréglichkeit
Sicherheit

Umgebungs-
bedingungen

Dual, 4-stellige x 7 Segment LED. Bis zu zwei Dezimalstellen
85 bis 264V »¢, 48 bis 62 Hz, 10 W max ODER

24V pc oder oc -15%, +20%. 10W max

0 bis 55°C und 5 bis 90% RH nicht-kondensierend

-10 bis +70°C

IP65

2408: 48mm x 96mm x 150mm

2404: 96mm x 96mm x 150mm

250g

EN61326-1 Fachgrundnorm fiir den Industriebereich

Entspricht EN61010, Installationskategorie 11
(Spannungsschwankungen diirfen 2,5kV nicht iiberschreiben),
Verschmutzungsgrad 2

Das Gerdit ist nicht geeignet fiir den Gebrauch in explosiver oder
korrosiver Umgebung, sowie in Hohen iiber 2000m NN. Leitende
Verschmutzungen diirfen nicht in den Schaltschrank in dem das
Gerit eingebaut ist, gelangen.
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Bedienungsanleitung Anhang D: Laststromiberwachung und Diagnose

Anhang D Laststromiiberwachung und Diagnose

Der Regler kann in Kombination mit dem TE10 SSR, ausgestattet mit einem intelligenten
Stromwandler PDCTX oder einem SSR oder Schiitz mir externem PDCTX den Strom
anzeigen, der durch ein System von elektrischen Heizelementen (Last) flief3t.

Die Laststromiiberwachung und Diagnose kdnnen Sie mit jedem zeitproportionalen Ausgang
auf dem Steckplatz 1A verwenden. Die Uberwachung verwendet die
Logikausgangsverkniipfung, die der Ansteuerung des SSR dient zur Riickfiihrung des Signals
zum Regler. Das Signal stellt den Effektivwert des Laststroms dar, der wéihrend der EIN
Phase oder wihrend lastbezogener Alarmbedingungen flieit. Die Stromiiberwachung ist
nicht fiir Analogausginge, z. B. Phasenwinkelregelung, geeignet.

Verwenden Sie diese Funktion nur im Einphasenbetrieb.

Drei Betriebsmodi stehen Thnen zur Verfligung:

1. Mode1

Erkennt einen Bruch im Heizkreis. Beinhaltet auch die Erkennung eines Leerlaufs im
Heizelement oder SSR. Eine Lastfehler Alarmmeldung wird in der unteren Regler Anzeige
dargestellt.

2. Mode 2
Mode 2 bietet Ihnen folgende Funktionen:

Anzeige des echten Effektiv-Laststroms | Zeigt den Effektivwert des Stroms im
in der unteren Anzeige eingeschalteten Zustand der Last.

Uberstromalarm Analog zum Bietet umfassende Warnung bei Fehlern eines
Teillastfehleralarm (PLF) mancher SSRs oder mehrerer paralleler Heizelemente.

Unterstromalarm Wird aktiviert, wenn Meist verwendet, wenn eine Biindelung der
das Heizelement einen Grenzwert erreicht | Elemente auftreten kann.

SSR Kurzschluss Bei Kurzschluss wird volle Leistung auf die
Heizelemente gegeben. Das kann zur
Uberhitzung fiihren. Dieser Alarm bietet eine
frithe Warnung.

Heizelementfehler Zeigt Leerlaufbedingungen an.

3. Mode5

Mode 5 bietet Thnen die gleiche Funktionalitit wie Mode 2 mit zwei zusétzlichen Alarmen.
Verwenden Sie diesen Modus mit Schiitzen oder anderen Bauteilen, die nicht den PDSIO
Logikausgang des Reglers als Treibersignal bendtigen, sondern z. B. einen zeitproportionalen
Logik-, Relais- oder Triacausgang. Mode 5 benoétigt daher einen zusétzlichen Reglereingang
fiir die Anzeige der Lastbedingungen. Dieser Eingang liegt auf den Klemmen des LB
Digitaleingangs, wie Sie in Abbildung D.2 sehen.

Stromwandler Leerlauf Alarm wird gezeigt, wenn die PDSIO
Verbindung zu PDCTX oder SSR
unterbrochen wird.

Stromwandler Kurzschluss Alarm wird gezeigt, wenn die PDSIO
Verbindung von PDCTX oder SSR
kurzgeschlossen wird.
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BEISPIEL VERDRAHTUNGSDIAGRAMM (FUR MODE 1 & 2 BETRIEB)

Benotigte Hardware

1. SSR Typ TE10/PDSIO2 ODER

2. Intelligenter Stromwandler Typ PD/CTX + Schiitz oder SSR mit Schaltung im
Nulldurchgang.

2408 oder 2404 konfiguriert fiir PDSIO Mode 2 Option unter Verwendung des

Logikausgangs. Dieses Modul benétigen Sie auf Steckplatz 1 (Bestellcode M2).

) L N
;eA%I-?)r Sicherung Alternative Gangregler Arrangements:
+
M L —
- ,%l 0 CD I% Der TE10/PDSIO2 beinhaltet einen
8 Ol:| eingebauten Gangregler und intelligente
LI MO B PDCTX.
] '\S/Il:l [l "Heizelement Der PDCTX kann separat versorgt werden,
] ! 100 [ Leistungs- um in Verbindung mit einem SSR oder
sicherung Logik Thyristor verwendet zu werden (siehe
[ I (Lastab- [] Diagramm).
] ] héngig) Der Ausgang des PDCTX liefert 5 V bei
O Tl:l 7 mA Maximum.
= 5 ﬁ:l Zu Logik
o u Logikausgang
] MD + L Zul 1A & 1B
s— pv ellt eine
] o1 v einfache b ;J
Wicklung i
(S]%) durch den Ll PDCTX
L N CT dar — Intelligenter
TE10 Strom-
Solid wandler
State
Relais i ggikein@g.
SSR
Zu
-+ QO Heizelement Q_ ?
ool | 16 -
\ ‘ J__
L >
T/IC
Heizelement
Abbildung D.1 Anschliisse fiir Mode 1 & 2
WARNUNG!

Achten Sie darauf, dass der Regler fiir die konfigurierte Betriebsart korrekt
angeschlossen ist. Fehler konnen zu gefihrlichen Situationen fiihren.
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BEISPIEL VERDRAHTUNGSDIAGRAMM (FUR MODE 5 BETRIEB)

Bendétigte Hardware

1. Intelligenter Stromwandler Typ PD/CTX + Schiitz.
2408 oder 2404 konfiguriert fiir Mode 5 Option unter Verwendung eines Logik-, Relais-
oder Triacausgangs. Dieses Modul benétigen Sie auf Steckplatz 1. Konfigurieren Sie
den Digitaleingang LB (Bestellcode MS5) als PDCTX Eingang. Die Konfiguration
finden Sie im Abschnitt Konfiguration dieses Anhangs beschrieben.

N L

Regler

Sicherung

2 A(T)

R M
o Cl:l [ = Heizelement
—r[18] B g [ Leistungs-
L M 7L sicherung
O “Sfll:l Ol = (lastabhangig)
1
] 107 el
O ] 1o
O v o | 4
O O ]%
SR (= -
] wl [ Schiitz +
M +
] M ~Ollgie | PDCTX Mode 5
O L0 ™ 0
T/IC
o —
Heizelement

Der Regler bendtigt den Bestellcode M5 auf der Logikeingang Position.

Abbildung D.2 Beispiel Anschlussdiagramm fiir Schiitz Betrieb (Mode 5)

WARNUNG!

Achten Sie darauf, dass der Regler fiir die konfigurierte Betriebsart korrekt
angeschlossen ist. Fehler konnen zu gefihrlichen Situationen fiihren.
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Bedienungsanleitung

BETRIEB
Auslesen des Laststroms (nur Modi 2 und 5)
Vorgehen Anzeige Anmerkungen
. Der Strom wird in der Nach 45 s oder,
?enl?;e;, f/:ZrI\[]nmit AmPS unteren Anzeige Wentn ﬁtin A'ﬁ";no
— g dargestellt. Siehe auch anstent nac S,
auf AmPS ‘Anzeigemodi’. erscheint wieder die

(obere Anzeige).

AmPS

Hauptanzeige.

Diese Anzeige erscheint, wenn:

I.  Der Regler die Messung nicht auflésen kann

Il.  Der Regler gerade einen Messwert erhalt

Ill. Die Messung abgebrochen wurde, da z. B. fiir
mehr als 15 s (in Mode 2) kein Strom geflossen

ist.

Kontinuierliche Laststromanzeige in der unteren Anzeige (nur Modi 2 und 5)

Vorgehen

Anzeige

Anmerkungen

Driicken Sie in der
Hauptanzeige
(Abbildung 1.4)

L=, bis o SPin
der oberen Abzeige
erscheint.

Wihlen Sie mit LA
oder @ AmPS

(untere Anzeige).

Anzeigemodi

SSR Effektivstrom in EIN Zustand )
Dies ist der vorgegebene Status, wenn Sie Uber- oder Unterstromalarme konfiguriert haben.
Der angezeigte Wert ist der eingeschwungene Effektivwert des gemessenen Stroms wéhrend

der EIN Periode.

Die minimalen EIN-Zeiten sind:

Mode 2
Mode 5

Meter Mode

0,1 Sekunden
3 Sekunden

d 5P
AmPS

Nachdem der Regler
wieder in der
Hauptanzeige ist,
wird in der unteren
Anzeige nun
kontinuierlich der
Strom angezeigt.
Siehe auch
‘Anzeigemodi’.

Der Meter Mode steht Thnen nur fiir Mode 5 zur Verfiigung. Haben Sie keinen
Unterstromalarm konfiguriert, ist der angezeigte Strom ein gefilterter Momentan-
Effektivwert. Die Anzeige verhélt sich wie ein geddmpftes analoges Messgerit. Verwenden
Sie diese Anzeige in Anwendungen, bei denen der Stromfiihler nicht mit der Regelung

verbunden ist, z. B. Telemetrie, Anzeige.

Regler 2408 und 2404



Bedienungsanleitung Anhang D: Laststromiberwachung und Diagnose

Anzeige von Heizelementalarmen

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

Hauptanzeige

Ein aktiver Alarm Aktuelle Sind mehrere

wird durch eine aus Temperatur * ED D Alarme aktly, )

4 Zeichen (PV) . wechseln sich die _

bestehende - Alarmmel__dungen mit
der urspriinglichen

Meldung in der R
unteren Anzeige Anzeige in der

angezeigt. a]v) unteren Anzeige ab.

Die Alarmmeldungen

Mnemonik | Bedeutung | Beschreibung

Die folgenden zwei Meldung erscheinen bei Alarmen aufgrund eines Fehlers im Prozess.
An Stelle der Striche erscheint die Alarmnummer, z. B. {, 2, 3 oder Y.

-Lr Alarmnummer | Dient der Teillastfehlererkennung. Um fehlerhafte

- Low Current | Alarmmeldungen aufgrund von Schwankungen der
Versorgungsspannung auszuschliel3en, setzen Sie den
Wert etwa 15 % unter den minimalen Strom bei
Normalbetrieb

-HL - Alarmnummer | Bietet Uberstromschutz. Um fehlerhafte Alarmmeldungen
- High Current | aufgrund von Schwankungen der Versorgungsspannung
auszuschlielRen, setzen Sie den Wert etwa 15 % Uber den
maximalen Strom bei Normalbetrieb

Anmerkung: Dieser Alarm bietet keinen sofortigen
Schutz bei Kurzschluss.

Die folgende Meldung ist ein Diagnosealarm, der nur in Mode 1 auftritt.

LdF | Load Fail Beinhaltet Fehlererkennung in Heizkreis oder SSR

Die folgenden vier Meldungen sind Diagnosealarme, die als Folge eines Fehlers in Bauteilen
oder der Verdrahtung auftreten. Nur fiir die Modi 2 und 5. Uber den Parameter dv AD in AL
Ly SE kénnen die Alarme gesperrt werden.(‘Kurzschluss SSR Alarm und
Heizelementfehler’)

HErF Heater Fail Es flieRt kein Strom, obwohl das Anforderungssignal des
Reglerausgangs eingeschaltet ist
55-F SSR Fail Ein Strom flieRt, obwohl das Anforderungssignal des
Reglerausgangs ausgeschaltet ist
CELOP Current Zeigt einen Leerlauf des PDSIO Eingangs.
Transformer
Open Circuit Nur Mode 5
CESh Current Zeigt einen Kurzschluss des PDSIO Eingangs.
Transformer
Short Circuit Nur Mode 5
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Bedienungsanleitung

EINSTELLEN DER ALARMSOLLWERTE

Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Driicken Sie (2, /:/Iusv_\(ahl des Alarm
bis AL Li GE AL enis.
erscheint. L) Sk
bD_rUglfen Sie Lth {2 3 oder Y Zur Auswahl des
AIIS Ie gewunschie zeigt die Diagnosealarm

armnmi.ecl; Alarmnummer; Parameters im
angezeigt wird. — == zeigt die Alarm Menu.
Y ’--- Alarmart:
Ste”e,n—S{e mit ly ’Eg < z. B. LEI’ oder H[l’
oder @ den Der Alarmsollwert
Alarmsollwert ein. wurde auf 123

eingestellt.

KURZSCHLUSS SSR ALARM UND HEIZELEMENTFEHLER

Diese Alarme werden als Diagnosealarme im Regler bezeichnet. Zum Aktivieren miissen Sie
nur die Diagnosealarm Funktion im Alarm Menii in der Bedienebene freigeben.

Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Driicken Si
bi;uﬁLenL?IEE ‘ H Hier 6ffnen Sie das
erscheint L Meni, das die dv AD
. |’_| 5': Mnemonik enthalt.
Gehen Sie mit Mit Y_ES aktivieren
aufdv AD. Sie die dv AL

Wihlen Sie mit LA
oder LY WES.

RELAISAUSGANGE

d AL
YES

Mnemonik, damit die
Diagnosealarme in
der unteren Anzeige
der Hauptanzeige
dargestellt werden
kénnen.

Die festen Relaisausginge auf den Klemmen AA bis AC kdnnen Sie als Alarmausgénge
verwenden. Zusétzlich konnen Sie jeden weiteren Modulausgang als Alarmausgang
konfigurieren, vorausgesetzt, er ist nicht schon anderweitig belegt. Sie haben die
Moglichkeit, mehrere Alarme auf einem Ausgang zu kombinieren. Zur Ansteuerung externer
optischer oder akustischer Bauteile liefernd die Relais 2A 264V xc.
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KONFIGURATION DER PDSIO LASTSTROM DIAGNOSE
Die Konfiguration der PDSIO Laststrom Diagnose benétigt vier Schritte:

1.

2.
3.
4.

Konfigurieren Sie das Logikmodul fiir PDSIO Mode 1 oder 2. Haben Sie als Regelbauteil
ein Schiitz oder Standard SSR, konfigurieren Sie den LA Digitaleingang fiir Mode 5.
Konfigurieren Sie die Uber- und Unterstrom Alarmsollwerte.

Weisen Sie die Alarme einem Relaisausgang zu.

Stellen Sie den Skalierungsfaktor ein.

Setzen Sie den Regler in die Konfigurationsebene (Kapitel 5).

LOGIKMODUL FUR PDSIO MODE 1 ODER 2 KONFIGURIEREN

Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Rufen Sie mit A Offnen Sie das
IR LonF auf Konfigurationsmenti
. LonF flir Modulposition

1A.

Gehen Sie mit

aufr d

)

Zeigt die
Identifikation des

Lol Moduls.
Hier Logikausgang.

Offnen Sie mit Zeigt die Function
Func. des Moduls.

e Func Hier PDSIO Mode 1.
Wahlen Sie mit t@ oo, | ier ode
oder L.Y) G5
oder 55~ 2.

Gehen Sie mit
auf UAL L.

GebeLSie mit {@
oder @ 00 ein.

UAL L
[H

Geben Sie das
untere PID
Anforderungssignal
ein.

Wahlen Sie als Wert
0 %.

Gehen Sie mit
auf UAL H.

GebeLSie mit {@
oder LY 1000

ein.

URLH
1000

Geben Sie fiir das
maximale
Anforderungssignal
100 % ein.

Regler 2408 und 2404
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Bedienungsanleitung

Gehen Sie mit
auf OUEL.

Geben Sie mit @
oder @ 00 E n.

OUEL
]

Warnung! Setzen Sie JUEL
auf einen Wert # 0, dient
dieser als untere Begrenzung
fur die Ausgangsleistung.
Stellen Sie sicher, dass diese
Einstellung lhren Prozess nicht
negativ beeinflusst.

Setzen Sie die
minimale
Ausgangsleistung
auf 0.

Rufen Sie mit
DU':H auf.

Geben Sie mit @
oder (Y 1000 ein.

OUEH
‘00o

Setzen Sie die
maximale
Ausgangsleistung
auf 100.

Gehen Sie mit
auf SERS.

Wihlen Sie mit LA
oder @ nor.

SEnS

nar

Stellen sie fur die
Heizregelung
‘normal’ ein.

Regler 2408 und 2404



Bedienungsanleitung

Anhang D: Laststromiberwachung und Diagnose

LOGIKEINGANG B FUR PDSIO (NUR MODE 5) KONFIGURIEREN

Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Driicken Sie , Lb
bisLb [anF ConF
erscheint.
Rufen Sie mit ) d Die ID identifiziert
Lol das LA Modul als
) d auf. ouJ il
Logikeingang.
Dieser Parameter
kann nur gelesen
werden
Gehen Sie mit Ful‘lC Konfigurieren Sie
auf Func. AmPS den Eingang fir das

Wahlen Sie mit (4]
oder ] AmPS.

PDCTX.

Das System kann nur in Mode 2 ODER 5 Konfiguration arbeiten. Wéhlen Sie beide
gleichzeitig aus, wird der Ausgang gesperrt. Mode 1 und Mode 5 koénnen Sie zusammen

verwenden.

Regler 2408 und 2404



Anhang D: Laststromanzeige und Diagnose

Bedienungsanleitung

UBER- UND UNTERSTROM ALARMSOLLWERTE KONFIGURIEREN

Alarm 1 wird als Unterstromalarm (Lcr) konfiguriert,
Alarm 2 als Uberstromalarm (HEI‘ ).

Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Driicken Sie Gehen Sie in das
’ Men fur die
bis AL CanF AL Alarmeinstellungen.
erscheint. LonF
Gehen Sie mitL<) Nach 0,5 s blinkt die Wahlen Sie Alarm 1.

auf AL 1 (Alarm 1).

Wihlen Sie mit LA
oder v LOr.

Anzeige kurz auf. Der
Regler hat dann die

Einstellung Gbernommen.

Stellen Sie die
Alarmart auf Low
Current
(Unterstrom).

Gehen Sie mit
auf AL2 (Alarm 2).

Wihlen Sie mit (A
oder v HCr.

ALZ
HCr

Nach 0,5 s blinkt die
Anzeige kurz auf. Der
Regler hat dann die

Einstellung Ubernommen.

Wahlen Sie Alarm 2.

Stellen Sie die
Alarmart auf High
Current (Uberstrom)

Anmerkung: Die oben beschriebenen Alarme werden auch SOFT ALARME bezeichnet,
da sie nur angezeigt werden.
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SOFT ALARME EINEM RELAISAUSGANG ZUWEISEN
Jeden der oben genannten Alarme kénnen Sie einem Ausgang (normalerweise Relais)
zuweisen. Auch haben Sie die Moglichkeit, mehrere Alarm auf einem Ausgang zu

kombinieren. Gehen Sie dabei wie folgt vor:

Vorgehen

Anzeige

Anmerkungen

Driicken Sie ,
bis AR ConF

erscheint.

AR

LonF

Wahlen Sie den
Ausgang, der im
Alarmfall schalten
soll.

Je nach Regler und
der Anzahl und Art
der eingebauten
Module kénnen Sie
auch 1A, 1B, 1C,
2A, 2B, 2C, 3A, 3B,
3C oder 4A wahlen.

Driicken Sie ,

bis {---
angezeigt wird.

Wahlen Sie mit [A]
oder (Y] WES.

Wiederholen Sie
diese Schritte flr
jeden Alarm, den
Sie diesem Ausgang
zuweisen mdchten.

{---- steht fur Alarm 1
gefolgt von drei
Buchstaben die die
Alarmart

YES bedeutet, dass
der gewahlte
Ausgang schaltet,
wenn der Alarm im
Normalbetrieb aktiv
wird.

Soft \

Alarme

Mit einem Relaisausgang

nor verk

T e

) Nu
modul

nlpfte Alarme

Ausgangs-
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DER SKALIERUNGSFAKTOR

Der Wert des angezeigten Stroms wird mit dem Skalierungsfaktor skaliert. Diesen Parameter
finden Sie im» NSk ConF Menii. Im Werk wird der Parameter auf 100 eingestellt und
bezieht sich auf eine Wicklung durch den Stromwandler. Legen Sie zwei Wicklungen durch
den Wandler, justieren Sie den Skalierungsfaktor auf 50, um die selbe Anzeige zu erhalten.
Unter normalen Bedingungen miissen Sie den Skalierungsfaktor nicht verédndern.

Sollten Sie jedoch die Empfindlichkeit der Strommessung verédndern miissen, da Sie mit sehr
kleinen Stromen arbeiten, sollten Sie die Anzahl der Wicklungen durch den PDCTX
verdndern und/oder den Skalierungsfaktor neu justieren. Siehe Anmerkung 1.

JUSTAGE DES SKALIERUNGSFAKTORS

Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Driicken Sie ! ) nSt
bisy n5k [onF EDI‘IF
erscheint.
Rufen Sie mit
LLH auf. LTH
_ 00
Andern Sie mit [a]
oder @ den
Skalierungsfaktor.

Anmerkung 1:-

Minimal erfassbarer Strom

TE10 4 Aeff. In Verbindung mit dem TE10 konnen keine Strome kleiner 4 A gemessen
werden.

PDCTX 4 Aeff fiir eine Wicklung durch den PDCTX.

Mochten Sie Strome kleiner 4 A mit dem PDCTX messen, miissen Sie die Anzahl der
Wicklungen durch den PDCTX erhdhen und den Skalierungsfaktor anpassen.

Zum Beispiel: Um 1,0 A zu Messen benétigen Sie 4 Wicklungen durch den PDCTX und
einen Skalierungsfaktor von 25.

[ Skalar = 100/N__Mit N = Wicklungen durch den PDCTX |

N Skalar N Skalar
1 100 5 20

2 50 1 10 10

4 25

Maximal erfassbarer Strom
TE10 Wird durch den Maximalbereich des SSR bestimmt.
PDCTX 100 A (oder 100 Amperewicklungen).

Zum Schluss verlassen Sie die Konfigurationsebene (Kapitel 5).
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Anhang E: Profibus Kommunikation

Einleitung

Die Gerite 2408f und 2404f sind spezielle Versionen der Regler 2408 und 2404 fiir Profibus-
DP Kommunikation. Die ‘Standard’ Regler 2408 oder 2404 konnen nicht auf Profibus
upgedatet werden, da die Profibus Regler andere Mikroprozessoren verwenden.

Profibus-DP Gerite erhalten Sie mit 85 bis 264 V AC oder 20-29 V AC/DC Versorgung.

Die Profibus Gerite verhalten sich in Bedienung, Funktionen und Verdrahtung wie die
Standard Gerite, mit den folgenden Ausnahmen.

e An Stelle der Profibus-DP Kommunikation kdnnen Sie Modbus konfigurieren.

e Diese muss auf Steckplatz H installiert werden.

° Das EI Bisynch Protokoll wird nicht unterstiitzt. Dadurch kdnnen Sie das IPSG
Programmierwerkzeug nicht verwenden.

e  Die 20 Programm Option steht nicht zur Verfliigung.

e  Ein PDSIO Eingangs- und Ausgangsmodul kénnen Sie nur auf Steckplatz J installieren.

Uber Profibus-DP

Profibus-DP ist ein offenes Netzwerk nach Industriestandard, das fiir die Vernetzung von
einfachen Komponenten in einer Maschine oder Anlage bestimmt ist. Mit Profibus-DP kann
eine zentrale SPS (Systemprogrammierbare Steuerung) oder ein zentraler PC externe "Slave"
Komponenten fiir Ein-/Ausginge oder spezielle Funktionen verwenden. Diese Komponenten
konnen in der gesamten Anlage verteilt sein. Die "offene" Struktur dieses Netzwerkes hat den
Vorteil, dass Sie Geréte von verschiedenen Herstellern verbinden konnen.

Zusitzlich werden spezielle Funktionen, z. B. PID Regelung, an die Geréte verteilt, dass die
Arbeitslast von der SPS vermindert wird und andere Funktionen effektiver abgearbeitet
werden konnen.

Eine Beschreibung von Profibus-DP finden Sie in der Norm DIN19245, Teil 3 und EN
50170.

Das Profibus-DP Netzwerk arbeitet mit einer schnellen Version des RS485 Standards und mit
Ubertragungsraten bis zu 12Mbaud. Bei den Geriiten 2408f und 2404f wird die Baudrate
durch die Vorschriften zur elektrischen Isolation auf 1,5 MBaud begrenzt. Auf der folgenden
Seite finden Sie eine Tabelle, die die Ubertragungsgeschwindigkeit in Abhéingigkeit von der
Leitungslénge darstellt.

Sie haben die Moglichkeit, mit einem Netzwerksegment bis zu 32 Profibus-Stationen
(Knoten) zu verbinden. Stehen Thnen Repeater zur Verfiigung, erh6ht sich die Anzahl auf 127
Knoten.

Die Profibus-FMS Variante bietet Ihnen eine Kommunikation auf hoherer Ebene, wie z. B.
die Kommunikation zwischen SPS und einem SCADA System. Eine weitere Variation,
Profibus-PA bietet Thnen ein zusétzliches eigensicheres Medium mit niedriger
Geschwindigkeit fiir den Gebrauch in der Prozessindustrie. Die Geréte 2408/ und 2404/
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konnen Sie in kombinierten Profibus-DP und Profibus-FMS Netzwerken verwenden, die das
gleiche physikalische Medium teilen. Verwenden Sie die Gerite nur in Verbindung mit
dem Profibus-PA, wenn das eigensichere physikalische Medium nicht verwendet wird.

Profibus ist ein Multimaster, Master-Slave, Token Passing Netzwerk. Die Geréte 2408fund
24041 arbeiten als intelligente Slaves. Detailliertere Information zu Profibus und Profibus
Geréten erhalten Sie von der Profibus Nutzerorganisation. Die Adresse finden Sie in
Fachzeitschriften oder unter http:://www.profibus.com im World Wide Web.

Technische Daten

Medium 2-Leiter RS485
Netzwerktopologie Linearer Bus mit aktiven Abschliissen an beiden Enden.
Stichleitung bis max. 6,6m

Protokoll Profibus-DP, intelligenter Slave
Baudrate Bis zu 1,5 Mb/s
Anzahl der Knoten 32 pro Segment. Bis zu 127 mit Repeatern.

Elektrische Anschliisse

Das folgende Anschlussdiagramm finden Sie auch in Kapitel 1.

| | Station 1
Aos

<1 1

|—< Twisted VP (+5 V DC Potential)

Pair
HD| B (Rx/Tx +ve)

HE| A (Rx/Tx-ve)

Schirm HF | DGND (Digitale Erde)
B 2408f oder 2404f
Ih<—] >
Twisted
Pair
Zwischenstationen
'||’<\ > Letzte Station

A B
VP (+5 V DC Potential)
390 Q D:

HD| B (Rx/Tx +ve)

220 Q

HE| A (Rx/Tx-ve)

390 @ D:
_! HF| DGND (Digitale Erde)

Die letzte Station benotigt 2408f oder 2404f
Abschlusswiderstéinde
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Anhang E: Profibus Kommunikation

Kabelspezifikationen

Fiir die Anschliisse kdnnen Sie einen der unten beschriebenen Kabeltypen verwenden.
Waihlen Sie Kabeltyp 1 fiir eine hohere Geschwindigkeit und eine grofere Leitungslinge.

Kabeltyp 1

Kabelt 2

Charakteristische
Impedanz:

135 bis 165 Q bei einer
Frequenz von 3 bis 20 MHz.

135 bis 165 Q bei einer
Frequenz von > 100 kHz

Kabelkapazitat

< 30 pF pro Meter

typ. < 60 pF pro Meter

Kernquerschnitt:

max. 0.34 mm?, entsprechend
AWG 22

max. 0.22 mm?, entsprechend
AWG 24

Kabeltyp: Verdrillt. 1x2 oder 2x2 oder 1x4 Verdrillt. 1x2 oder 2x2 oder
Leiter 1x4 Leiter
Widerstand: <110 Q pro km -

Abschirmung:

Kupfer Abschirmlitze und
Abschirmfolie

Kupfer Abschirmlitze und
Abschirmfolie

Maximale Kabellange pro Segment

Baudrate (kbit/s) 9,6 19,2 93,75 187,5 500 1500
Typ 1 1200m | 1200m | 1200m | 1000m | 400m | 200 m
Typ 2 1200m | 1200m | 1200m |[600m [200m |-

Das Belden B3079 Kabel entspricht den Anforderungen fiir Kabeltyp 1. Sie kdnnen jedoch
jedes andere Kabel mit den gleichen Spezifikationen verwenden. Weitere Informationen
finden Sie im "Profibus Product Guide", den Sie von der Profibus Nutzerorganisation

beziehen kénnen.

Regler 2408 und 2404




Anhang E: Profibus Kommunikation Bedienungsanleitung

Reglerkonfiguration und Knoten Adresse

Haben Sie den Regler am Netz angeschlossen, miissen Sie diesen fiir die Profibus
Kommunikation konfigurieren und eine Adresse zuweisen.

Konfiguration

Waihlen Sie die HA-Konfiguration und setzen Sie Func =ProF.

Comms Konfigurationsmenii - HA
HA J
F In der Bedienungsanleitung finden Sie Informationen tber den Zugriff auf die
ZESZ _ Konfigurationsmenis.

A
v d Identitdt des Moduls
[mS Dieser schreibgeschltzte Parameter zeigt Im§

v
Func Function
Prof Setzen Sie Func = ProF zur Auswanhl des Profibus Protokolls.

¥ Auflésung (Resolution) Full =Voll,} nk = Integer
rES Dies ist der einzige im Kommunikationsmenu erscheinende Parameter, wenn Sie
FULL Profibus gewshlt haben.

Anmerkung: Die Baudrate wird automatisch vom Master bestimmt.

Knotenadresse zuweisen
Wie Sie auf einen Parameter zugreifen und diesen dndern konnen, erfahren Sie in der
Bedienungsanleitung.

Comms Menl

Emg': Driicken Sie vom Hauptmenii aus [2J, bis cmG Li Gk erscheint.
s I o
H::ld Knotenadresse (Addr)
r' Driicken Sie , um die Knotenadresse anzuzeigen. Stellen Sie mit (] oder
l ! (4] gie gewunschte Adresse ein (U * 263
ok Comms Status
nw. Dieser schreibgeschutzte Parameter dient der Diagnose.
run rd4 Bereit zum Start
run Comms lauft
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Bedienungsanleitung Anhang E: Profibus Kommunikation

Netzwerkkonfiguration

Haben Sie den Regler konfiguriert und ihm eine Adresse zugewiesen, miissen Sie das auf SPS
oder auf den PC basierende Leitsystem einstellen, damit auf Parameter zugegriffen werden
kann. Diesen Vorgang nennt man Netzwerkkonfiguration.

Netzwerkkonfiguration. Kopieren Sie fiir die Netzwerkkonfiguration die "GSD" Dateien zu
Ihrer Master Profibus Netzwerk Konfigurationssoftware. In der dazugehorigen
Dokumentation finden Sie weitere Hinweise. GSD steht als Abkiirzung fiir
Gerétestammdaten.

Die GSD Dateien fiir die Gerite 2408fund 2404f'konnen Sie mit Hilfe eines auf Windows
basierenden Konfigurationsprogrammes erstellen. Bestellen Sie dieses mit dem Code PROF-
ENG. Mit dem Programm erhalten Sie ein Kommunikations-Handbuch (Bestellnummer HA
026 290 ENG), dem Sie alle wichtigen Informationen entnehmen kdnnen.

Der Datentrager enthélt zwei Standard GSD Dateien:

EURO2400.GSD  Standard Parameterdarstellung

EURD2400.GSD Standard Parameterdarstellung mit ‘Daten auf Anforderung’.
Dies erlaubt die willkiirlich Abfrage von jedem Parameter im
Regler.

Mit dem Konfigurationsprogramm kénnen Sie diese Dateien editieren oder neue Dateien
erstellen. Genauere Informationen finden Sie im Kommunikations-Handbuch.

Die Master Netzwerk Konfigurationssoftware verwendet die GSD Dateien, um eine weitere
Datei zu erstellen, die zu dem SPS oder PC Leitsystem geladen wird. Sobald die Datei
geladen ist, konnen Sie das Netzwerk starten. Die REM Anzeige am Regler beginnt zu
leuchten, wenn der Datenaustausch fehlerfrei 1duft. Der Parameter nw.St im
Kommunikations-Menii steht auf run. Je nach Regelstrategie konnen Sie Profibus
Ausgangsbereiche beschreiben und Profibus Eingangsbereiche lesen.

Die Beseitigung von Fehlern ist auf den nédchsten Seite beschrieben.
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Anhang E: Profibus Kommunikation Bedienungsanleitung

Windows Configurator

£ Eurotherm GSD File Customisation Tool (2.04) =10 )
Datei Hife
Dlefu] 2/ |
Geriite Parametel ~Profibus Eingang
Hauptmenii ~ Istwert
[Haup = Arbeitssollwert Enitepien
Istwert Regelabweichung [PY-SP) »
Sollwert Ausgangsleistung Liischen
Ausgangsleistung Handbetrieh
Arbeitssollwert
Handbetrieb
EINJAUS Regelausgang
Poti-Position 5
Anzahl der E| rt 9
VP Klappen-Position (P G | SR
~ || |[vP Handausgang Comms ~Profibus Ausgang

Laststrom
Benutzerdefinierter Bezeichner
Sollwertspanne
Regelabweichung [P¥-5P)
|| |Externer Eingang. Klappe

Entfernen
Lischen

Mehr ||| <\ taupimeniFome fetatus 72
B

~ Anzahl der Ausgangsworte 7

| Beschreibung: [Eurotherm 2400 ‘

Was macht der Configurator?

Mit dem Programm kdnnen Sie eine GSD Datei erstellen, die Ein- und Ausgénge fiir den
SPS- oder PC-Zugriff definiert. Die GSD Datei wird mit dem Konfigurationsprogramm in
den Profibus Master eingespielt und ist fiir die Profibus-Anwendung direkt verwendbar.
Wie wird der Configurator verwendet?

Wihlen Sie im Device Parameter Fenster eine Registrierkarte. Ziehen Sie dann einen
gewiinschten Parameter in das Fenster Profibus Eingang oder in das Fenster Profibus
Ausgang.

Wie viele Parameter sind moglich?

Sie konnen insgesamt bis zu 117 Parameter pro Knoten wéhlen.

Voraussetzungen?

Windows 3.1, Windows 95 oder Windows NT.

Fehlerbeseitigung
Keine Kommunikation:

° Uberpriifen Sie die Verdrahtung. Achten Sie besonders darauf, dass die Leitungen A
und B nicht vertauscht sind.

e  Stellen Sie sicher, dass der Regler fiir das Profibus Protokoll konfiguriert ist (Parameter
Func in der HA-Konfiguration muss auf ProF stehen).
e  Kontrollieren Sie, dass die Adresse flir das konfigurierte Netzwerk stimmt.

e Das Profibus Comms Modul muss auf Steckplatz H des 2408772404 installiert sein. Sie
erkennen das Modul an dem seitlichen Aufdruck.

SUB24/PB PROFIBUS Iss No.
AH026222 U002 DATE

O n0mMn
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e  Stellen Sie sicher, dass das Netzwerk korrekt konfiguriert ist und die Konfiguration
vollstdndig zum Profibus Master iibertragen wurde.

e  Uberpriifen Sie die verwendete GSD Datei, indem Sie sie zum Master GSD
Konfigurationsprogramm laden. Dabei wird das Format tiberpriift. Kontrollieren Sie,
dass die verwendete Baudrate mit der Leitungsldnge {ibereinstimmt. Beachten Sie, dass
die Gerite 2408/ und 2404f maximal 1,5Mbaud bearbeiten konnen.

e  Stellen Sie sicher, dass die letzte Komponente im Netzwerk mit den richtigen
Abschliissen versehen ist.

e Aufler dem Endgerit darf kein Gerdt mit Abschlusswiderstinden versehen sein.

e  Wenn Sie die Mdglichkeit haben, sollten Sie die fehlerhafte Komponente durch ein
entsprechendes Gerét ersetzen und die Kommunikation erneut testen.

Zeitweises Aussetzen der Kommunikation.
Zeitweiser Wechsel des Status zwischen ~dY und run.
Diagnosestatus wechselt ohne aktive Regleralarme.

Kontrollieren Sie die Verdrahtung. Achten Sie besonders auf die Abschirmung.
Die E/A Datenldnge kann zu grof sein. Einige der Profibus-DP Master kdnnen nicht
mehr als 32 Eingénge und 32 Ausgédnge pro Komponente verarbeiten.
e  Kontrollieren Sie, dass die verwendete Baudrate mit der Leitungslénge iibereinstimmt.
Beachten Sie, dass die Geridte 2408/ und 2404f maximal 1,5Mbaud bearbeiten kénnen.
e  Stellen Sie sicher, dass die letzte Komponente im Netzwerk (nicht unbedingt ein 2404f
oder 2408f) mit den richtigen Abschliissen versehen ist.
e AuBler den Endkomponenten darf kein Gerét mit Abschlusswiderstinden versehen sein.
e  Wenn Sie die Mdglichkeit haben, sollten Sie die fehlerhafte Komponente durch ein
entsprechendes Gerét ersetzen und die Kommunikation erneut testen.
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Bedienungsanleitung Anhang F: RoHS

Anhang F RoHS

Restriction of Hazardous Substances (RoHS)

Product group 2400

Table listing restricted substances

Chinese
PRI AR — &
T EEHEYRE TR
2400 & E ® AN ZIREK ZRKR
E Rl B AR 48 44 X ) o) [¢) ) )
[FIEE7] [¢) [¢) [¢) [¢) ] ]
BRER X ) 0 0 ) 8]
BR X ) X 9] ) )
RAZAEEEEYREZBUEERM B2 RIHFESI/T11363-2006

O |memzomESRUT.
ErREBEEEURE S E AN E—ER M B T RS BB ESIT11363-2006
X |semznmesk,

English
Restricted Materials Table
Product Toxic and hazardous substances and elements
2400 Pb Hg Cd Cr(VI) PBB PBDE
PCBA X o o o o o
Enclosure o o o o o o
Display X o o o o o
Modules X o X o o o
o Indicates that this toxic or hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for
this part is below the limit requirement in SJ/T11363-2006.
Indicates that this toxic or hazardous substance contained in at least one of the homogeneous
X materials used for this part is above the limit requirement in SJ/T11363-2006.
Approval
[Name: |Position: | Signature: |Date: |
Martin Greenhalgh Quality Manager %DQ‘H~L}Q§K & ;F.u?f“.oo'-?

1A029470U470 (CN23172) Issue 1 Feb 07
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Internationale Verkaufs- und Servicestellen

AUSTRALIEN Sydney
Eurotherm Pty. Ltd.

Telefon (+61 2) 9838 0099

Fax (+61 2) 9838 9288

E-mail info.au@eurotherm.com

BELGIEN & LUXEMBURG Moha
Eurotherm S.A/N.V.

Telefon (+32) 85 274080

Fax (+32) 85 274081

E-mail info.be@eurotherm.com

BRASILIEN Campinas-SP
Eurotherm Ltda.

Telefon (+5519) 3707 5333
Fax (+5519) 3707 5345

E-mail info.br@eurotherm.com

DANEMARK Kopenhagen
Eurotherm Danmark AS
Telefon (+45 70) 234670

Fax (+45 70) 234660

E-mail info.dk@eurotherm.com

DEUTSCHLAND Limburg
Eurotherm Deutschland GmbH
Telefon (+49 6431) 2980

Fax (+49 6431) 298119

E-mail info.de@eurotherm.com

FINNLAND Abo

Eurotherm Finland

Telefon (+358) 22506030

Fax (+358) 22503201

E-mail info.fi@eurotherm.com

FRANKREICH Lyon
Eurotherm Automation SA
Telefon (+33 478) 664500

Fax (+33 478) 352490

E-mail info.fr@eurotherm.com

GROSSBRITANNIEN Worthing
Eurotherm Limited

Telefon (+44 1903) 268500

Fax (+44 1903) 265982

E-mail info.uk@eurotherm.com
Web www.eurotherm.co.uk

HONG KONG & CHINA
Eurotherm Limited North Point
Telefon (+85 2) 28733826

Fax (+85 2) 28700148

E-mail info.hk@eurotherm.com

Biiro Guangzhou

Telefon (+86 20) 8755 5099
Fax (+86 20) 8755 5831

E-mail info.cn@eurotherm.com

Biiro Beijing

Telefon (+86 10) 6567 8506
Fax (+86 10) 6567 8509

E-mail info.cn@eurotherm.com

Biiro Shanghai

Telefon (+86 21) 6145 1188
Fax (+86 21) 6145 1187

E-mail info.cn@eurotherm.com

INDIEN Chennai

Eurotherm India Limited
Telefon (+9144) 2496 1129
Fax (+9144) 2496 1831

E-mail info.in@eurotherm.com

IRLAND Dublin

Eurotherm Ireland Limited
Telefon (+353 1) 4691800

Fax (+353 1) 4691300

E-mail info.ie@eurotherm.com

ITALIEN Como

Eurotherm S.r.l

Telefon (+39 031) 975111

Fax (+39 031) 977512

E-mail info.it@eurotherm.com

KOREA Seoul

Eurotherm Korea Limited
Telefon (+82 31) 2738507

Fax (+82 31) 2738508

E-mail info.kr@eurotherm.com

NEDERLANDE Alphen a/d Rijn
Eurotherm B.V.

Telefon (+31 172) 411752

Fax (+31 172) 417260

E-mail info.nl@eurotherm.com

NORWEGEN Oslo

Eurotherm A/S

Telefon (+47 67) 592170

Fax (+47 67) 118301

E-mail info.no@eurotherm.com

OSTERREICH Wien
Eurotherm GmbH

Telefon (+43 1) 7987601

Fax (+43 1) 7987605

E-mail info.at@eurotherm.com

POLEN Katowice

Invensys Eurotherm Sp z 0.0
Telefon (+48 32) 218 5100

Fax (+48 32) 217 7171

E-mail info.pl@eurotherm.com

SCHWEDEN Malmo
Eurotherm AB

Telefon (+46 40) 384500

Fax (+46 40) 384545

E-mail info.se@eurotherm.com

SCHWEIZ Wollerau

Eurotherm Produkte (Schweiz) AG
Telefon (+41 44) 787 1040

Fax (+41 44) 787 1044

E-mail info.ch@eurotherm.com

SPANIEN Madrid

Eurotherm Espafia SA

Telefon (+34 91) 661 6001

Fax (+34 91) 661 9093

E-mail info.es@eurotherm.com

U.S.A Leesburg VA
Eurotherm Inc.

Telefon (+1 703) 443 0000

Fax (+1 703) 669 1300

E-mail info.us@eurotherm.com
Web www.eurotherm.com
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